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CAPACITATS PREVIES

Seria convenient que I'alumne dominés els coneixements d'estatica adquirits a fisica.

COMPETENCIES DE LA TITULACIO A LES QUALS CONTRIBUEIX L'ASSIGNATURA

Especifiques:

CEDO01-DIDP. Coneixements dels principis fonamentals de la mecanica del solid rigid i la seva aplicacié a la resolucié de problemes en
el camp de I'enginyeria (cinematica, estatica i dinamica). (Modul comu a la branca industrial).

CEDO02-DIDP. Capacitat per a definir les condicions de funcionament de sistemes pneumatics i hidraulics aplicables en maquines i
sistemes mecanics. (Modul comu a la branca industrial).

CEDO03-DIDP. Capacitat per a realitzar propostes de configuracions de sistemes pneumatics i hidraulics. (Modul comu a la branca
industrial).

CEDO06-DIDP. Capacitat per a analitzar i modelitzar el comportament cinematic i dinamic dels sistemes mecanics. (Modul comu a la
branca industrial).

METODOLOGIES DOCENTS

- Sessions presencials d'exposicié dels continguts i resolucié d'exercicis.
- Treball autonom d'estudi i realitzacié d'exercicis.
- Preparacié i realitzacié d'activitats avaluables en grup.

En les sessions d'exposicio dels continguts s'introduira les bases teoriques de la matéria, conceptes, métodes i resultats il-lustrant-los
amb exemples convenients per facilitar-ne la seva comprensio.

Els estudiants, de forma autonoma, hauran d'estudiar per tal d'assimilar els conceptes, resoldre els exercicis proposats.

Es fara Us de les eines propies de la plataforma Atenea per potenciar I'aprenentatge col-laboratiu.

El treball transversal del curs estara centrat en un estudi d'un objecte, maquina o mecanisme real. La seva resolucio es fara fora de
l'aula i en grup.
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OBJECTIUS D'APRENENTATGE DE L'ASSIGNATURA

Subministrar a I'alumne els coneixements que li permetin determinar els parametres caracteristics d'un sistema mecanic.

Estudiar els elements caracteristics dels sistemes de forces, per a I'Us posterior tant en estatica com en dinamica.

Modelitzar les forces aplicades i les accions d'enllag; tot aixo amb la finalitat de construir els diagrames del sistema lliure.

Resoldre la cinematica i la dinamica de mecanismes senzills tot adquirint els conceptes basics d'aquestes.
L'objectiu final dels coneixements que s'acaben d'assenyalar és la seva aplicacié a I'estudi de I'estatica de diversos sistemes:
particules, cossos rigids, armadures i cables. Aquests recursos son fonamentals ateses les multiples aplicacions de qué seran objecte

ulteriorment.

Saber reconéixer els components dels sistemes hidraulics i pneumatics, aixi com poder dissenyar-los.

HORES TOTALS DE DEDICACIO DE L'ESTUDIANTAT

Tipus Hores Percentatge
Hores grup mitja 30,0 20.00
Hores aprenentatge autonom 90,0 60.00
Hores grup gran 30,0 20.00

Dedicaci6 total: 150 h

CONTINGUTS

TEMA 1: INTRODUCCIO

Descripcio:

1.1. Conceptes fonamentals
1.2. Lleis de Newton

1.3. Estudi vectorial

1.4. Estatica de la particula

Objectius especifics:

- Presentacio de I'assignatura, amb els objectius, el programa, el treball de curs, la forma d'avaluacié i la bibliografia utilitzada.

- Introduccio dels conceptes basics de la mecanica.

- Repas de tots els conceptes vectorials necessaris per la realitzacié de la mateéria.

Dedicacio: 6h

Grup gran/Teoria: 2h
Grup petit/Laboratori: 2h
Aprenentatge autonom: 2h
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TEMA 2: CIRCUITS HIDRAULICS I PNEUMATICS

Descripcio:

2.1. Pneumatica / Oleohidraulica
2.2. Components dels circuits
2.3. Disseny basic dels circuits

Objectius especifics:
- Estudi basic dels circuits hidraulics i pneumatics.
- Coneixement de la simbologia i components utilitzats.

Activitats vinculades:
ACTIVITAT 1, ACTIVITAT 3

Competéncies relacionades:

CEDO02-DIDP. Capacitat per a definir les condicions de funcionament de sistemes pneumatics i hidraulics aplicables en maquines i
sistemes mecanics. (Modul comu a la branca industrial).

CEDO03-DIDP. Capacitat per a realitzar propostes de configuracions de sistemes pneumatics i hidraulics. (Modul comu a la branca
industrial).

Dedicacié: 36h

Grup gran/Teoria: 8h

Grup mitja/Practiques: 6h
Aprenentatge autonom: 22h

TEMA 3: ESTATICA DEL SOLID RIGID

Descripcio:

3.1. Equilibri en dos dimensions
3.2. Reaccions

3.3. Forces Interiors

Objectius especifics:

- Estudi de les condicions d'equilibri d'un sistema de solids.

- Tipus de forces aplicades.

- Determinaci6 de les accions d'enllag.

- Realitzacio de diagrames del solid lliure.

- Estudi de les forces internes que suporten els solids en un punt.

Activitats vinculades:
ACTIVITAT 1, ACTIVITAT 4

Competéncies relacionades:
CEDO01-DIDP. Coneixements dels principis fonamentals de la mecanica del solid rigid i la seva aplicacié a la resolucié de
problemes en el camp de I'enginyeria (cinematica, estatica i dinamica). (Modul comu a la branca industrial).

Dedicacié: 37h

Grup gran/Teoria: 6h

Grup mitja/Practiques: 6h
Aprenentatge autonom: 25h
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TEMA 4: ARMADURES

Descripcio:

4.1. Tipus d'armadures

4.2. Estudi estatic de les fixacions
4.3. Metode dels nusos

4.4, Metode de les seccions

Objectius especifics:
- Estudi de les forces que suporten cada una de les parts d'una armadura.
- Aplicacié de diferents métodes de calcul.

Activitats vinculades:
ACTIVITAT 2

Competéncies relacionades:
CEDO01-DIDP. Coneixements dels principis fonamentals de la mecanica del solid rigid i la seva aplicacié a la resoluci6 de
problemes en el camp de I'enginyeria (cinematica, estatica i dinamica). (Modul comu a la branca industrial).

Dedicacié: 13h

Grup gran/Teoria: 2h
Grup mitja/Practiques: 2h
Aprenentatge autonom: 9h

TEMA 5: CABLES

Descripcio:
5.1. Cables amb carregues concentrades

Objectius especifics:
- Estudi de les tensions suportades pels cables.

Activitats vinculades:
ACTIVITAT 1

Competéncies relacionades:
CEDO01-DIDP. Coneixements dels principis fonamentals de la mecanica del solid rigid i la seva aplicaci6 a la resoluci6 de
problemes en el camp de I'enginyeria (cinematica, estatica i dinamica). (Modul comu a la branca industrial).

Dedicacié: 14h

Grup gran/Teoria: 2h
Grup mitja/Practiques: 4h
Aprenentatge autonom: 8h
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TEMA 6: CINEMATICA I DINAMICA DE MECANISMES

Descripcio:

6.1. Introduccid

6.2. Cinematica plana
6.3. Dinamica plana

Objectius especifics:

- Definicions dels elements basics que conformen un mecanisme.
- Metodologia de calcul de velocitats i acceleracions.

- Introducci6 a la dinamica.

- Transmissions de moviment.

Activitats vinculades:
ACTIVITAT 1, ACTIVITAT 4

Competéncies relacionades:
CEDO01-DIDP. Coneixements dels principis fonamentals de la mecanica del solid rigid i la seva aplicaci6 a la resolucio de
problemes en el camp de I'enginyeria (cinematica, estatica i dinamica). (Modul comu a la branca industrial).

Dedicacio: 44h

Grup gran/Teoria: 10h
Grup mitja/Practiques: 10h
Aprenentatge autonom: 24h

ACTIVITATS

ACTIVITAT 1

Descripcio:
Solucionar un exercici proposat pel professor i realitzat presencialment durant la classe.

Objectius especifics:
L'estudiant ha de ser capag d'aplicar i consolidar els coneixements teorics adquirits sobre el tema. També ha de ser capag
d'analitzar el problema i dissenyar el pla per resoldre el qué es demana amb el temps establert.

Material:
Apunts de classe, transparéncies de teoria i enunciat de I'exercici.

Lliurament:
La nota mitjana de I'avaluacié de tots els exercici lliurats al llarg del curs es correspon amb el 20% de I'avaluaci6 d'altres
lliuraments.

Competéncies relacionades:

CEDO01-DIDP. Coneixements dels principis fonamentals de la mecanica del solid rigid i la seva aplicacié a la resolucié de
problemes en el camp de I'enginyeria (cinematica, estatica i dinamica). (Modul comu a la branca industrial).

CEDO02-DIDP. Capacitat per a definir les condicions de funcionament de sistemes pneumatics i hidraulics aplicables en maquines i
sistemes mecanics. (Modul comu a la branca industrial).

CEDO03-DIDP. Capacitat per a realitzar propostes de configuracions de sistemes pneumatics i hidraulics. (Modul comu a la branca
industrial).

Dedicacio: 4h
Grup mitja/Practiques: 4h
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ACTIVITAT 2

Descripcio:
Solucionar un cas proposat pel professor, desenvolupar-lo en format de treball escrit i realitzar una presentacié oral.

Objectius especifics:

Que l'alumne aprengui a utilitzar estratégies per preparar i dur a terme les presentacions orals i redactar textos i documents amb
un contingut coherent, una estructura i un estil adequats i un bon nivell ortografic i gramatical. Participar en el treball en equip i
col-laborar-hi, un cop identificats els objectius i les responsabilitats col-lectives i individuals, i decidir conjuntament I'estratégia
que s'ha de seguir.

Material:
Recursos bibliografics de I'assignatura, apunts de classe, rubrica de la competéencia d'avaluacié comunicacioé oral i escrita.

Lliurament:
L'avaluacio del treball i de I'exposicié oral es correspon amb un 15% a la qualificacié d'altres lliuraments.

Competéncies relacionades:
CEDO01-DIDP. Coneixements dels principis fonamentals de la mecanica del solid rigid i la seva aplicaci6 a la resoluci6 de
problemes en el camp de I'enginyeria (cinematica, estatica i dinamica). (Modul comu a la branca industrial).

Dedicacié: 9h
Aprenentatge autonom: 9h

ACTIVITAT 3

Descripcio:
Desenvolupament del primer examen de I'assignatura.

Objectius especifics:
Desenvolupar els coneixements adquirits a les sessions teoriques i les classes de problemes i mostrar el nivell d'assoliment
aconseguit.

Material:
Enunciat a resoldre

Lliurament:
Aquesta activitat esta avaluada com a presentacions orals i escrites de |'avaluacié global de I'assignatura.

Competéncies relacionades:

CEDO03-DIDP. Capacitat per a realitzar propostes de configuracions de sistemes pneumatics i hidraulics. (Modul comu a la branca
industrial).

CEDO02-DIDP. Capacitat per a definir les condicions de funcionament de sistemes pneumatics i hidraulics aplicables en maquines i
sistemes mecanics. (Modul comu a la branca industrial).

Dedicacio: 2h
Grup gran/Teoria: 2h
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ACTIVITAT 4

Descripcio:
Desenvolupament del segon examen de I'assignatura.

Objectius especifics:
Desenvolupar els coneixements adquirits a les sessions teoriques i les classes de problemes i mostrar el nivell d'assoliment
aconseguit.

Material:
Enunciat a resoldre, formulari indicat pel professor.

Lliurament:
Aquesta activitat esta avaluada com a presentacions orals i escrites de |'avaluacié global de I'assignatura.

Competéncies relacionades:
CEDO01-DIDP. Coneixements dels principis fonamentals de la mecanica del solid rigid i la seva aplicacié a la resolucié de
problemes en el camp de I'enginyeria (cinematica, estatica i dinamica). (Modul comu a la branca industrial).

Dedicacio: 2h
Grup gran/Teoria: 2h

ACTIVITAT 5

Descripcio:
Sessions en grups gran

Objectius especifics:
Establir els principis teorics de I'assignatura

Material:
Apunts a la plataforma Atenea i bibliografia general de I'assignatura

Dedicaci6: 66h 30m
Aprenentatge autonom: 40h 30m
Grup gran/Teoria: 26h

ACTIVITAT 6

Descripcio:
Sessions en grups mitjans

Objectius especifics:
Resolucié de problemes de I'assignatura

Material:
Col-leccié de problemes de I'assignatura penjats a Atenea

Dedicacié: 66h 30m
Aprenentatge autonom: 40h 30m
Grup mitja/Practiques: 26h
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SISTEMA DE QUALIFICACIO

- Proves orals i escrites 65% (25% primer examen, 40% segon examen)
- Altres lliuraments 35% (lliuraments realitzats a classe (activitat 1) i treball (Activitat 2))
- Competeéncia transversal (comunicacio eficag oral i escrita) integrada en I'apartat d'altres lliuraments.

Per aquells estudiants que compleixin els requisits i es presentin a I'examen de re-avaluacid, la qualificacié de I'examen de re-
avaluacié substituira les notes de les activitats 3 i 4 i es mantindran les qualificacions de les activitats 1 i 2.

Si la nota final després de la re-avaluacio és inferior a 5.0 substituira la inicial Unicament en el cas que sigui superior. Si la nota final
després de la re-avaluacid és superior o igual a 5.0, la nota final de I'assignatura sera aprovat 5.0.

NORMES PER A LA REALITZACIO DE LES PROVES.

Per a poder puntuar en I'apartat d'altres lliuraments és imprescindible estar present el dia i hora de la realitzacié de I'activitat en el
grup matriculat.
La realitzacio dels examens sera sense apunts.

BIBLIOGRAFIA

Basica:

- Hibbeler, R. C. Mecéanica vectorial para ingenieros : estatica. 10a ed. México: Pearson Educacion, 2004. ISBN 9702605016.

- Meriam, J. L. Mecénica para ingenieros, vol. 2, Dindmica [en linia]. 3a ed. Barcelona: Reverté, 1998 [Consulta: 20/09/2022].
Dis p onible a:

460. ISBN 8429142592.

- Beer, Ferdinand Pierre [et al.]. Mecanica vectorial para ingenieros, vol. 1, estatica [en linia]. 112 ed. México: McGraw-Hill, 2017
[Consulta 20/09/2022] Dlsponlble a:

9781456255275

Complementaria:
- Meriam, J. L. Mecanica para ingenieros, vol. 1, Estatica [en linia]. 3a ed. Barcelona: Reverté, 2004 [Consulta: 20/09/2022].
Dis p onible a:

461. ISBN 8429142576.
- Shigley, Joseph Edward. Teoria de maquinas y mecanismos. México: McGraw-Hill, 1982. ISBN 968451297X.

RECURSOS

Altres recursos:
Transparencies de teoria i col-leccié de problemes penjats a ATENEA.
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