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COMPETENCIES DE LA TITULACIO A LES QUALS CONTRIBUEIX L'ASSIGNATURA

Especifiques:

1. Conéixer la simbologia dels sistemes mecanics i obtenir els coneixements per poder determinar el nombre d'accionaments que
faran possible el moviment desitjat del sistema.

2. Capacitat per generar i solucionar les equacions de moviment per als sistemes mecanics multicossos.

Transversals:
4. US SOLVENT DELS RECURSOS D'INFORMACIO: Gestionar I'adquisicid, I'estructuracio, I'analisi i la visualitzacié de dades i informacié
de I'ambit d'especialitat i valorar de forma critica els resultats d'aquesta gestid.

Basiques:
3. Que els estudiants tinguin les habilitats d'aprenentatge que els permetin continuar estudiant d'una manera que haura de ser en
gran mesura autodirigida o autonoma.

METODOLOGIES DOCENTS

La metodologia docent es divideix en tres parts:

* Sessions presencials d'exposicié dels continguts.

* Sessions presencials de treball practic (exercicis i problemes).
* Presentacié d'un projecte.

* Treball autonom d'estudi i realitzacié d'exercicis i activitats.

En les sessions d'exposicio dels continguts, el professorat introduira les bases teoriques de la matéria, conceptes, métodes i resultats
il-lustrant-los amb exemples convenients per facilitar-ne la seva comprensid.

En les sessions de treball practic a I'aula, el professorat guiara I'estudiantat en I'aplicacié dels conceptes teorics per a la resolucié de
problemes, fonamentant en tot moment el raonament critic. Es proposaran exercicis que I'estudiantat resolgui a I'aula i fora de I'aula,
per tal d'afavorir el contacte i utilitzacié de les eines basiques necessaries per a la resolucié de problemes.

En les sessions de de tutoria, el professorat guiara I'estudiantat en la realitzacié del projecte on s'aplicaran els conceptes teorics,
fonamentant en tot moment el raonament critic.

L'estudiantat, de forma autonoma, ha de treballar el material proporcionat pel professorat per tal d'assimilar i fixar els conceptes. El
professorat proporcionara un pla d'estudi i de seguiment d'activitats (ATENEA).
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OBJECTIUS D'APRENENTATGE DE L'ASSIGNATURA

L'assignatura Dinamica Aplicada introdueix a I'estudiantat en els conceptes, principis i fonaments basics de la dinamica dels sistemes
mecanics multi cos. A partir de la introduccié dels conceptes basics dels moviments, de les forces i de les masses, |'assignatura

aborda els métodes per obtenir les equacions del moviment en sistemes multi cos.

HORES TOTALS DE DEDICACIO DE L'ESTUDIANTAT

Tipus Hores Percentatge
Hores grup gran 31,0 24.80
Hores grup petit 14,0 11.20
Hores aprenentatge autonom 80,0 64.00

Dedicacio total: 125 h

CONTINGUTS

-Cinematica

Descripcio:

Analisi estructural de mecanismes
Analisi de velocitats

Analisi d'acceleracions

Activitats vinculades:
Activitat 1
Activitat 2
Activitat 3
Activitat 4
Activitat 5

Dedicacié: 45h

Grup gran/Teoria: 10h
Grup petit/Laboratori: 5h
Aprenentatge autonom: 30h

-Transmissions

Descripcio:
Engranatges
Trens d'engranatges

Activitats vinculades:
1,2,3,4,5

Dedicacié: 17h

Grup gran/Teoria: 5h

Grup petit/Laboratori: 2h
Aprenentatge autonom: 10h
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-Estatica de mecanismes

Descripcio:

Forga, treball i rendiment en mecanismes
Reduccié de forces: métode grafic
Treballs i potencies virtuals

Activitats vinculades:
Activitat 1
Activitat 2
Activitat 3
Activitat 4
Activitat 5

Dedicaci6: 18h

Grup gran/Teoria: 6h

Grup petit/Laboratori: 2h
Aprenentatge autonom: 10h

-Dinamica de mecanismes

Descripcio:

Teorema de I'energia
Equacié d'Exergian
Equacions de Lagrange
Metode de D'Alembert

Activitats vinculades:
Activitat 1
Activitat 2
Activitat 3
Activitat 4
Activitat 5

Dedicacio: 45h

Grup gran/Teoria: 10h
Grup petit/Laboratori: 5h
Aprenentatge autonom: 30h
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ACTIVITATS

SESSIONS GRUPS GRANS/TEORIA

Descripcio:
Preparaci6 préevia i posterior de les sessions de teoria i assisténcia a aquestes.

Objectius especifics:

Transferir els coneixements necessaris per a una correcta interpretacié dels continguts desenvolupats a les sessions de grups
grans, resolucié de dubtes en relacié al temari de I'assignatura i desenvolupament de la competéncia especifica Coneixer els
principis de la teoria de maquines i mecanismes.

Material:
Bibliografia general de I'assignatura

Lliurament:
Durant algunes de les sessions es poden proposar exercicis no presencials, de forma individual o en grups reduits.

Dedicacié: 52h
Aprenentatge autonom: 26h
Grup gran/Teoria: 26h

SESSIONS GRUPS PETITS/PROBLEMES

Descripcio:
Preparaci6 previa i posterior de les sessions de problemes i de practiques i assisténcia a aquestes.

Objectius especifics:

1. Adquirir les habilitats necessaries per a una correcta interpretacié dels problemes de I'assignatura, aixi como una satisfactoria
resoluci6 d'aquestos. Preparacid per a la part practica dels examens de |'assignatura. Desenvolupament de la competéncia
genérica Capacitat per generar i solucionar les equacions de moviment per als sistemes mecanics multi cos.

Material:
Bibliografia general de I'assignatura Exercicis a la plataforma Atenea Col-leccié de problemes de |'assignatura

Lliurament:

Durant aquestes sessions es desenvoluparien, per part del professorat i I'estudiantat exercicis practics, presencials a classe o
virtuals, de forma individual o en grups reduits. Durant algunes de les sessions es poden proposar exercicis no presencials, de
forma individual o en grups reduits.

Dedicacié: 22h
Aprenentatge autonom: 14h
Grup petit/Laboratori: 8h
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SESSIONS GRUPS PETITS/TUTORIA PROJECTE

Descripcio:
'Seguiment del projecte en grups petits. En aquestes sessions el estudiants presentaran el estat actual del seu projecte, es
comentara i es proposara la feina que hauran de presentar a la seglent sessio.

Objectius especifics:
Reconeixer i aplicar els conceptes estudiats al projecte.

Material:
Bibliografia general de I'assignatura Exercicis a la plataforma Atenea
Apunts de ['assignatura

Lliurament:
Dependra de cada sessid, segons les condicions especificades en cada cas particular.

Dedicacio: 24h
Aprenentatge autonom: 16h
Grup petit/Laboratori: 8h

REALITZACIO DEL PROJECTE

Descripcio:
Treball autonom per fer el projecte.

Objectius especifics:
1. Aplicar les habilitats necessaries per a una correcta interpretacié dels problemes de I'assignatura, aixi como una satisfactoria
resolucié d'aquests.

Material:
Bibliografia general de I'assignatura Exercicis a la plataforma Atenea Col-leccié de problemes de I'assignatura

Lliurament:
El projecte.

Dedicacié: 18h
Aprenentatge autonom: 18h

EXPOSICIO I DEFENSA DEL PROJECTE

Descripcio:
Cada grup presentara el seu projecte i el professor plantejara preguntes a cadascun dels membres del grup.

Objectius especifics:
La prova ha de demostrar que I'estudiant/a ha adquirit i assimilat els conceptes, principis i fonaments basics de tota la matéria.

Lliurament:
Dedicacio: 9h

Aprenentatge autonom: 6h
Grup gran/Teoria: 3h

Data: 03/07/2025 Pagina:5/6



UNIVERSITAT POLITECNICA
DE CATALUNYA

BARCELOMNATECH

SISTEMA DE QUALIFICACIO

La nota final del curs depen de cinc actes avaluatius:

* 1ra i 2na activitats (problemes), pes: 10%

* 3na activitat (tutories), pes: 30%

* 4ra activitat (projecte), pes: 30%

* 5na activitat (presentacio i defensa), pes: 30%

No s'han previst recuperacions de les dues primeres avaluacions de manera formal. Cadascuna tindra 3-4 actes d'avaluacié al llarg del
curs.

De totes maneres, si el projecte es acceptable i es defensa amb correccid, es garanteix la recuperacié de les avaluacions no
superades.

Per aquells estudiants que compleixin els requisits i es presentin a I’'examen de reavaluacio, la qualificacié de I'examen de reavaluacio
substituira les notes de tots els actes d’avaluacid que siguin proves escrites presencials (controls, examens parcials i finals) i es
mantindran les qualificacions de practiques, treballs, projectes i presentacions obtingudes durant el curs.

Si la nota final després de la reavaluacié és inferior a 5.0 substituira la inicial Unicament en el cas que sigui superior. Si la nota final
després de la reavaluacié és superior o igual a 5.0, la nota final de I'assignatura sera aprovat 5.0.

NORMES PER A LA REALITZACIO DE LES PROVES.

Els problemes propostos a les activitats 1 i 2 es realitzaran en grups i per escrit. Es podra demanar que es defensin publicament i que
siguin objecte de discussid. Alternativament es podra presentar una col-leccié de problemes, pero la puntuacié sera mes baixa.

Les activitats 3,4,5 es realitzaran en grups. Perd en qualsevol moment cada membre del grup ha de poder respondre de la totalitat
del treball presentat.

Per la presentacié y defensa s'ha previst 20 minut d'exposicié i 10 de preguntes.

BIBLIOGRAFIA

Basica:

- Paul, B. Kinematics and dynamics of planar machinery. Englewood Cliffs: Prentice Hall, 1979. ISBN 9780135160626.

- Norton, Robert L. Disefio de maquinaria: sintesis y andlisis de maquinas y mecanismos. 6a ed. Aravaca: McGraw-Hill, 2020. ISBN
9788448620998.

- Shigley, J.E.; Uicker, J.]. Teoria de maquinas y mecanismos. México: McGraw-Hill, 1982. ISBN 9789684512979.

- Khamashta, M.; Alvarez, L.; Capdevila, R. Problemas resueltos de cinematica de mecanismos planos. 22 ed. Terrassa: UPC, 1993.
ISBN 84-7653-003-X.

- Khamashta, M.; Alvarez, L.; Capdevila, R. Problemas resueltos de dindmica de mecanismos planos. 22 ed. Terrassa: UPC, 1994.
ISBN 8476530358.

RECURSOS

Material audiovisual:
- Col.leccié de problemes sense solucid, per treballar I'assignatura

Enllag web:
- Documentacié a ATENEA
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