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CAPACITATS PREVIES

Vegi's la versié en anglés de la guia docent de I'assignatura.

REQUISITS

Vegi's la versié en anglés de la guia docent de I'assignatura.

COMPETENCIES DE LA TITULACIO A LES QUALS CONTRIBUEIX L'ASSIGNATURA

Especifiques:
CEMUEII-01. Aplicar tecnologies de sensat, instrumentacioé i adquisicié de dades per la caracteritzacid, monitoritzacié i control de
I'estat d'un sistema, planta o procés.

Geneériques:
CGMUEII-01. Participar en projectes d'innovacio tecnologica en problemes d'ambit multidisciplinar, aplicant coneixements matematics,
analitics, cientifics, instrumentals, tecnologics i de gestid.

Transversals:

05 TEQ. TREBALL EN EQUIP: Ser capag de treballar com a membre d'un equip, ja sigui com un membre més, o realitzant tasques de
direccié amb la finalitat de contribuir a desenvolupar projectes amb pragmatisme i sentit de la responsabilitat, tot assumint
compromisos considerant els recursos disponibles.

06 URI. US SOLVENT DELS RECURSOS D'INFORMACIO: Gestionar I'adquisici6, I'estructuracid, I'analisi i la visualitzacié de dades i
informacié de I'ambit d'especialitat i valorar de forma critica els resultats d'aquesta gestié.

03 TLG. TERCERA LLENGUA: Coneixer una tercera llengua, que sera preferentment I'anglés, amb un nivell adequat de forma oral i per
escrit i amb consonancia amb les necessitats que tindran les titulades i els titulats en cada ensenyament.
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RESULTATS D'APRENENTATGE

Coneixements:

K2. Identificar les particularitats estructurals i funcionals i la normativa aplicable dels sistemes eléctrics descentralitzats.

K3. Reconeixer i comparar els subsistemes electronics que s’utilitzen en el processament i la gestié de I'energia eléctrica en sistemes
eléectrics distribuits.

KO06. Dissenyar i implementar sistemes i aplicacions en I'ambit dels sistemes intel:ligents de produccid.

KO5. Dissenyar i implementar sistemes d'adquisicio, actuacid i control que integrin tecnologia electronica, eléctrica i mecanica.

KO01. Dissenyar i implementar tecniques de modelitzacié per descriure el funcionament d'un sistema. Predir I'estabilitat del sistema i
aplicar técniques de control en diferents escenaris.

Habilitats:

S2. Analitzar els subsistemes electronics necessaris en una central energética renovable i avaluar les tecnologies d'automatitzacid i
control per a la gestié energetica de xarxes i microxarxes electriques intel-ligents d'un sistema energetic descentralitzat.

S02. Educar professionals ben formats i entusiastes amb un ampli coneixement multidisciplinari de les eines i tecnologies de
I'enginyeria de sistemes sostenibles. La formacié té lloc en un entorn internacional i multicultural per estimular la col-laboracié global
per afrontar els reptes complexos en un ampli rang de camps d'aplicacié, com ara la logistica, el transport, els sistemes avancats de
produccid, la gestio de sistemes energetics o la millora de la salut.

Competeéncias:

C4. Aplicar els coneixements adquirits i les metodologies apropiades a I'analisi i el disseny en I'ambit dels sistemes eléctrics
descentralitzats amb fonts renovables.

C03. Gestionar I'adquisicid, I'estructuracio, I'analisi i la visualitzacié de dades i informacié en I'ambit de I'enginyeria de sistemes
complexos, i valorar de manera critica els resultats d'aquesta gestid.

CO05. Plantejar solucions cientifiques i tecnologiques avangades a reptes industrials complexos en diferents arees, com ara la produccié
intel-ligent, els sistemes robotitzats, la logistica, la deteccié de fallades o el manteniment predictiu.

CO02. Treballar com a membre d'un equip interdisciplinari, ja sigui com un membre més o fent tasques de direccié, amb la finalitat de
contribuir a desenvolupar projectes amb pragmatisme i sentit de la responsabilitat, assumint compromisos tenint en compte els
recursos disponibles.

METODOLOGIES DOCENTS

- Classes de teoria: 60%.
- Sessions de laboratori: 30%.
- Conferéncies i seminaris: 10%.

OBJECTIUS D'APRENENTATGE DE L'ASSIGNATURA

Vegi's la versié en anglés de la guia docent de I'assignatura.

HORES TOTALS DE DEDICACIO DE L'ESTUDIANTAT

Tipus Hores Percentatge
Hores grup petit 27,0 18.00
Hores aprenentatge autonom 96,0 64.00
Hores grup gran 27,0 18.00

Dedicaci6 total: 150 h
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CONTINGUTS

Condicionat del Senyal d'Entrada: Amplificacié en Baixa Poténcia i Processat Analogic del Senyal.

Descripcio:
Vegi's la version en anglés de la guia docent de I'assignatura.

Objectius especifics:
Vegi's la version en anglés de la guia docent de I'assignatura.

Activitats vinculades:
Vegi's la version en anglés de la guia docent de I'assignatura.

Dedicacié: 31h

Grup gran/Teoria: 7h

Grup petit/Laboratori: 4h
Aprenentatge autonom: 20h

Captura del Senyal de Mesura: Sensors.

Descripcio:
Vegi's la versié en anglés de la guia docent de I'assignatura.

Activitats vinculades:
Vegi's la versié en anglés de la guia docent de I'assignatura.

Dedicacio: 17h

Grup gran/Teoria: 4h

Grup petit/Laboratori: 2h
Aprenentatge autonom: 11h

Condicionat del Senyal de Sortida: Actuadors i Control Final.

Descripcio:
Vegi's la versié en anglés de la guia docent de I'assignatura.

Objectius especifics:
Vegi's la versié en anglés de la guia docent de I'assignatura.

Dedicacié: 31h

Grup gran/Teoria: 7h

Grup petit/Laboratori: 4h
Aprenentatge autonom: 20h
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Sistemes Basats en Microcontroladors.

Descripcio:
Vegi's la versié en anglés de la guia docent de I'assignatura.

Objectius especifics:
Vegi's la versié en anglés de la guia docent de I'assignatura.

Activitats vinculades:
Vegi's la versié en anglés de la guia docent de I'assignatura.

Dedicacié: 44h

Grup gran/Teoria: 10h
Grup petit/Laboratori: 6h
Aprenentatge autonom: 28h

Conversi6é Analogic-Digital (ADC) i Digital-Analogic (DAC).

Descripcio:
Vegi's la versio en anglés de la guia docent de I'assignatura.

Objectius especifics:
Vegi's la versio en anglés de la guia docent de I'assignatura.

Activitats vinculades:
Vegi's la versio en anglés de la guia docent de I'assignatura.

Dedicacio: 27h

Grup gran/Teoria: 6h

Grup petit/Laboratori: 4h
Aprenentatge autonom: 17h

SISTEMA DE QUALIFICACIO

- Proves varies de mig quadrimestre: 20 %.
- Examen final: 40 %.

- Sessions i activitats de laboratori: 30 %.

- Activitats dirigides: 10 %.

Al ser una assignatura amb avaluacié continuada, en aquesta no existira cap prova de reavaluacio.

NORMES PER A LA REALITZACIO DE LES PROVES.

Es publicara durant la primera setmana de curs.
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