UNIVERSITAT POLITECNICA
DE CATALUNYA

BARCELOMNATECH

Guia docente
295127 - 29511011 - Adquisicion de Datos e Instrumentacion

Ultima modificacién: 02/10/2025

Unidad responsable: Escuela de Ingenieria de Barcelona Este

Unidad que imparte: 710 - EEL - Departamento de Ingenieria Electrénica.

Titulacion: MASTER UNIVERSITARIO EN INGENIERIA INTERDISCIPLINARIA E INNOVADORA (Plan 2019). (Asignatura
obligatoria).

MASTER UNIVERSITARIO ERASMUS MUNDUS EN INGENIERIA DE SISTEMAS SOSTENIBLES (EMSSE) (Plan
2024). (Asignatura optativa).

MASTER UNIVERSITARIO EN TECNOLOGIAS PARA SISTEMAS ENERGETICOS DISTRIBUIDOS (Plan 2025).
(Asignatura optativa).

Curso: 2025 Créditos ECTS: 6.0 Idiomas: Castellano, Inglés
PROFESORADO

Profesorado responsable: HERMINIO MARTINEZ GARCIA

Otros: Primer quadrimestre:

POL AINOZA SEGU - Grup: T12
ROBERT CALATAYUD CAMPS - Grup: T11, Grup: T12, Grup: T13
JOSE MARIA JOVE CASALS - Grup: T11

CAPACIDADES PREVIAS

Véase la version en inglés de la guia docente de la asignatura.

REQUISITOS

Véase la version en inglés de la guia docente de la asignatura

COMPETENCIAS DE LA TITULACION A LAS QUE CONTRIBUYE LA ASIGNATURA

Especificas:
CEMUEII-01. Aplicar tecnologias de sensado, instrumentacion y adquisicion de datos para la caracterizacidon, monitorizaciéon y control
del estado de un sistema, planta o proceso.

Genéricas:
CGMUEII-01. Participar en proyectos de innovacion tecnoldgica en problemas de naturaleza multidisciplinar, aplicando conocimientos
matematicos, analiticos, cientificos, instrumentales, tecnoldgicos y de gestion.

Transversales:

05 TEQ. TRABAJO EN EQUIPO: Ser capaz de trabajar como miembro de un equipo interdisciplinar ya sea como un miembro mas, o
realizando tareas de direccion con la finalidad de contribuir a desarrollar proyectos con pragmatismo y sentido de la responsabilidad,
asumiendo compromisos teniendo en cuenta los recursos disponibles.

06 URI. USO SOLVENTE DE LOS RECURSOS DE INFORMACION: Gestionar la adquisicidn, la estructuracion, el andlisis y la
visualizacion de datos e informacién en el ambito de la especialidad y valorar de forma critica los resultados de esta gestion.

03 TLG. TERCERA LENGUA: Conocer una tercera lengua, que sera preferentemente inglés, con un nivel adecuado de forma oral y por
escrito y en consonancia con las necesidades que tendran las tituladas y los titulados en cada ensefianza.
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RESULTADOS DE APRENDIZAJE

Conocimientos:

K2. Identificar las particularidades estructurales y funcionales, y la normativa aplicable, de los sistemas eléctricos descentralizados.
K3. Reconocer y comparar los subsistemas electrénicos utilizados en el procesado y en la gestién de energia eléctrica en sistemas
eléctricos distribuidos.

KO06. Disefiar e implementar sistemas y aplicaciones en el ambito de los sistemas inteligentes de produccion.

KO5. Disefiar e implementar sistemas de adquisicion, actuacion y control que integren tecnologia electronica, eléctrica y mecanica.
KO1. Disefiar e implementar técnicas de modelizacién para describir el funcionamiento de un sistema. Predecir su estabilidad y aplicar
técnicas de control en diferentes escenarios.

Habilidades:

S2. Analizar los subsistemas electrénicos necesarios en una central energética renovable y evaluar las tecnologias de automatizacion
y control para la gestidn energética de redes y microrredes eléctricas inteligentes de un sistema energético descentralizado.

S02. Educar a profesionales bien formados y entusiastas con un amplio conocimiento multidisciplinar de las herramientas y
tecnologias en ingenieria de sistemas sostenibles; su formacion tiene lugar en un entorno internacional y multicultural para estimular
la colaboracidn global para afrontar los retos complejos en un amplio rango de campos de aplicacion como la logistica, el transporte,
los sistemas avanzados de produccion, la gestion de sistemas energéticos o en la mejora de la salud.

Competencias:

C4. Aplicar los conocimientos adquiridos y las metodologias apropiadas al andlisis y disefio en el ambito de los sistemas eléctricos
descentralizados con fuentes renovables.

CO03. Gestionar la adquisicion, la estructuracion, el analisis y la visualizacién de datos e informacién en el ambito de la ingenieria de
sistemas complejos, y valorar de forma critica los resultados de esta gestion.

CO5. Plantear soluciones cientificas y tecnoldgicas avanzadas a retos industriales complejos en diferentes areas como la produccién
inteligente, los sistemas robotizados, la logistica, la deteccion de fallos o el mantenimiento predictivo.

C02. Trabajar como miembro de un equipo interdisciplinario, ya sea como un miembro mas o realizando tareas de direccion, con el fin
de contribuir a desarrollar proyectos con pragmatismo y sentido de la responsabilidad, asumiendo compromisos teniendo en cuenta
los recursos disponibles.

METODOLOGIAS DOCENTES

- Classs de teoria: 60%.
- Sesiones de laboratorio: 30%.
- Conferencias y seminarios: 10%.

OBJETIVOS DE APRENDIZAJE DE LA ASIGNATURA

Véase la version en inglés de la guia docente de la asignatura.

HORAS TOTALES DE DEDICACION DEL ESTUDIANTADO

Tipo Horas Porcentaje
Horas aprendizaje auténomo 96,0 64.00
Horas grupo grande 27,0 18.00
Horas grupo pequefio 27,0 18.00

Dedicacion total: 150 h
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CONTENIDOS

Acondicionado de la Seial de Entrada: Amplificacion en Baja Potencia y Procesado Analégico de la Senal.

Descripcion:
Véase la version en inglés de la guia docente de la asignatura.

Objetivos especificos:
Véase la version en inglés de la guia docente de la asignatura.

Actividades vinculadas:
Véase la version en inglés de la guia docente de la asignatura.

Dedicacion: 31h

Grupo grande/Teoria: 7h
Grupo pequeino/Laboratorio: 4h
Aprendizaje autonomo: 20h

Captura de la Senal de Medida: Sensores.

Descripcion:
Véase la version en inglés de la guia docente de la asignatura.

Actividades vinculadas:
Véase la version en inglés de la guia docente de la asignatura.

Dedicacion: 17h

Grupo grande/Teoria: 4h
Grupo pequefio/Laboratorio: 2h
Aprendizaje autonomo: 11h

Acondicionado de la Sefal de Salida: Actuadores y Control Final.

Descripcion:
Véase la version en inglés de la guia docente de la asignatura.

Objetivos especificos:
Véase la version en inglés de la guia docente de la asignatura.

Dedicacion: 31h

Grupo grande/Teoria: 7h
Grupo pequefio/Laboratorio: 4h
Aprendizaje auténomo: 20h
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Sistemas Basados en Microcontroladores.

Descripcion:
Véase la version en inglés de la guia docente de la asignatura.

Objetivos especificos:
Véase la version en inglés de la guia docente de la asignatura.

Actividades vinculadas:
Véase la version en inglés de la guia docente de la asignatura.

Dedicacion: 44h

Grupo grande/Teoria: 10h
Grupo pequefio/Laboratorio: 6h
Aprendizaje auténomo: 28h

Conversion Analégico-Digital (ADC) y Digital-Analégico (DAC).

Descripcion:
Véase la version en inglés de la guia docente de la asignatura.

Objetivos especificos:
Véase la version en inglés de la guia docente de la asignatura.

Actividades vinculadas:
Véase la version en inglés de la guia docente de la asignatura.

Dedicacion: 27h

Grupo grande/Teoria: 6h
Grupo pequeno/Laboratorio: 4h
Aprendizaje autonomo: 17h

SISTEMA DE CALIFICACION

- Pruebas varias de medio cuatrimestre: 20 %.
- Examen final: 40 %.

- Sesiones y actividades de laboratorio: 30 %.
- Actividades dirijidas: 10 %.

Al ser una asignatura con evaluacidn continuada, en la misma no existira prueba alguna de reevaluacion.

NORMAS PARA LA REALIZACION DE LAS PRUEBAS.

Se publicara durante la primera semana de curso.
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