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PROFESSORAT

Professorat responsable: Definit a la infoweb de l'assignatura.

Altres: Definit a la infoweb de l'assignatura.

METODOLOGIES DOCENTS

- Classes a l'aula convencional: explicacions teòriques i exercicis.
- Classes al laboratori: Explicacions teòriques prèvies als treballs pràctics, i posterior realització dels treballs pràctics. En grups petits.

OBJECTIUS D'APRENENTATGE DE L'ASSIGNATURA

Coneixements
K1: Identificar eines bàsiques que s'apliquen en l'àmbit de l'enginyeria satel·litària.
K5: Identificar els conceptes relacionats amb l'enginyeria de l'espai i la seva aplicació en el disseny, implementació, fabricació,
verificació, control, gestió, llançament i posada en explotació d'un satèl·lit.

Habilitats
S1: Aplicar els conceptes bàsics i avançats en problemes relacionats amb l'enginyeria de l'espai.
S5: Utilitzar instrumental, equips i programari dels laboratoris.

Competències
C1: Desenvolupar les habilitats d'aprenentatge autònom.
C2: Realitzar tasques i projectes individualment o com a part d'un grup, assumint responsabilitats.

HORES TOTALS DE DEDICACIÓ DE L'ESTUDIANTAT

Tipus Hores Percentatge

Hores aprenentatge autònom 70,0 55.96

Hores grup petit 13,8 11.03

Hores grup gran 41,3 33.01

Dedicació total: 125.1 h
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CONTINGUTS

Introducció als sistemes de control. Aplicacions

Descripció:
• Cronologia històrica dels sistemes de control.
• Característiques dels sistemes realimentats: Sensibilitat. Resposta dinàmica. Resposta en freqüència. Estabilitat.
• Aplicacions dels sistemes realimentats.
• Equipament: Controladors. Actuadors. Sensors. Processadors.

Activitats vinculades:
• Exercicis en relació als continguts.
• Control C1.
• Examen E1 (mig quadrimestre).

Dedicació: 11h
Grup gran/Teoria: 5h
Aprenentatge autònom: 6h

Respostes temporal i freqüencial dels sistemes

Descripció:
• Repàs de Transformades: Laplace. Z. Fourier.
• Respostes de 1er i 2nd ordre. Pols dominants.
• Diagrames de Bode.
• Variables d’estat.
• Interconnexions. Diagrames de blocs i fluxgrames.

Activitats vinculades:
• Exercicis en relació als continguts.
• Control C1.
• Examen E1 (mig quadrimestre).
• Laboratori: Pràctica 1- Modelatge i simulació de sistemes (cas pràctic: Motor DC. Pèndul).
• Control laboratori.

Dedicació: 25h 30m
Grup gran/Teoria: 9h 30m
Grup petit/Laboratori: 1h
Aprenentatge autònom: 15h

Modelatge de sistemes

Descripció:
• Sistemes físics: Elèctrics. Mecànics. Electromecànics.

Activitats vinculades:
• Exercicis en relació als continguts.
• Control C1.
• Examen E1 (mig quadrimestre).
• Laboratori: Pràctica 1- Modelatge i simulació de sistemes (cas pràctic: Motor DC. Pèndul).
• Control laboratori.

Dedicació: 27h
Grup gran/Teoria: 10h
Grup petit/Laboratori: 1h
Aprenentatge autònom: 16h
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Control clàssic

Descripció:
• Objectius del control: Estabilitat. Seguiment. Posicionament de pols.
• Mètodes d'anàlisi i disseny: Root-Locus. Bode.
• Controladors: Lead-Lag, PID.
• Control digital clàssic.

Activitats vinculades:
• Exercicis en relació als continguts.
• Control C2.
• Examen E2 (final quadrimestre).
• Laboratori: Pràctica 2- Control clàssic (cas pràctic: Control PID).
• Control laboratori.

Dedicació: 32h
Grup gran/Teoria: 10h 30m
Grup petit/Laboratori: 4h 30m
Aprenentatge autònom: 17h

Control avançat

Descripció:
• Control modern: Espai d’estat. Controlabilitat i observabilitat. Realimentació d’estat.
• Control òptim: LQR. Filtre de Kalman.
• Control adaptatiu: Least Squares. Cancel·ladors de vibracions.

Activitats vinculades:
• Exercicis en relació als continguts.
• Control C2.
• Examen E2 (final quadrimestre).
• Laboratori: Pràctica 3- Control i seguiment òptim (cas pràctic: Control LQR. Filtre de Kalman).
• Control laboratori.

Dedicació: 29h 30m
Grup gran/Teoria: 9h
Grup petit/Laboratori: 4h 30m
Aprenentatge autònom: 16h

SISTEMA DE QUALIFICACIÓ

S'aplicaran els criteris d'avaluació definits a la infoweb de l'assignatura.
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