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COMPETENCIAS DE LA TITULACION A LAS QUE CONTRIBUYE LA ASIGNATURA

Especificas:
1. Cinematica del vehiculo. Dindmica de las ruedas convencionales. Dindmica del vehiculo sin suspensiones. Sistema de direccion.
Sistema de suspensidn. Sistema de frenada. Analisis de vibraciones.

Genéricas:
CG11. Capacidad para la redaccién y desarrollo de proyectos de vehiculos y/o de sus componentes.

Transversales:

2. APRENDIZAJE AUTONOMO - Nivel 3: Aplicar los conocimientos alcanzados en la realizacién de una tarea en funcién de la
pertinencia y la importancia, decidiendo la manera de llevarla a cabo y el tiempo que es necesario dedicarle y seleccionando las
fuentes de informacién mas adecuadas.

04 COE N3. COMUNICACION EFICAZ ORAL Y ESCRITA - Nivel 3: Comunicarse de manera clara y eficiente en presentaciones orales y
escritas adaptadas al tipo de publico y a los objetivos de la comunicacion utilizando las estrategias y los medios adecuados.

05 TEQ N3. TRABAJO EN EQUIPO - Nivel 3: Dirigir y dinamizar grupos de trabajo, resolviendo posibles conflictos, valorando el trabajo
hecho con las otras personas y evaluando la efectividad del equipo asi como la presentacion de los resultados generados.

METODOLOGIAS DOCENTES

- Clase magistral o conferencia (EXP).

- Resolucion de problemas y estudio de casos (RP).

- Proyecto, actividad o trabajo de alcance reducido (PR).
- Proyecto o trabajo de alcance amplio (PA).

- Actividades de evaluacion (AE).

OBJETIVOS DE APRENDIZAJE DE LA ASIGNATURA

Al finalizar la asignatura, el alumnado debe ser capaz de:

- Aplicar correctamente los conceptos fundamentales de la estatica, cinematica y dinamica del sélido rigido y ser capaz de aplicarlos
en casos practicos de la ingenieria del automévil.

- Conocer los diferentes mecanismos auxiliares de un vehiculo, asi como ser capaz de realizar su disefio.

- Aplicar los conceptos fundamentales de la cinematica y dindmica de un vehiculo y ser capaz de aplicarlos a casos practicos de la
ingenieria del automovil.
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HORAS TOTALES DE DEDICACION DEL ESTUDIANTADO

Tipo Horas Porcentaje
Horas grupo pequeio 30,0 20.00
Horas aprendizaje auténomo 90,0 60.00
Horas grupo grande 30,0 20.00

Dedicacion total: 150 h

CONTENIDOS

1. Introduccion a la dinamica de vehiculos

Descripcion:

Caracteristicas generales de un vehiculo automdévil. Clasificacién de los vehiculos automéviles. Terminologia especifica de

dindmica del vehiculo. Introducciéon a la dinamica del vehiculo.

Actividades vinculadas:
PROB, SIM, PAR, EP1, EFINAL

Dedicacion: 20h

Grupo grande/Teoria: 4h
Grupo mediano/Practicas: 4h
Aprendizaje autonomo: 12h

2. Dindmica de las ruedas. Neumaticos

Descripcion:

Ruedas. Llantas. Cubiertas o neumaticos. Comportamiento dinamico del neumatico. Esfuerzos en la huella. Propiedades del

neumatico en el giro. Modelos numéricos interaccién neumatico suelo.

Actividades vinculadas:
PROB, SIM, PAR, EP1, EFINAL

Dedicacion: 10h

Grupo grande/Teoria: 2h
Grupo mediano/Practicas: 2h
Aprendizaje auténomo: 6h

3. Dinamica longitudinal

Descripcion:
Aceleracién maxima. Potencia del motor. Aceleracion maxima. Capacidad tractora ruedas motrices.

Actividades vinculadas:
PROB, SIM, PAR, EP1, EFINAL

Dedicacion: 40h

Grupo grande/Teoria: 8h
Grupo mediano/Practicas: 8h
Aprendizaje autonomo: 24h
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4. Comportamiento en la frenada

Descripcion:
Ecuacién fundamental de la frenada. Analisis de las prestaciones en el frenado. Rendimiento en el frenado. Transferencia de carga
en el frenado. Sistemas de frenado antibloqueo (ABS).

Actividades vinculadas:
PROB, SIM, PAR, EP2, EFINAL

Dedicacidén: 20h

Grupo grande/Teoria: 4h
Grupo mediano/Practicas: 4h
Aprendizaje autonomo: 12h

5. La direccion y el control direccional

Descripcion:
Cinematica de la direccion. Sistema de direccion en las cuatro ruedas. Vehiculo con remolque. Vehiculos con mas de dos ejes.
Mecanismos para sistemas de direccion. Giros a elevadas velocidades.

Actividades vinculadas:
PROB, SIM, PAR, EP2, EFINAL

Dedicacion: 32h

Grupo grande/Teoria: 6h
Grupo mediano/Practicas: 6h
Aprendizaje autonomo: 20h

6. El sistema de suspension

Descripcion:
Sistema de suspensién. Centros y eje de balanceo. Estudio del movimiento de balanceo.

Actividades vinculadas:
PROB, SIM, PAR, EP2, EFINAL

Dedicacion: 20h

Grupo grande/Teoria: 4h
Grupo mediano/Practicas: 4h
Aprendizaje autonomo: 12h

7. Analisi de vibraciones

Descripcion:
Introduccidn a las vibraciones. Propiedades de respuesta del vehiculo en un movimiento vertical. Confort.

Dedicacion: 8h

Grupo grande/Teoria: 2h
Grupo mediano/Practicas: 2h
Aprendizaje autonomo: 4h
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ACTIVIDADES

Examen Parcial 1 (EP1)

Descripcion:
Evaluacién de los conocimientos adquiridos

Entregable:
Examen resuelto.

Dedicacion: 44h
Grupo grande/Teoria: 2h
Aprendizaje autonomo: 42h

Examen Parcial 2 (EP2)

Descripcion:
Evaluacion de los conocimientos adquiridos

Entregable:
Examen resuelto.

Dedicacién: 50h
Grupo grande/Teoria: 2h
Aprendizaje auténomo: 48h

Examen Final (EFINAL)

Descripcion:
Evaluacién de los conocimientos adquiridos.

Entregable:
Examen resuelto.

Dedicacion: 93h
Grupo grande/Teoria: 3h
Aprendizaje autonomo: 90h

Entrega de Problemas (PROB)

Descripcion:
Entrega de informes técnicos en los que se explica la resolucion de problemas relacionados con automdéviles reales.

Entregable:
Informe técnico.

Dedicacioén: 16h
Actividades dirigidas: 16h
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Informe de simulacion (SIM)

Descripcion:

Entrega de un informe técnico en el que se explican los resultados obtenidos mediante el uso de un programa informatico de
simulacién MBD de un vehiculo completo y algunos de sus subsistemas mecanicos. Estos resultados simulados deben
contrastarse con valores analiticos obtenidos mediante el contenido tedrico presentado en la asignatura.

Entregable:
Informe técnico y los archivos de simulacion

Dedicacidén: 26h
Grupo mediano/Practicas: 10h
Aprendizaje auténomo: 16h

Participacion a classe (PAR)

Descripcion:
asistencia y participacion en clases y laboratorios. Se podran plantear test online a resolver por el alumnado del contenido
explicado en clase.

Entregable:
Participacidn en clase y tests.

Dedicacion: 1h
Grupo grande/Teoria: 1h

SISTEMA DE CALIFICACION

- PROB: Entrega de problemas propuestas (10%).
- SIM: Informe de simulacion (10%).

- PAR: Asistencia y participacion en clase (5%).

- EP1: Examen parcial 1 (40%).

- EP2: Examen parcial 2 (35%).

- EFINAL: Examen recuperacion (75%).

La nota final (NFINAL), redondeada a la décima, sera la siguiente media ponderada.
NFINAL= max (75%-EFINAL, 40%-EP1+35%-EP2)+10%:-PROB+10%-SIM+5%:-PAR.
Los alumnos que no consigan aprobar la asignatura por parciales (EP1,EP2) o los que quieran mejorar su

calificacién, tendran una segunda oportunidad con una nueva prueba final (EFINAL).

NORMAS PARA LA REALIZACION DE LAS PRUEBAS.

- No se aceptaran entregas fuera de plazo (SIM, PROB). Las entregas deben realizarse via campus ATENEA.

- En las entregas cualquier copia total o parcial de soluciones supondra el suspenso a la actividad. El alumno debe velar por la
privacidad y seguridad de sus datos.

- La Estructura y normas de los exdmenes de la asignatura (EP1, EP2, EFINAL) son:

Duraciéon: 2 h -3 h

Parte de teoria (3 puntos). Preguntas test y preguntas abiertas. Sin formulario ni apuntes.

Parte de problemas (7 puntos). Entre uno y tres problemas. Con formulario y/o apuntes.
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RECURSOS

Otros recursos:
Presentaciones de clases y software de simulacién MBD con méddulos especificos de dinamica del vehiculo.
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