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CAPACITATS PREVIES

No hi ha prerequisits

REQUISITS

No n'hi ha

COMPETENCIES DE LA TITULACIO A LES QUALS CONTRIBUEIX L'ASSIGNATURA

Transversals:
1. COMUNICACIO EFICAC ORAL I ESCRITA - Nivell 3: Comunicar-se de manera clara i eficient en presentacions orals i escrites
adaptades al tipus de public i als objectius de la comunicacié utilitzant les estratégies i els mitjans adequats.

METODOLOGIES DOCENTS

L'assignatura utilitza la metodologia expositiva en un 15%, I'aprenentatge basat en projectes en un 35% i el treball en grups en un
50%. Tota I'assignatura es desenvolupara en un laboratori informatic.

OBJECTIUS D'APRENENTATGE DE L'ASSIGNATURA

Al final del curs, I'alumne sera capag de:

- Utilitzar el comportament d'un sistema dinamic; utilitzar eines de programacié; dissenyar models per entendre el seu acompliment;
avaluar diverses estrategies per al seu funcionament.

- Aplicar els métodes adequats de treball de modelitzacié de sistemes biomeédics, per la qual cosa es pot aplicar a la solucié de
problemes en el camp de I'enginyeria biomédica, i també a I'enginyeria en general.

HORES TOTALS DE DEDICACIO DE L'ESTUDIANTAT

Tipus Hores Percentatge
Hores aprenentatge autonom 90,0 60.00
Hores grup petit 15,0 10.00
Hores grup gran 45,0 30.00

Data: 07/02/2026 Pagina: 1/ 4



UNIVERSITAT POLITECNICA
DE CATALUNYA

BARCELOMNATECH

Dedicaci6 total: 150 h

CONTINGUTS

T1: Modelitzacié Matematica

Descripcio:
Consideracions preliminars. Models lineals dels sistemes biomedics. Analisi i simulacié utilitzant Matlab i Simulink.

Activitats vinculades:
Classe teorica en aula d'informatica, laboratori en aula d'informatica i projectes dirigits.

Dedicacio: 30h

Grup gran/Teoria: 7h 30m
Grup petit/Laboratori: 4h 30m
Aprenentatge autonom: 18h

T2: Analisi dels Sistemes Biomeédics Mitjancant Models Lineals

Descripcio:
Analisi del régim permanent. Analisi en el domini del temps. Analisi en el domini de la freqiéncia. Analisi d'estabilitat

Activitats vinculades:
Classe teorica en aula d'informatica, laboratori en aula d'informatica i projectes dirigits.

Dedicacié: 22h

Grup gran/Teoria: 5h

Grup petit/Laboratori: 3h
Aprenentatge autonom: 14h

T3: Identificacié de Sistemes de Control Biomeédics

Descripcio:
Problemes basics en I'analisi de sistemes biomedics. Metodes de identificacid. Identificacié de sistemes. Estimacié de parametres.

Activitats vinculades:
Classe teorica en aula d'informatica, laboratori en aula d'informatica i projectes dirigits.

Dedicacio: 26h

Grup gran/Teoria: 7h 30m
Grup petit/Laboratori: 4h 30m
Aprenentatge autonom: 14h

T4: Optimitzacio en el Control de Sistemes Biomeédics

Descripcio:
Aplicacié al models de sistemes biomédics: Optimitzacié de sistemes amb realimentacioé negativa; Optimitzacié d'un Unic
parametre; Optimitzacié amb restriccions.

Activitats vinculades:
Classe teorica en aula d'informatica, laboratori en aula d'informatica i projectes dirigits

Dedicacio: 18h

Grup gran/Teoria: 2h 30m
Grup petit/Laboratori: 1h 30m
Aprenentatge autonom: 14h
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T5: Analisi no Lineal de Sistemes del Control Biomeédics: Dinamiques Complexes

Descripcio:
Sistemes No Lineals versus Lineals. Oscil-ladors no lineals. Model de la Variabilitat Cardiovascular. Model dels Ritmes Circadians.

Activitats vinculades:
Classe teorica en aula d'informatica, laboratori en aula d'informatica.

Dedicacié: 16h

Grup gran/Teoria: 2h 30m
Grup petit/Laboratori: 1h 30m
Aprenentatge autonom: 12h

T6: Aplicacio6 de les técniques de modelitzacié als sistemes biomedics

Descripcio:
Es desenvoluparan models de sistemes biomedics en matlab i simulink. S'aplicaran les eines de modelitzacié i simulacid.
S'avaluaran les diverses estratégia pel seu funcionament.

Activitats vinculades:
Classe teorica en aula d'informatica, laboratori en aula d'informatica i projectes dirigits

Dedicaci6: 38h

Grup gran/Teoria: 12h 30m
Grup petit/Laboratori: 7h 30m
Aprenentatge autonom: 18h

SISTEMA DE QUALIFICACIO

L'avaluacio es dura a terme mitjangant la valoracid per part del professorat de les seglients parts:
Lliurables corresponents a la part de teoria (NLL): 30%

Practiques de Laboratori incloent els informes lliurats de cada sessi6 (NLab): 30%

Treball final realitzat en grup (NTF): 35%

Avaluacié de la competéncia genérica (NCG): 5%

No hi hauran proves d'examens parcials ni finals

Nota final= 0,3 NLL + 0,3 NLab + 0,35 NTF + 0,05 NCG

NORMES PER A LA REALITZACIO DE LES PROVES.

- A classe de teoria es desenvoluparan lliurables en exercicis conduits, realitzats individualment o en grups de 2 estudiants.

- Les practiques de laboratori es valoraran a partir de I'assisténcia i entrega dels informes de practiques. Les practiques poden ser
individuals o en grups de 2 estudiants.

- El treball final es desenvolupara individualment o en grups de 2 estudiants. Els alumnes podran triar el treball final amb
|'assessorament o aprovacié del professor. Es presentara en forma oral i amb suport audiovisual. S'avaluara la competéncia genérica.

Si no es realitza alguna de les activitats de laboratori o del lliurable d'avaluacié continua, es considerara com a no puntuada.
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