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SERGI GRAU TORRENT - Grup: 11, Grup: 13
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CAPACIDADES PREVIAS

Las obtenidas en Matematicas I i II, Fisica I i II, Informatica, Sistemas Eléctricos, Sistemas Mecanicos, Sistemas Electrdnicos y
Control Industrial y Automatizacion.

COMPETENCIAS DE LA TITULACION A LAS QUE CONTRIBUYE LA ASIGNATURA

Especificas:

1. Conocimiento de los métodos frecuenciales que facilitan el estudio y disefio de sistemas tanto continuos como discretos.
2. Conocimiento de las técnicas de espacio de estado para modelar sistemas complejos.

3. Modelar y simular sistemas discretos.

4. Conocimiento aplicado de los sistemas discretos.

5. Sintetizar y resolver problemas.

Transversales:

6. TRABAJO EN EQUIPO - Nivel 2: Contribuir a consolidar el equipo planificando objetivos, trabajando con eficacia y favoreciendo la
comunicacion, la distribucion de tareas y la cohesion.

7. USO SOLVENTE DE LOS RECURSOS DE INFORMACION - Nivel 3: Planificar y utilizar la informacién necesaria para un trabajo
académico (por ejemplo, para el trabajo de fin de grado) a partir de una reflexidn critica sobre los recursos de informacion utilizados.
8. APRENDIZAJE AUTONOMO - Nivel 3: Aplicar los conocimientos alcanzados en la realizacion de una tarea en funcién de la
pertinencia y la importancia, decidiendo la manera de llevarla a cabo y el tiempo que es necesario dedicarle y seleccionando las
fuentes de informacién mas adecuadas.

08 GEN. PERPECTIVA DE GENERO: Conocer y comprender, desde el propio @mbito de la titulacion, las desigualdades por razén de
sexo y género en la sociedad; integrar las diferentes necesidades y preferencias por razén de sexo y de género en el disefio de
soluciones y resolucion de problemas.
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METODOLOGIAS DOCENTES

- Sesiones presenciales de exposicion de los contenidos.

- Sesiones presenciales de trabajo practico.

- Trabajo auténomo de estudio y realizacion de ejercicios.

- Preparacion y realizacion de actividades evaluables en grupo.

OBJETIVOS DE APRENDIZAJE DE LA ASIGNATURA

Proporcionar los conocimientos tedricos y practicos necesarios para ser capaz de:

- Construir modelos matematicos y de simulacion que correspondan a un sistema real con el fin de poderlos utilizar para estudiar y

analizar su comportamiento dindmico.
- Disefiar e implementar controladores analdgicos y digitales.
- Sintetizar y resolver problemas del ambito del control industrial.

HORAS TOTALES DE DEDICACION DEL ESTUDIANTADO

Tipo Horas Porcentaje
Horas aprendizaje auténomo 90,0 60.00
Horas grupo pequeio 15,0 10.00
Horas grupo grande 45,0 30.00

Dedicacion total: 150 h

CONTENIDOS

Tema 1. MODELIZACION Y ANALISIS DE SISTEMAS DINAMICOS

Descripcion:

1.1. Introduccién y presentacion de los casos de estudio
1.2. Herramientas de simulacion de modelos matematicos.
1.3. Analisis temporal de sistemas dindmicos

1.4. Analisis frecuencial de sistemas dindmicos

1.5. Analisis de sistemas dinamicos discretos

Objetivos especificos:

Modelizar matematicamente de una manera unificada difrentes tipos de sistemas
Modelizar el sistema dinamico utilizado para la representacién de estados

Utilizar herramientas para la simulacion de sistemas a partir de sus diferentes modelos

Definir y calcular las diferentes caracteristicas de un sistema realimentado en relacion a su respuesta temporal ante sefiales

externas y perturbaciones

Actividades vinculadas:
Clases expositivas, practicas de laboratorio y examenes.

Dedicacion: 22h
Grupo grande/Teoria: 18h
Grupo mediano/Practicas: 4h
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Tema 2. CONTROL CONTINUO DE SISTEMAS DINAMICOS

Descripcion:

2.1. Especificaciones en el disefio de controladores
2.2. Disefio analitico de reguladores

2.3. Disefio en el dominio de la frecuencia

Objetivos especificos:

- Definir y reconocer el efecto de una accién P, I, y D ante una sefial externa

- Preveer el efecto de un cambio de alguna de las acciones de control en el comportamiento del sistema realimentado

- Calcular los parametros de los controladores PID que modifican el comportamiento del sistema fisico para conseguir unas
especficaciones de funcionamiento y perturbacion

Actividades vinculadas:
Clases expositivas, practicas de laboratorio y examen

Dedicacion: 19h
Grupo grande/Teoria: 15h
Grupo mediano/Practicas: 4h

Tema 3. DISENO DE SISTEMAS DISCRETOS DE CONTROL

Descripcion:

3.1. Introduccidn al control digital
3.2 Especificaciones de disefio
3.3. Control per discretitzacion
3.4. Sintonia analitica

Objetivos especificos:
Disefiar e implementar controladores digitales en procesos con variables continuas que cumplan con las especificaciones de
seguimiento y rechazo de perturbaciones

Actividades vinculadas:
Clases expositivas, practicas de laboratorio y examen

Dedicacion: 19h
Grupo grande/Teoria: 15h
Grupo pequeno/Laboratorio: 4h
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ACTIVIDADES

1. Examenes

Descripcion:
Actividad escrita en la cual se evaltan los conocimientos adquiridos hasta el momento de la prueba

Durante el curso se realizara una prueba de control individual (CON). Al finalizar el curso se realizard una prueba final
globalizadora de los conocimientos adquiridos (FIN).

Objetivos especificos:
Al finalizar la asignatura de Regulacion Automatica, el estudiante o la estudiante habra sintetizado y consolidado los conceptos y
técnicas trabajadas hasta el momento.

Material:

Enunciados de las pruebas

Los documentos de todo el curso
Programas informaticos

Entregable:
La calificacion de la prueba de control configura la variable CON (30%).
La calificacion de la prueba final configura la variable FIN (45%).

Dedicacion: 6h
Grupo grande/Teoria: 6h

2. Estudio de contenidos

Descripcion:
El estudio de los contenidos es la actividad individual o colectiva que conduce a entender y asumir los conocimientos, vocabulario
y técnicas que forman parte de los contenidos de la asignatura

Material:
Referencia principal de la asignatura
Material docente publicado

Dedicacién: 45h
Aprendizaje auténomo: 45h

3. Clase expositiva

Descripcion:
Son clases presenciales especificamente dedicadas a la comprensidn de los contenidos de la asignatura. En ellas se resolveran y
discutiran ejercicios relacionados con los contenidos tedricos expuestos.

Material:
Bibliografia basica recomendada
Coleccion de problemas de la asignatura

Dedicacion: 36h
Grupo grande/Teoria: 36h
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4. Practicas

Descripcion:

Son clases presenciales realizadas en el laboratorio especificamente dedicadas a la resolucion de problemas y al estudio de
pequefos proyectos.

Se realizan en grupos de 2 personas y en semanas alternas.

Se valorara tanto el desarrollo previo como la ejecucion de la actividad.

Material:
Enunciados entregados por el profesor.

Entregable:
Se valorara el grado de consecucion de los objetivos en cada problema o actividad, teniendo en cuenta la comprension del trabajo
demostrada por cada estudiante.

Al finalizar cada actividad se evaluara la tarea realizada vy, si procede, se harad una presentacion publica de la misma. La suma de
estas calificaciones configurara la variable LAB.

Dedicacion: 12h
Grupo pequeno/Laboratorio: 12h

SISTEMA DE CALIFICACION

Cualquier acto de fraude académico, plagio o uso o mera tenencia al alcance de medios no autorizados en cualquier actividad de
evaluacién comportara la calificacion de cero (0) en la prueba o entrega afectada. Ademas, de acuerdo con la normativa de la
Universidad, la posible derivacién de los hechos para la apertura de un expediente disciplinario implicara que la asignatura quede en
el estado provisional de "pendiente de evaluacién" hasta la resolucidon del expediente. La gestion de estas incidencias se lleva a cabo
de acuerdo con el Marco de actuacion para la integridad académica en la evaluacién de la UPC.

La calificacién se obtiene ponderando las cualificaciones obtenidas por medio de:

1. Una evaluacion de control (CON) realizada a lo largo del curso con un peso del 30%.
2. Ejercicios practicos realizados en grupo en el laboratorio, con un peso del 25%.

3. Avaluacién final (FIN) con un peso del 45%.

Nota 1. Si es superior, la calificacion de la prueba FIN sustituird a la calificacion de la prueba CON.

Nota 2. Cuando los resultados de los actos de evaluacion correspondientes a actividades individuales sean sustancialmente inferiores
a los obtenidos en actividades de grupo, se podra exigir la realizacién de forma individual de actividades similares a las realizadas en
grupo. La calificacion de estas Ultimas sustituira a las originales.

NORMAS PARA LA REALIZACION DE LAS PRUEBAS.

La realizacidn y asistencia a las sesiones de laboratorio es obligatoria.

BIBLIOGRAFIA

Basica:
- Nise, Norman S. Control systems engineering. 7th ed. Hoboken: John Wiley & Sons, 2015. ISBN 9781118800829.

Complementaria:

- Bolzern, Paolo; Scattolini, Riccardo; Schiavoni, Nicola. Fundamentos de control automatico. 32 ed. Madrid: McGraw-Hill, 2008. ISBN
9788838664342.

- Ogata K. Ingenlerla de control moderna [en linea]. 52 ed Madrid: Pearson EducaC|on 2010 [Consulta: 02/06/2022] Disponible a:
i ISBN

9788483226605
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