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Titulacio: GRAU EN ENGINYERIA DE SISTEMES AUDIOVISUALS (Pla 2009). (Assignatura optativa).
GRAU EN ENGINYERIA DE TECNOLOGIA I DISSENY TEXTIL (Pla 2009). (Assignatura optativa).
GRAU EN ENGINYERIA ELECTRICA (Pla 2009). (Assignatura optativa).
GRAU EN ENGINYERIA ELECTRONICA INDUSTRIAL I AUTOMATICA (Pla 2009). (Assignatura optativa).
GRAU EN ENGINYERIA MECANICA (Pla 2009). (Assignatura optativa).
GRAU EN ENGINYERIA QUIMICA (Pla 2009). (Assignatura optativa).
GRAU EN ENGINYERIA DE DISSENY INDUSTRIAL I DESENVOLUPAMENT DEL PRODUCTE (Pla 2010).
(Assignatura optativa).
GRAU EN ENGINYERIA EN TECNOLOGIES AEROESPACIALS (Pla 2010). (Assignatura optativa).
GRAU EN ENGINYERIA EN TECNOLOGIES INDUSTRIALS (Pla 2010). (Assignatura optativa).
GRAU EN ENGINYERIA EN VEHICLES AEROESPACIALS (Pla 2010). (Assignatura optativa).

Curs: 2025 Crédits ECTS: 3.0 Idiomes: Anglées
PROFESSORAT

Professorat responsable: Lordan Gonzalez, Oriol
Altres:

METODOLOGIES DOCENTS

El curs es divideix en quatre parts:

*Sessions teoriques

*Sessions practiques

*Sessions del projecte

*Estudi autonom

En les sessions de teoria (a classe), el professor introduira la base teorica dels conceptes i metodes darrera dels UAVs i ho il-lustrara
amb els exemples apropiats per facilitar la seva comprensid.

En les sessions practiques (a classe), el professor guiara els alumnes per tal que apliquin els conceptes tedrics per programar mini-
drons.

En les sessions de projectes (a classe), els estudiants aplicaran en el projecte els conceptes teorics apresos.

El curs esta basat en la part practica mitjancant el desenvolupament del projecte.

Els estudiants, de forma autonoma, hauran de treballar en el material que proporcioni el professor per tal de desenvolupar el
projecte. El professor proporcionara el syllabus i fara la monitoritzacié de I'assignatura (mitjangant ATENEA).

OBJECTIUS D'APRENENTATGE DE L'ASSIGNATURA

L'objectiu principal del curs és comprendre com programar un o diversos drons per realitzar un vol.

HORES TOTALS DE DEDICACIO DE L'ESTUDIANTAT

Tipus Hores Percentatge
Hores aprenentatge autonom 45,0 60.00
Hores grup gran 30,0 40.00

Dedicacio total: 75 h
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CONTINGUTS

Modul 1: Programacioé d'un dron

Descripcio:
Aprén a programar un Unic mini-dron

Activitats vinculades:
Tasca 1: Numeros d'un digit (amb i sense pads)

Dedicacié: 25h
Grup gran/Teoria: 15h
Aprenentatge autonom: 10h

Modul 2: Programaci6 de varis drons

Descripcio:
Apren a programar multiples mini-drons

Activitats vinculades:
Tasca 2: 3 drons sincronitzats
Tasca 3: Quadrat giratori amb diversos drons

Dedicacié: 20h
Grup gran/Teoria: 10h
Aprenentatge autonom: 10h

Modul 3: Programacioé avancada

Descripcio:
Aprén a crear figures avancades

Activitats vinculades:
Tasca 4: Cub de Rubik amb diversos drons
Tasca 5: Shuriken magic amb diversos drons

Projecte: Imitar una cosa real amb moviment amb més de 20 drons

Dedicacié: 30h
Grup gran/Teoria: 5h
Aprenentatge autonom: 25h

SISTEMA DE QUALIFICACIO

La nota final de l'assignatura s’obté de les seglients ponderacions:

Tasca 1: 20%
Tasca 2: 25%
Tasca 3: 20%
Tasca 4: 10%
Tasca 5: 10%
Projecte: 15%

Ja que no hi ha examens escrits, no hi ha examens de recuperacié o millora de nota.
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RECURSOS

Enllag web:

- Direct Python. https://github.com/dwalker-uk/TelloEduSwarmSearch- Swarm SDK.
https: ithub.com/TelloSDK/Multi-Tello-Formation

Altres recursos:
Apunts, llistats d'exercicis i videos disponibles a Atenea.
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