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REQUISITS

Haver aprovat la Teoria del Vaixell de Q4 del Grau en Nautica i Transport Maritim o bé que I'assignatura tingui les condicions per ser
compensada al finalitzar el cicle.

COMPETENCIES DE LA TITULACIO A LES QUALS CONTRIBUEIX L'ASSIGNATURA

Especifiques:

1. Coneixement en profunditat de la teoria del vaixell. Flotabilitat. Estabilitat estatica i dinamica, transversal i longitudinal. Efectes de
moviment i distribuciéo de pesos. Hidrostatica i hidrodinamica. Resisténcia i propulsié. Compartimentat inundacié i varada.
Coneixement ampli de la dinamica de vehicles marins.

Transversals:
CT6. PERSPECTIVA DE GENERE: Conéixer i comprendre, des de I’ambit de la titulacié mateixa, les desigualtats per raé de sexe i
génere en la societat, i integrar les diverses necessitats i preferéncies per ra6 de sexe i génere en el disseny de solucions i la resolucio
de problemes.

METODOLOGIES DOCENTS

- Rebre, comprendre i sintetitzar coneixements.

- Plantejar i resoldre problemes, aportant sempre que sigui possible solucions contextualitzades amb rellevancia social.

- Desenvolupar el raonament i esperit critic i ser capag de transformar el propi pensament en noves direccions a partir de la
incorporacié de les experiéncies dels companys i companyes.

- Treballar tant de forma individual com col-laborativa, donant veu a totes les persones a l'aula.

- Aprenentatge basat en practiques en el simulador de carregues liquides.
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OBJECTIUS D'APRENENTATGE DE L'ASSIGNATURA

- Repassar els conceptes basics dels fonaments sobre flotabilitat i estabilitat i dinamica transversal i longitudinal.

- Coneéixer les qlestions relatives a la inundacidé i varada.

- Conéixer els efectes del moviment, aixi com la dinamica de vehicles marins.

- Coneéixer les propietats i els elements estructurals d'un vaixell.

- Coneéixer la resisténcia hidrodinamica, els tipus de propulsié marina i els materials emprats en la construccié naval.

- Ser capag de calcular els esforgos longitudinals a les que esta sotmesa I'estructura d'un vaixell.

- Conéixer, comprendre i respectar, des del propi ambit de la titulacid, la diversitat de genere, social, cultural i economica.

Per altra banda, un dels objectius d'aquesta assignatura és donar el coneixement, comprensié i aptitud de la competéncia: "Mesures
que s'han d'adoptar en cas d'emergéncies" de la Taula A-II/1-5 i de la competéncia "Mesures que s'han d'adoptar en cas
d'emergeéncia de la navegacio" de la Taula A-1I/2-9 i la competéncia "Control de I'estabilitat, trimat i esforcos" de la Taula A-1I/2-15
segons el Conveni Internacional sobre Normes de formacio, titulacio i guardia per a la gent de mar (STCW).

HORES TOTALS DE DEDICACIO DE L'ESTUDIANTAT

Tipus Hores Percentatge
Hores grup petit 9,0 4.00

Hores aprenentatge autonom 135,0 60.00

Hores grup gran 81,0 36.00

Dedicacio total: 225 h

CONTINGUTS

Capitol 1. Distribucié de carrega entre dues bodegues

Descripcio:
En aquest capitol s'estudiara el repartiment de carrega en dues o més bodegues.

Dedicacié: 5h
Grup gran/Teoria: 2h
Aprenentatge autonom: 3h

Capitol 2. Relacio de la tipologia d'un vaixell amb la seva estabilitat.

Descripcio:

Flotabilitat i Estabilitat estatica. Dinamica transversal i longitudinal. En aquest capitol s'estudien les recomanacions de la IMO
sobre estabilitat del vaixells (A-II/2-15.3) i les caracteristiques propies d'estabilitat en funcié del tipus de vaixell: vaixells
petrolers, pesquers, trencagels, vaixells d'alta velocitat, entre d'altres. Coneixement dels principis fonamentals de la construccio
del vaixell i les teories i factors que afecten al trimat i I'estabilitat i les mesures necessaries per prevenir el trimat i |'estabilitat
(aquests coneixements son necessaris segons el conveni STCW Taula A-1I/2-15.1).

Dedicacié: 30h
Grup gran/Teoria: 12h
Aprenentatge autonom: 18h
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Capitol 3. Carrega de gra

Descripcio:

- Coneixeiments basics relacionats amb la carrega de gra
- Calcul dels moments escorants volumetrics

- Normativa d'estabilitat per a la carrega de gra a granel

Dedicacié: 20h
Grup gran/Teoria: 8h
Aprenentatge autonom: 12h

Capitol 4. Trimat optim

Descripcio:
Estudi del trimat optim del vaixell per tal d'obtenir un millor rendiment en el consum de combustible.

Dedicacié: 5h
Grup gran/Teoria: 2h
Aprenentatge autonom: 3h

Capitol 5. Sistemes estabilitzadors i Dinamica de vehicles marins

Descripcio:
- Descripci6 dels diferents sistemes estabilitzadors existents
- Dinamica de vehicles marins

Dedicacié: 5h
Grup gran/Teoria: 2h
Aprenentatge autonom: 3h

Capitol 6. Varada

Descripcio:

- Accions inicials a seguir en el cas de una col-lisié o varada. Avaluacio i control inicial en cas d'avaria (Taula A-II/1-5.2 Codi
STCW)

- Calcul de la reaccid

- Efecte de la varada sobre els calats, estabilitat transversal i I'escora

- Precaucions al fer varar un vaixell (Taula A-II/2-9.1 codi STCW).

- Actuacions en el cas de varada imminent i després d'una varada (Taula A-I1/2-9.2 codi STCW).

- Reflotament d'un vaixell varat amb o sense assisténcia (Taula A-1I/2-9.3 codi STCW)

- Operacions per lliurar la varada

- Varada en dic

Dedicacié: 35h
Grup gran/Teoria: 14h
Aprenentatge autonom: 21h
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Capitol 7. Inundacio i Compartimentat

Descripcio:

- Classes d'inundacio.

- Metodes de calcul de la inundacio.

- Efectes de la inundacio sobre els calats, escora i estabilitat.

- Accions a realitzar si la col:lisid és imminent i després de la col-lisié6 o degut a qualsevol causa es produeix el deteriorament de

I'estanquitat del buc (Taula A-1I/2-9.4 Codi STCW)

- Coneixement i efecte en el trimat i I'estabilitat d'un vaixell en el cas de perill i inundacié d'un compartiment. Mesures que s'han

de prendre (Taula A-1I/2-15.2 Codi STCW)

Dedicacié: 35h
Grup gran/Teoria: 14h
Aprenentatge autonom: 21h

Capitol 8. Propietats i elements estructurals d'un vaixell

Descripcio:
- Descripci6 i comprensid de les propietats que ha de tenir un vaixell.
- Coneixements de I'estructura, parts i elements dels vaixells.

Dedicacié: 30h
Grup gran/Teoria: 12h
Aprenentatge autonom: 18h

Capitol 9. Resisténcia i Propulsio del vaixell

Descripcio:
- Nocions basiques de resisténcia, hidrodinamica i propulsid.
- Tipus de propulsio.

Dedicacié: 15h
Grup gran/Teoria: 6h
Aprenentatge autonom: 9h

Capitol 10. Materials en la construccié naval i la seva protecci6

Descripcio:
- Nocions dels tipus de materials empleats en la construccié naval i les seves caracteristiques.
- Manteniment.

Dedicacié: 10h
Grup gran/Teoria: 4h
Aprenentatge autonom: 6h

Capitol 11. Esforgos longitudinals i vibracions

Descripcio:

- Incidéncia de la distribucié de la carrega i de les onades en els esforgos longitudinals d'un vaixell.

- Determinacid de les corbes de carrega, esforgos tallants i moments flectors.

Dedicacié: 20h
Grup gran/Teoria: 8h
Aprenentatge autonom: 12h
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ACTIVITATS

Practiques modul Loading Control System (LCS) del Simulador de Carregues Liquides.

Descripcio:

L'objectiu principal d’aquestes practiques és que I'estudiantat integri les competéncies adquirides durant les assignatures de
Teoria del Vaixell i Teoria del Vaixell i Construccié Naval de manera totalment practica mitjangant I'is del modul Loading Control
System (LCS) del simulador de carregues liquides (competéncies A-1I/1-10.1, A-1I/1-13.1, A-1I/1-13.1.3, A-1I/1-13.2, A-11/2-9.4,
A-11/2-15.1, A-11/2-15.2 i A-11/2-15.3).

Practica 1. Familiaritzacié amb el modul Loading Control System (LCS) del Simulador de Carregues Liquides. El modul LCS esta
dissenyat per calcular i controlar la carrega, el trimat, |'estabilitat del vaixell, ja sigui en condicié intacta com en avaria i permet
introduir dades de carregues liquides, llast, provisions, etc..També permet ajustar la carrega del vaixell per garantir els valors de
trimat, estabilitat i esforgos minims segons les normatives internacionals. Durant la practica s'explicara I'estructura del simulador
i els diferents comandaments; com accedir a panells locals, esquemes dels sistemes i al sistema de control i monitoritzacio.

Practica 2. Analisi i comparativa de diferents situacions de carrega, des del punt de vista de I'estabilitat intacta, en averia i
esforgos. S’analitzaran i compararan els segiients escenaris: situacié de llast, situacié de carrega, situacié d’arrufament i situacio
de crebant.

Practica 3. Operacions amb els tancs de llast. Actuar sobre els diferents elements (valvules, bombes, etc) i la llegenda del seu
estat en el sistema. Al finalitzar aquesta practica, es realitzara un exercici practic portat a terme individualment o en equip sobre
conceptes associats als objectius d’aprenentatge de I'assignatura pel qué fa al coneixement o a la comprensio.

Objectius especifics:

- Generar experiéncies d’aprenentatge reproduint situacions el més versemblants possibles.

- Promoure el treball en grup i la col-laboracié entre iguals com una estratégia eficag per resoldre problemes
- Reflexionar i valorar les diferents actuacions respecte la presa de decisions i situacions de risc.

Lliurament:
La nota obtinguda en aquesta activitat correspondra a la nota del 20% de I'avaluacié continuada de la part de la qualificacié de
Teoria del Vaixell.

Competéncies relacionades:

CE23.GEN. Coneixement en profunditat de la teoria del vaixell. Flotabilitat. Estabilitat estatica i dinamica, transversal i
longitudinal. Efectes de moviment i distribucié de pesos. Hidrostatica i hidrodinamica. Resistencia i propulsié. Compartimentat
inundacio i varada. Coneixement ampli de la dinamica de vehicles marins.

CT6. PERSPECTIVA DE GENERE: Conéixer i comprendre, des de I'ambit de la titulacié mateixa, les desigualtats per raé de sexe i
génere en la societat, i integrar les diverses necessitats i preferéncies per raé de sexe i génere en el disseny de solucions i la
resolucio de problemes.

Dedicacié: 15h
Grup petit/Laboratori: 6h
Aprenentatge autonom: 9h
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SISTEMA DE QUALIFICACIO

La qualificacio final és la suma de les qualificacions parcials segtients:
Nfinal=0.67Ntv+0.33Nc
Nfinal: qualificacié final

Ntv: qualificacio final de teoria del vaixell
Nc: qualificacio final de construccié naval

Ntv = 40%*prova final +40% *prova parcial+20%*avaluacioé continua; cal tenir una qualificacié minima de 4 a I'examen parcial per
alliberar mateéria; en cas contrari, s'haura de presentar a I'examen final amb tota la mateéria del curs.

Nc = Nota examen parcial (temes 8 i 9) * 50 % + Nota examen final (temes 10 i 11) * 50 %; cal tenir una qualificacié minima de 4 a
I'examen parcial per alliberar matéria; en cas contrari, s'haura de presentar a I'examen final amb tota la materia del curs.

L'acte de reavaluacid es fara a través d'un prova final escrita on s'avaluara tota la materia del curs.

NORMES PER A LA REALITZACIO DE LES PROVES.

- No es podra aprovar el curs sin6 s'han presentat tots els treballs i activitats de I'avaluacié continuada.
- Es considerara No presentat I'estudiant que no es presenti a les proves avaluables
- En cap cas es pot disposar de cap tipus de formulari en els controls d'aprenentatge o proves.
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Complementaria:

- Derrett, Daniel Raymond; Barrass, Bryan. Ship stability for masters and mates. 7th ed. Amsterdam: Elsevier, 2013. ISBN
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RECURSOS

Altres recursos:
Simulador de Carregues Liquides, LCHS 5000 Large Crude Oil Carrier (LCC) Tanker Simulator de Wartsila
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