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CAPACIDADES PREVIAS

Conocimientos previos en programacion, control de sistemas y automatizacion

REQUISITOS

Haber cursado:
Q5: Automatitzacié Industrial; Informatica Industrial
Q6: Sistemes Robotitzats

COMPETENCIAS DE LA TITULACION A LAS QUE CONTRIBUYE LA ASIGNATURA

Especificas:
1. CE15. Conocimientos basicos de los sistemas de produccion y fabricacion.
2. CE29. Capacidad para disefar sistemas de control y automatizacién

METODOLOGIAS DOCENTES

En las sesiones presenciales de aprendizaje el profesorado introducird, mediante explicaciones tedricas y ejemplos ilustrativos, los
conceptos, métodos y resultados de la materia. Se sigue una metodologia participativa y orientada a proyectos.

OBJETIVOS DE APRENDIZAJE DE LA ASIGNATURA

1. Presentar las caracteristicas generales de los sistemas integrados de produccidén des de el nivel de planta hasta el nivel de
supervision.

2. Capacitar para el modelizado y la simulacién de sistemas de produccién por ordenador

3. Identificar los elementos esenciales de las lineas de producciéon robotizadas

4. Capacitar para el desarrollo de aplicaciones robotizadas y de vision por ordenador en los sistemas de produccién.

HORAS TOTALES DE DEDICACION DEL ESTUDIANTADO

Tipo Horas Porcentaje
Horas grupo pequeio 30,0 20.00
Horas grupo grande 30,0 20.00
Horas aprendizaje auténomo 90,0 60.00
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Dedicacion total: 150 h

CONTENIDOS

Introduccion a los sistemas de produccion integrados por ordenador

Descripcion:

Definiciones

La fabricacion flexible

Componentes de un sistema de fabricacion

Objetivos especificos:
Adquirir conocimiento sobre la automatizacion en las diferentes fases de un proceso de produccién y su interrelacién en el marco
de los sistemas CIM

Modelizado

Descripcion:

Modelizado y simulacion de procesos productivos y logisticos
Modelizado con redes de Petri

Modelizado de efectos aleatorios

Objetivos especificos:
Modelizar los sistemas fisicos asociados a entornos productivos mediante redes de Petri

Actividades vinculadas:
PR1 Practica de Modelizado

Simulacién

Descripcion:

Introduccién

Simulacién de sistemas de eventos discretos
Verificacion y validacion de modelos

Analisis de resultados

Objetivos especificos:
Aprender a transfereir modelos a entornos de simulacion y valorar el rendimiento de los sistemas

Actividades vinculadas:
PR2 Practicas de simulacion

Vision

Descripcion:

Introduccion a la vision por ordenador
Adquisicion y procesamiento de imagenes
Segmentacién y reconocimiento

Sistemas de visidn industriales

Objetivos especificos:
Aprender los fundamentos de los sistemas de visién por computador y las técnicas aplicadas a los sistemas de produccién

Actividades vinculadas:
PR3 Practicas de visidén por ordenador
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Robética

Descripcion:
Aplicacié de los robots en linias de produccion

Robots especiales: Almacenes robotizados, robots paralelos, robots mdviles, maquinas herramienta.

Objetivos especificos:

Aprender a identificar los diferentes tipos de sistemas robdticos presentes en las lineas de produccion. Aprender sobre las

aplicaciones robotizadas particulares de ciertas lineas de produccién, como las propias de la fabricacién de automoviles

(soldadura, pintura, ...).

Actividades vinculadas:
PR4 Practicas de robotica

Dedicacion: 5h
Grupo grande/Teoria: 1h
Grupo mediano/Practicas: 4h

PR1 Practicas de modelizado

Descripcion:

Introduccidén al programa de simulaciéon ARENA

Representacion de redes de Petri sobre entorno ARENA

Redes de Petri aplicadas al estudio de casos de sistemas productivos
Modelizado de maquinas

Objetivos especificos:
Aplicar los conocimientos de modelizado para modelizar sistemas productivos y logisticos

PR2 Practicas de simulacion

Descripcion:
ARENA aplicado al estudio de casos de sistemas productivos
Estudio de casos. Comparacion de alternativas

Objetivos especificos:

Aplicar los conceptos de modelizado y simulacion para obtener el comportamiento dindmico de sistemas y valorar su rendimiento

PR3 Practicas de vision

Descripcion:

Introduccidn a la toolbox de "image Processing" de Matlab y a las herramientas de National Instruments

Objetivos especificos:
Aplicar las técnicas de vison a aplicaciones basicas mediante los programas de vision.
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PR4 Practicas de roboética

Descripcion:
Programacion de robots colaborativos
Introduccion a la programacion de maquinas de control numérico

Objetivos especificos:
Aprender a programar robots UR y maquinas cnc

Dedicacion: 2h
Actividades dirigidas: 2h

SISTEMA DE CALIFICACION

La nota final se calcula a partir de:
NOTA FINAL = 0,6X(Pruebas Escritas individuales) + 0,4X(Trabajo en grupo)
Re-evaluacién de la parte individual

NORMAS PARA LA REALIZACION DE LAS PRUEBAS.

Métodos de evaluacién: La evaluacion se llevara a cabo mediante la valoracion por parte de los profesores del trabajo del estudiante,
individual y/o en grupo, realizado de forma presencial y no presencial se realizard ponderando convenientemente las siguientes
actividades:

o Prueba individual presencial

o Practicas en grupo guiadas de laboratorio. Seguimiento de las practicas.
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