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CAPACITATS PREVIES

Per fer aquesta assignatura és necessari tenir coneixements basics de:
Modelitzacié de sistemes dinamics i funcié de transferéncia
Técniques de control (sintonia de PID)

METODOLOGIES DOCENTS

OBJECTIUS D'APRENENTATGE DE L'ASSIGNATURA

Veure versio en anglés.

HORES TOTALS DE DEDICACIO DE L'ESTUDIANTAT

Tipus Hores Percentatge
Hores aprenentatge autonom 45,0 60.00
Hores grup gran 30,0 40.00

Dedicaci6 total: 75 h
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CONTINGUTS

Modul 1: Fonaments de la maniobra de drones

Descripcio:

Principis de vol d'un drone

Arquitectura per al treball amb AR-Drone
Fonaments basics de ROS (Robot Operating System)
Model de simulacié de I'AR-Drone

Activitats vinculades:
1,2,3

Dedicacié: 25h
Grup gran/Teoria: 10h
Aprenentatge autonom: 15h

Modul 2: Identificacié i disseny de controladors

Descripcio:

Models per al control: funcions de transferéncia

Identificacié de funcions de transferéncia a partir de dades experimentals

Disseny de controladors basats en assignacié de pols usant funcions de transferéncia
Estructura de control en cascada

Activitats vinculades:
1,2,3

Dedicacié: 25h
Grup gran/Teoria: 10h
Aprenentatge autonom: 15h

Control de missio

Descripcio:

Processament d'imatge

Algorisme per al seguiment d'un cami
Maquines d'estat

Activitats vinculades:
1,2,3

Dedicacié: 25h
Grup gran/Teoria: 10h
Aprenentatge autonom: 15h

ACTIVITATS

1. Classes de teoria

Dedicacié: 10h
Grup gran/Teoria: 10h
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2. Projectes de laboratori

Dedicacié: 53h
Aprenentatge autonom: 35h
Grup gran/Teoria: 18h

Examen final

Dedicacié: 12h
Aprenentatge autonom: 10h
Grup gran/Teoria: 2h

SISTEMA DE QUALIFICACIO

Examen individual: 40%

Entregues de laboratori: 60%

Els estudiants que no aprovin l'assignatura podran fer una prova de reavaluacié en el periode d'examens finals. La nota d'aquest
examen substituira la nota de I'examen final en el cas de que sigui major, quedant un 5.0 com a nota maxima si el total és superior a
5.
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