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OBJECTIUS D'APRENENTATGE DE L'ASSIGNATURA

Coneixer els diferents sistemes d'una missié espacial.

HORES TOTALS DE DEDICACIO DE L'ESTUDIANTAT

Tipus Hores Percentatge
Hores grup gran 30,0 40.00
Hores aprenentatge autonom 45,0 60.00

Dedicacio total: 75 h

CONTINGUTS

Una introducci6 a l'espai

Descripcio:
Médul introductori a I'assignatura

Dedicacio: 2h

Grup gran/Teoria: 1h
Aprenentatge autonom: 1h
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Una perspectiva histoérica.

Descripcio:

. Els comengaments.

. Els pioners.

. Desenvolupaments posteriors.

. La carrera espaial.

. Fites principals dels vols no tripulats.
. Fites principals dels vols tripulats.

. Els programes europeus.

. Nous actors.
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Dedicacié: 2h
Grup gran/Teoria: 1h
Aprenentatge autonom: 1h

Ambient espaial

Descripcio:

. Generalitats

. Microgravetat

. Abséncia d'atmosfera

. Efectes de les capes superiors de I'atmosfera
. Efectes del buit

. Restes espacials y brossa espacial
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Dedicacié: 9h
Grup gran/Teoria: 2h
Aprenentatge autonom: 7h

Activitats, classificacio, fases, sistemes d'una missio i grau d'involucracio

Descripcio:

1. Activitats

2. Classificacio

3. Fases

4. Sistemes

5. Nivell d'involucracié

Dedicacio: 4h

Grup gran/Teoria: 2h
Aprenentatge autonom: 2h
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Mecanica orbital

Descripcio:

. Tractament simple

. Formulacié lagrangiana

. Tipus de trajectories

. Lleis de Kepler

. Elements orbitals

. Pertorbacions

. Elements osculants

. Regressio de la llinea de nodes
. Precessi6 de la llinea de apsides
. Punts lagrangians

. Vol en formacié

. Sistemes de referéncia

. Ground track

. Visibilitat
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Dedicacio: 14h
Grup gran/Teoria: 5h
Aprenentatge autonom: 9h

Maniobres orbitals

Descripcio:

. Definici6 i classificacid

. Maniobres coplanaries d'un i dos impolsos
. Transferencia de Hohman

. Transferéencia bi-eliptica

. Canvis de pla orbital

. Trajectories interplanetaries

. Assisténcies gravitatories

. Encontres espacials

. Finestres de llengament
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Dedicacié: 8h
Grup gran/Teoria: 3h
Aprenentatge autonom: 5h

Sistema de control d'6rbita i actitud

Descripcio:

. Preliminars

. Requeriments i generalitats

. El moment angular, eixos principals, parells
. Equacions del moviments

. Estabilitat del moviment sense parells

. Estabilitzacio per rotacio

. Classificacio dels satél-lits

. Sensors

. Actuadors
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Dedicacié: 5h
Grup gran/Teoria: 3h
Aprenentatge autonom: 2h
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Sistema de poténcia

Descripcio:

1. Missio i tasques

2. Fonts de poténcia: classificacio

3. Definicions i consideracions generals
4. Panels solars

5. Bateries

6. Celles de combustible

7. Energia nuclear: desintegracio i fissio

Dedicacié: 5h
Grup gran/Teoria: 2h
Aprenentatge autonom: 3h

Sistema de control térmic

Descripcio:

1. Generalitats

2. Mecanismes de transport de calor
3. Balang térmic

4. Tecnologies actives i passives

Dedicacié: 5h
Grup gran/Teoria: 3h
Aprenentatge autonom: 2h

Sistema de comunicacions

Descripcio:

. Terminologia.

. Estrategia de comunicacions.
. Enllagos.

. Disseny de I'arquitectura de comunicacions.
. Classificacié d'estratégies.

. Funcionalitat.

. Criteris pel disseny.

. Comunicacions digitals.

. Disseny de I'enllag.

10. Modulacio.

11. Accés multiple.
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Dedicacio: 5h
Grup gran/Teoria: 3h
Aprenentatge autonom: 2h
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Sistema de computacio.

Descripcio:

. Introduccié.

. Generalitats.

. Definicions.

. Processat a bord/a terra.

. Processat per Hardware/Software.
. Arquitectura.

. Configuracio.

. Exemples.

. Compressi6é de dades.
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Dedicacié: 5h
Grup gran/Teoria: 3h
Aprenentatge autonom: 2h

Sistema de Terra i d'Usuari

Descripcio:

. Generalitats.

. Estructura i organitzacio.

. El Centre de Control de Missid.

. El Comité de Planificacié d'Operacions.
. El sistema de suport a I'usuari.

. Oficina de la Autoritat de Control.

. Format de dades.

. Bases de dades.
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Dedicacio: 4h
Grup gran/Teoria: 2h
Aprenentatge autonom: 2h

Sistema de Suport Vital

Descripcio:

. Missio i tasques.

. Visié general.

. Un exemple: la ISS.
. Efectes fisiologics.

. Efectes psicologics.
. Solucions.
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Dedicacié: 5h
Grup gran/Teoria: 2h
Aprenentatge autonom: 3h

Data: 17/04/2023

Pagina: 5/ 6



UNIVERSITAT POLITECNICA

DE CATALUNYA
BARCELOMNATECH

Operacions de missio

Descripcio:
. Missi6 i tasques.
. Support técnic.

. Responsabilitats clau.
. Cost.
. Balang de complexitat operacional.
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Dedicacioé: 3h
Grup gran/Teoria: 2h
Aprenentatge autonom: 1h

Logistica

Descripcio:
1. Generalitats.
2. Un exemple: el Space Shuttle.

Dedicacié: 2h
Grup gran/Teoria: 1h
Aprenentatge autonom: 1h

SISTEMA DE QUALIFICACIO

. Disseny d'un pla d'operacions de missi6.
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