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PROFESSORAT
Professorat responsable: Consultar aqui / See here:

https://telecos.upc.edu/ca/estudis/curs-actual/professorat-responsables-coordinadors/respon
sables-assignatura

Altres: Consultar aqui / See here:
https://telecos.upc.edu/ca/estudis/curs-actual/professorat-responsables-coordinadors/profess

orat-assignat-idioma

CAPACITATS PREVIES

Conceptes d'electronica analogica i digital. Microprocessadors.

METODOLOGIES DOCENTS

OBJECTIUS D'APRENENTATGE DE L'ASSIGNATURA

L'assignatura és una introduccid a la robotica autonoma on els microcontroladors formen part de les estrategies de control del sistema
electronic. S'analitzen els conceptes basics de diferents tipus de sensors i d'actuadors d'Us habitual en aplicacions robotiques i les
estratégies basiques de control aixi com la seva realitzacid, amb especial émfasi en les alternatives adaptatives i basades en el
comportament en el disseny de micro-robots i robots intel.ligents.

HORES TOTALS DE DEDICACIO DE L'ESTUDIANTAT

Tipus Hores Percentatge
Hores grup gran 26,0 17.33
Hores aprenentatge autonom 98,0 65.33
Hores grup petit 26,0 17.33

Dedicaci6 total: 150 h
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CONTINGUTS

1. Fonaments

Descripcio:

Qué son els robots?

Taxonomies de robots

Arquitectura de robots

Robotica de codi obert

Robots seguidors de linia: motivacio, arquitectura i algorismes

Dedicacio: 2h
Grup gran/Teoria: 2h

2. Arquitectures robotiques amb aprenentatge

Descripcio:
Estudis de casos
El bloc sensorial
El bloc motor

Dedicacié: 2h
Grup gran/Teoria: 2h

3. Fonaments del hardware

Descripcio:
Blocs constructius: el bloc sensorial, el bloc motor i el bloc de control
Estudis de casos

Dedicacio: 6h
Grup gran/Teoria: 6h

4. Control

Descripcio:
Heuristiques de control i control PID

Dedicacioé: 4h
Grup gran/Teoria: 4h

5. Robots basats en el comportament

Descripcio:
Principis i metodologia per al disseny del comportament

Dedicacié: 2h
Grup gran/Teoria: 2h
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6. Colonies de robots

Descripcio:

Principis de disseny d'una colonia basada en un gran nombre de robots homogenis
Dedicacié: 2h

Grup gran/Teoria: 2h

7. Robots modulars

Descripcio:
Blocs de construccié i operadors per al disseny de micro-robots modulars

Dedicacio: 4h
Grup gran/Teoria: 4h

8. Robots intel:ligents

Descripcio:

Aprenentatge en robots: qué haurien d'aprendre els robots?, aprenentatge d'informacié sensorial, aprenentatge per reforg en
robots, cotxes autonoms

Processament intel:ligent

Deteccio6 d'objectes

Dedicacié: 6h
Grup gran/Teoria: 6h

SISTEMA DE QUALIFICACIO

El 100 % de la nota d'avaluacié de I'assignatura s'obté de I'elaboracio al llarg del curs de mini-projectes robotics guiats.

BIBLIOGRAFIA

Basica:
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Complementaria:

- Martin, F.G. Robotic explorations: a hands-on introduction to engineering. Upper Saddle River, N.J.: Prentice-Hall, 2001. ISBN
0130895687.

- Predko, M. Programming and customizing the PICmicro microcontrollers. 3rd ed. New York [etc.]; London: Tab; McGraw-Hill, 2007.
ISBN 9780071472876.

- Arkin, R.C. Behavior-based robotics [en linia]. London: MIT Press, 1998 [Consulta: 03/06/2022]. Disponible a:
https://mitpress.mit.edu/books/behavior-based-robotics. ISBN 0262011654.
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RECURSOS

Altres recursos:
Notes de classe i d'altre material multimédia disponible a la intranet del curs.
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