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CAPACITATS PREVIES

Electronica / Programacié Python o C

COMPETENCIES DE LA TITULACIO A LES QUALS CONTRIBUEIX L'ASSIGNATURA

Especifiques:
1. Coneixements dels fonaments de I'electronica.

Transversals:
2. APRENENTATGE AUTONOM: Detectar mancances en el propi coneixement i superar-les mitjangant la reflexié critica i I'eleccié de la
millor actuacié per ampliar aquest coneixement.

METODOLOGIES DOCENTS

Totes les sessions es desenvoluparan al laboratori docent del departament d'enginyeria electronica. La docéncia es basara en
"aprenentatge basat en projecte", PBL Project Based Learning. L'estudiantat treballra experimental sobre els petits projectes
presentats pel professor.

OBJECTIUS D'APRENENTATGE DE L'ASSIGNATURA

Un cop acabada l'assignatura, I'estudiant/a ha de ser capag de
- dissenyar petits projectes/sistemes electronics digitals i (escollir components segons especificacions i fixar connexionat).
- muntar experimentalment petits sistemes electronics

HORES TOTALS DE DEDICACIO DE L'ESTUDIANTAT

Tipus Hores Percentatge
Hores grup mitja 45,0 40.00
Hores aprenentatge autonom 67,5 60.00

Dedicacio total: 112.5 h
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CONTINGUTS

Aprofundiment en la instrumentacioé del laboratori electronic

Descripcio:
Revisid de les caracteristiques d'utilitzacié de I'instrumental de laboratori.
Descripci6 basica del funcionament intern.

Activitats vinculades:
Exposicié teorica.
Practica directa amb l'instrumental sobre muntatges que, especialment, posin en evidéncia les limitacions dels intruments.

Dedicaci6: 4h 30m
Grup mitja/Practiques: 3h
Aprenentatge autonom: 1h 30m

Introduccié als microprocessadors i GPUs

Descripcio:
Arquitectura interna. Programacié amb llenguatge d'alt nivell C / Python

Activitats vinculades:
Muntatge experimental per controlar amb un ATmega328P o NVIDIA Jetson Nano els ports d'entrada/sortida

Dedicacio: 9h

Grup mitja/Practiques: 6h
Aprenentatge autonom: 3h

Generacio de senyals amb PWM (Pulse Width Modulation)

Descripcio:
Us del periferic PWM per a generar senyals periodics i com a convertidor D/A

Dedicacié: 9h
Grup mitja/Practiques: 6h
Aprenentatge autonom: 3h

Control de motors DC

Descripcio:
Us de ponts H per controlar la velocitat i sentit de gir de motors DC

Dedicacié: 4h 30m
Grup mitja/Practiques: 3h
Aprenentatge autonom: 1h 30m

Sensors d'ultrasons per mesurar distancies

Descripcio:
contingut catala

Dedicacié: 9h
Grup gran/Teoria: 3h
Grup mitja/Practiques: 6h
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Sensors d'infrarrojos per detectar linies

Descripcio:
contingut catala

Dedicacié: 9h
Grup mitja/Practiques: 6h
Aprenentatge autonom: 3h

Desenvolupament d'un prototipus de robot autonom per un circuit

Descripcio:
Es muntara un robot tipus Jetson Bot i se li ensenyara a seguir un circuit amb els sensors d'ultrasons, infrarojos i camara

https://jetbot.org/master/

Dedicacié: 18h
Grup mitja/Practiques: 12h
Aprenentatge autonom: 6h

SISTEMA DE QUALIFICACIO

L'estudiantat rebra una nota de cadascun del 3 muntatges experimentals avaluables que realitzara al llarg del curs. La nota final
(NFinal) sera el promig d'aquestes 3 notes parcials .

NFinal=(NP1+NP2+NP3)/3

L'assignatura no té examen parcial. En principi, tampoc es preveu examen final.
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