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COMPETENCIES DE LA TITULACIO A LES QUALS CONTRIBUEIX L'ASSIGNATURA

Especifiques:

14455. Identificar els conceptes i els aspectes técnics vinculats als sistemes de conduccions, tant en pressié com en lamina lliure i
aplicar-los a les xarxes de transport d'aigua de proveiment; sistemes de bombament; xarxes unitaries; xarxes separatives; sistemes
de prevencio d'avingudes en zones urbanes i analisi de les eines per a la recuperacié dels espais fluvials i costaners alterats.

14457. Identificar els fonaments de teoria d'estructures, de procediments sostenibles de construccié i desmantellament d'edificis i
obres civils; i descriure les bases de la tecnologia dels materials usats en construccio.

14459. Descriure els components i modes de transport i la repercussio de les seves externalitats en el medi ambient; identificar els
principis de gestié ambiental dels sistemes de transport i planificacié sostenible del territori; i introduir les eines per a la gestio i
operacid dels sistemes de transport.

Geneériques:

14440. Identificar, formular i resoldre problemes vinculats a I'enginyeria ambiental.

14441. Aplicar les funcions d'assessoria, analisi, disseny, calcul, projecte, construccié, manteniment, conservacié i explotacié de
qualsevol actuacio al territori en I'ambit de I'enginyeria ambiental.

14442. Emprar en qualsevol actuacio al territori métodes contrastats i tecnologies acreditades, amb la finalitat d'aconseguir la major
eficacia el respecte pel medi ambient i la proteccid de la seguretat i salut dels treballadors i usuaris.

14443, Aplicar la legislacié necessaria durant I'exercici professional de I'enginyeria ambiental.

14444, Aplicar técniques de gestié empresarial i legislacié laboral.
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METODOLOGIES DOCENTS

L'assignatura consta de 2.3 hores a la setmana de classes presencials a I'aula (grup gran) i 1.2 hores setmanals amb la meitat de
I'estudiantat (grup mitja).

Es dediquen a classes teoriques 2.3 hores en grup gran, en qué el professorat exposa els conceptes i materials basics de la matéria,
presenta exemples i realitza exercicis.

Es dediquen 1.2 hores (grup mitja), a la resolucié de problemes amb una major interaccié amb I|'estudiantat. Es realitzen exercicis
practics per tal de consolidar els objectius d'aprenentatge generals i especifics.

La resta d'hores setmanals es dediquen a practiques de laboratori.

L'aprenentatge es centrara en el desenvolupament d'un projecte de curs, on els estudiants hauran de planificar els sistemes de
mobilitat d'una ciutat.

S'utilitza material de suport en format de pla docent detallat mitjancant el campus virtual ATENEA: continguts, programacié
d'activitats d'avaluacié i d'aprenentatge dirigit i bibliografia.

Tot i que la majoria de les sessions s'impartiran en l'idioma indicat a la guia, potser les sessions en qué es compti amb el suport
d'altres experts convidats puntualment es duguin a terme en un altre idioma.

OBJECTIUS D'APRENENTATGE DE L'ASSIGNATURA

Es presenten la normativa i instruments de planificacié de la mobilitat urbana i la seva gestié ambiental. S'aborda la planificacié de la
mobilitat no motoritzada i la seva relacié amb la forma urbana i el disseny de I'espai public.

S'exposen noves tecnologies per a una ciutat més intel-ligent, saludable, resilient, eficient i inclusiva: aplicacions Mobilitat 4.0 i el
paper de les TIC - Apps, Tecnologia i transmissié de dades en ITS, Paviments sono-reductors, reflectants, luminiscents; Sistemes de
gestio de vehicles compartits. Gestié del Sistema de Transport (TSM), Vehicle hibrid, vehicle eléctric, Natural gas vehicle (NGV) DUM -
Distribucié Urbana de Mercaderies, E-commerce, Just-in-time.

Es plantegen nous models de governancga de la mobilitat. Es discuteixen conceptes com smart citizens, comunitats intel-ligents i el
paper de la participacié ciutadana.

1. Coneixer els principis de la gestié6 ambiental i sostenible de la mobilitat per saber plantejar plans de mobilitat i estrategies de gestid
ambiental del transport privat i col-lectiu.

2. Coneixer el paper de les eines TIC i Apps per a estratégies de vehicle compartit i transport a la demanda. Mobilitat no motoritzada i
electrificacio.

Mobilitat Sostenible i Smart-City. Es plantejaran els conceptes basics per a una gestié ambiental i sostenible de la mobilitat tant pel
que fa al transport privat com a col-lectiu. S'introduira el paper de les TIC i I'electrificacié en la mobilitat.

HORES TOTALS DE DEDICACIO DE L'ESTUDIANTAT

Tipus Hores Percentatge
Hores grup gran 30,0 20.00
Hores grup petit 15,0 10.00
Hores grup mitja 15,0 10.00
Hores aprenentatge autonom 90,0 60.00

Dedicaci6 total: 150 h
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CONTINGUTS

Introduccié a la mobilitat sostenible

Descripcio:
Concepte de mobilitat sostenible. Passat, present i futur de la mobilitat.Vectors d'analisi

Dedicacié: 4h 48m
Grup gran/Teoria: 2h
Aprenentatge autonom: 2h 48m

Planificacié de la mobilitat urbana sostenible

Descripcio:

Funcid objectiu. Actors del sistema. Prestacions usuari, costos inversid, costos operacio.

Costos externs. Prestacions individuals versus societat i objectius de desenvolupament sostenible (ODS). Monetitzacié de les
externalitats. Accidents, Congestid, qualitat de I'aire, efecte hivernacle, contaminacid acustica, efecte barrera. Normativa
Generacid i atraccié de viatges de persones i mercaderies en funcié de la trama urbana, localitzacié d'activitats i tipus d'edificis o
infrastructures

Tecnologia de propulsié i control. Combustid, electromobilitat, pila d'hidrogen. Vehicle autonom i modes de transport. Noves
tecnologies. Distribucié Urbana de Mercaderies

Percepcid dels atributs del sistema. Digitalitzacié. Nous paradigmes. Serveis de mobilitat i MaaS

a. Gestid de I'oferta. Infrastructura, Control, restriccié accés, ZBE.

b. Gestié de la demanda. Nous sistemes col.laboratius. Tarifacié Pigouviana. Model de Vickery. Tecnologia.

Dedicacié: 64h 48m
Grup gran/Teoria: 27h
Aprenentatge autonom: 37h 48m

Projecte d'aplicacio

Descripcio:

Introducci6 al projecte. Sessié d'usos del sol i mobilitat
Sessid de vehicle privat

Sessid de Transport Public i Xarxa no Motoritzada
Sessid de Projecte 4

Integracié de mesures de mobilitat sostenible

Dedicacié: 60h

Grup mitja/Practiques: 14h
Grup petit/Laboratori: 11h
Aprenentatge autonom: 35h

Governanga i Presa de decisions

Descripcio:
Governanca de la mobilitat
Presa de decisi6. Analisi cost-benefici. Analisi multicriteri. Matriu Actor-Efecte.

Dedicaci6: 14h 23m
Grup gran/Teoria: 6h
Aprenentatge autonom: 8h 23m
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SISTEMA DE QUALIFICACIO

La qualificacié de I'assignatura s'obté a partir de les qualificacions d'avaluacié continuada.

L'avaluacié continuada consisteix en fer 5 activitats en grup de 2-4 persones basades en un projecte de mobilitat urbana, de caracter
additiu i formatiu, realitzades durant el curs (dins de l'aula i fora d'aquesta). La qualificacié de les activitats en grup es basara en la
mitjana aritmeética de les 5 proves (AA). Es realitzara un examen final (E) tipus test del contingut teoric de I'assignatura.

La qualificacid final de I'assignatura és N= 0.6AA+0.4E

Reavaluacié (RE)
Criteris de qualificacié i d'admissid a la reavaluacié (Re):

Els alumnes suspesos a |'avaluacié ordinaria que s'hagin presentat regularment a les proves d'avaluacié de l'assignatura suspesa
tindran opci6 a realitzar una prova de reavaluacié en el periode fixat en el calendari académic. No podran presentar-se a la prova de
reavaluacio d'una assignatura els estudiants que ja hagin superat ni els estudiants qualificats com a no presentats o que no hagin
lliurat la totalitat dels exercicis/problemes (AA).

La reavaluacié (RE) consistira en un Unic examen que abasta tot el contingut del curs. La nota maxima de la reavaluacio sera de cinc
(5.0) i la nota final del curs sera la nota maxima entre l'avaluacié continuada i I'examen de reavaluacid, és a dir, MAX(EO/RE).

La no assisténcia d'un estudiant convocat a la prova de reavaluacid, celebrada en el periode fixat no podra donar lloc a la realitzacié
d'una altra prova amb data posterior. Es realitzaran avaluacions extraordinaries per a aquells estudiants que a causa de forga major
acreditada no hagin pogut fer alguna de les proves d'avaluacié continuada. Aquestes proves han de ser autoritzades pel cap destudis
corresponent, a peticio del professor responsable de |'assignatura, i es realitzaran dins del periode lectiu corresponent.

NORMES PER A LA REALITZACIO DE LES PROVES.

Si no es realitza alguna de les activitats de laboratori o d'avaluacié continua en el periode programat, es considerara com a puntuacio
zero. L'examen es realitzara de forma individual. L'examen pot incloure preguntes curtes a desenvolupar per I'alumnat i exercicis a
resoldre.
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