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CAPACITATS PREVIES

Area de Matematiques

* Coneixer i saber aplicar el concepte de derivada i derivada parcial.

* Saber els métodes elementals de representacié grafica de funcions (asimptotes, maxims, minims, ...).

* Coneixer les propietats elementals de les funcions trigonometriques.
* Coneixer els conceptes basics de manipulacioé i operacié amb matrius.

Area de Fisica

* Coneixer el conceptes i les lleis basiques de |'electricitat, el magnetisme i I'electromagnetisme (llei de Coulomb, llei d'Ohm, camp
eléctric i magnétic, carga eléctrica, dipol magnétic, potencial eléctric, diferencia de potencial, tensid eléctrica, corrent, resisténcia i

conductancia eléctrica, i les seves unitats en el sistema M.K.S.

* Coneixer els trets més significatius del comportament fisic dels dispositius semiconductors: la unié PN, el transistor bipolar i el

transistor MOS.

Area de Programacié i Estructura de Dades

* Saber especificar, dissenyar e implementar algoritmes senzills amb un llenguatge de programacié imperatiu.

* Saber construir programes correctes, eficients i estructurats.
* Coneixer els conceptes de llenguatges interpretats i llenguatges compilats.
* Coneixer els algoritmes de recerca en estructures de dades (taules, llistes, arbres, ...).

Area de Arquitectura i Tecnologia de Computadors

* Coneéixer a nivell funcional les diferents portes logiques.

* Saber analitzar e implementar sistemes logics combinacionals i seqiiencials simples.
* Saber minimitzar i sintetitzar funcions logiques.

* Coneixer la estructura basica d'un computador.

* Coneixer el subsistema de entrada/sortida i interrupcions del computador.

* Coneixer que és un sistema operatiu i les seves funcions.

* Coneixer el concepte de procés, concurrencia, i comunicacié i sincronitzacié entre processos.
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COMPETENCIES DE LA TITULACIO A LES QUALS CONTRIBUEIX L'ASSIGNATURA
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Especifiques:

CCO1.1. Avaluar la complexitat computacional d'un problema, conéixer estratégies algorismiques que puguin dur a la seva resolucio, i
recomanar, desenvolupar i implementar la que garanteixi el millor rendiment d'acord amb els requisits establerts.

CCO01.3. Definir, avaluar i seleccionar plataformes de desenvolupament i produccié hardware i software per al desenvolupament
d'aplicacions i serveis informatics de diversa complexitat.

CCO2.1. Demostrar coneixement dels fonaments, dels paradigmes i de les técniques propies dels sistemes intel-ligents, i analitzar,
dissenyar i construir sistemes, serveis i aplicacions informatiques que utilitzin aquestes técniques en qualsevol ambit d'aplicacid.
CCO02.2. Capacitat per a adquirir, obtenir, formalitzar i representar el coneixement huma d'una forma computable per a la resolucid
de problemes mitjancant un sistema informatic en qualsevol ambit d'aplicacié, particularment en els que estan relacionats amb
aspectes de computacid, percepcio i actuacié en ambients o entorns intel-ligents.

CCO03.1. Implementar codi critic seguint criteris de temps d'execucio, eficiencia i seguretat.

CCO03.2. Programar considerant I'arquitectura hardware, tant en asemblador com en alt nivell.

CEC2.1. Analitzar, avaluar, seleccionar i configurar plataformes hardware per al desenvolupament i I'execucié d'aplicacions i serveis
informatics.

CES1.2. Donar solucié a problemes d'integracié en funcié de les estratégies, dels estandards i de les tecnologies disponibles.

CES1.8. Desenvolupar, mantenir i avaluar sistemes de control i de temps real.

CES2.1. Definir i gestionar els requisits d'un sistema software.

CES2.2. Dissenyar solucions apropiades en un o més dominis d'aplicacid, utilitzant metodes d'enginyeria del software que integrin
aspectes etics, socials, legals i economics.

CT1.1A. Demostrar coneixement i comprensidé dels conceptes fonamentals de la programacio i de I'estructura basica d'un computador.
CEFB4. Coneixement dels fonaments de I'Us i de la programacié dels computadors, dels sistemes operatius, de les bases de dades i,
en general, dels programes informatics amb aplicaci6 a I'enginyeria.

CT1.1B. Demostrar coneixement i comprensio dels conceptes fonamentals de la programacio i de I'estructura basica d'un computador.
CEFB5. Coneixement de I'estructura, funcionament i interconnexié dels sistemes informatics, i dels fonaments de la seva programacio.
CT1.2A. Interpretar, seleccionar i valorar conceptes, teories, usos i desenvolupaments tecnologics relacionats amb la informatica i la
seva aplicacié a partir dels fonaments matematics, estadistics i fisics necessaris. CEFB1: capacitat per a resoldre els problemes
matematics que es plantegin en la enginyeria. Aptitud per a aplicar els coneixements sobre: algebra, calcul diferencial i integral i
meétodes numeérics; estadistica i optimitzacid.

CT1.2B. Interpretar, seleccionar i valorar conceptes, teories, usos i desenvolupaments tecnologics relacionats amb la informatica i la
seva aplicacié a partir dels fonaments matematics, estadistics i fisics necessaris. CEFB2. Capacitat per a comprendre i dominar els
fonaments fisics i tecnologics de la informatica: electromagnetisme, ones, teoria de circuits, electronica i fotonica i la seva aplicacié
per a la resolucié de problemes propis de I'enginyeria.

CT1.2C. Interpretar, seleccionar i valorar conceptes, teories, usos i desenvolupaments tecnologics relacionats amb la informatica i la
seva aplicacié a partir dels fonaments matematics, estadistics i fisics necessaris. CEFB3. Capacitat per a comprendre i dominar els
conceptes basics de matematica discreta, logica, algorismica i complexitat computacional, i la seva aplicacié per al tractament
automatic de la informacidé mitjancant sistemes computacionals i la seva aplicacié per a la resolucié de problemes propis de
I'enginyeria.

CT2.1. Demostrar coneixement i capacitat d'aplicacié dels principis, metodologies i cicles de vida d'enginyeria del software.

CT2.5. Dissenyar i avaluar interficies persona-computador que garanteixin |'accessibilitat i la usabilitat als sistemes, als serveis i a les
aplicacions informatiques.

CT3.5. Identificar les possibilitats d'Us i els beneficis que pot aportar I'aplicacié en les diferents tipologies de software empresarial i
serveis TIC existents.

CT3.6. Demostrar coneixement de la dimensid ética a I'empresa: la responsabilitat social i corporativa en general i, en particular, les
responsabilitats civils i professionals de I'enginyer en informatica.

CT4.1. Identificar les solucions algorismiques més adequades per a resoldre problemes de dificultat mitjana.

CT4.2. Raonar sobre la correcci6 i I'eficiencia d'una solucid algorismica.

CT4.3. Demostrar coneixement i capacitat d'aplicacié dels principis fonamentals i de les técniques basiques dels sistemes intel-ligents i
de la seva aplicaci6 practica.

CT5.2. Coneixer, dissenyar i utilitzar de forma eficient els tipus i les estructures de dades més adients per a la resolucié d'un
problema.

CT5.3. Dissenyar, escriure, provar, depurar, documentar i mantenir codi en un llenguatge d'alt nivell per a resoldre problemes de
programacio aplicant esquemes algorismics i utilitzant estructures de dades.

CT5.4. Dissenyar l'arquitectura dels programes utilitzant tecniques d'orientacié a objectes, de modularitzacié i d'especificacio i
implementacio6 de tipus abstractes de dades.

CT5.5. Usar les eines d'un entorn de desenvolupament de software per a crear i desenvolupar aplicacions.

CT5.6. Demostrar coneixement i capacitat d'aplicacio dels principis fonamentals i de les técniques basiques de la programacio
paral-lela, concurrent, distribuida i en temps real.

CT8.1. Identificar tecnologies actuals i emergents i avaluar si sén aplicables, i en quina mesura, per a satisfer les necessitats dels
usuaris.
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Genériques:

G5. Ser capag de treballar com a membre d'un equip, ja sigui com a un membre més, ja sigui realitzant tasques de direccié, amb la
finalitat de contribuir a desenvolupar projectes d'una manera pragmatica i amb sentit de la responsabilitat; assumir compromisos
tenint en compte els recursos disponibles.

G7. Detectar caréncies en el coneixement propi i superar-les mitjancant la reflexio critica i I'eleccié de la millor actuacié per ampliar
aquest coneixement. Capacitat per a I'aprenentatge de nous métodes i tecnologies, i versatilitat per a adaptar-se a noves situacions.
G8. Tenir motivacio per a la realitzacié professional i per a afrontar nous reptes, tenir una visié amplia de les possibilitats de la carrera
professional en I'ambit de I'enginyeria en informatica. Sentir-se motivat per la qualitat i la millora continua, i actuar amb rigor en el
desenvolupament professional. Capacitat d'adaptacié als canvis organitzatius o tecnologics. Capacitat de treballar en situacions de
caréncia d'informacié i/o amb restriccions temporals i/o de recursos.

G9. Capacitat de raonament critic, logic i matematic. Capacitat de resoldre problemes en la seva area d'estudi. Capacitat d'abstraccio:
capacitat de crear i utilitzar models que reflecteixin situacions reals. Capacitat de dissenyar i realitzar experiments senzills, i analitzar-
ne i interpretar-ne els resultats. Capacitat d'analisi, de sintesi i d'avaluacio.

METODOLOGIES DOCENTS

Al llarg del curs es realitzen un conjunt d'activitats que han de portar a I'estudiant a I'assoliment dels objectius de I'assignatura. De
forma simplificada les activitats poden ser: exposicio i debat dels conceptes basics de I'assignatura, resolucié de problemes, aplicacio
dels conceptes en la construccié de models, la seva simulacié i posterior millora i/o el desenvolupament d'aplicacions per a sistemes
robots.

No es fara distincié entre classes de teoria i problemes, ja que en les sessions d'aula s'intercala la presentacié de conceptes i la
resolucio de problemes d'aplicacid. Les classes de laboratori son el complement on els estudiants posen en practica els conceptes amb

la utilitzacié de simuladors i/o sistemes robot real.

A més de les activitats a l'aula i al laboratori, els estudiants han de resoldre i entregar al professorat per a la seva avaluacio un
conjunt d'exercicis, que permeten consolidar els coneixements adquirits, ser un mecanisme d'autoavaluacio i el treball en equip.

OBJECTIUS D'APRENENTATGE DE L'ASSIGNATURA

1.Coneixer els elements que formen un sistema robot, les diferents alternatives, i el seu funcionament.

2.Coneixer I'evolucid, estat actual i tendéncies de la robotica.

3.Coneixer les diferents formes de programacioé del robots i les seves caracteristiques.

4.Coneixer i saber diferenciar els diferents nivells de planificacio i control del moviment del robot.

5.Coneixer les tecniques que permeten definir, calcular i generar trajectories adequades per als robots, i la seva implementacio
algoritmica.

6.Conéixer els sensors i sistemes de percepcio per a la interaccié amb I'entorn per les aplicacions més freqiients

7.Conéixer la problematica i les estratégies de la navegacié de vehicles guiats i autonoms

8.Saber com s'utilitzen les técniques de planificacié en el camp de la robotica

9.Conéixer els requeriments sensorials dels robot mobils

10.Conéixer els requeriments de les aplicacions més habituals de la robotica i saber discriminar quines tasques son susceptibles de
ser robotitzades.

11.Ser capag d'identificar els requeriments d'una tasca que ha de ser robotitzada

12.Saber programar i utilitzar els robots per donar solucié a la tasca proposada

13.Saber integrar la informacié subministrada pels sensors en el programa del robot

14.Saber triar els tipus de sensors necessaris per a cada aplicacio

15.Coneixer els factors que incideixen sobre la fiabilitat d'un robot i com minimitzar el seu efecte

16.Coneixer els aspectes relatius a la seguretat de sistemes robotics

17.Coneixer la metodologia del desenvolupament d'un projecte de robotitzacié

18.Disseny de projectes de robotitzacié d'una tasca determinada
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HORES TOTALS DE DEDICACIO DE L'ESTUDIANTAT

Tipus Hores Percentatge
Hores grup petit 30,0 20.00

Hores grup gran 30,0 20.00

Hores aprenentatge autonom 84,0 56.00

Hores activitats dirigides 6,0 4.00

Dedicaci6 total: 150 h

CONTINGUTS

Introduccio

Descripcio:
Robots i Robotica. Evolucié dels robots. Incidéncia de la robotica en la societat actual.

Morfologia del robot.

Descripcio:
Components. Estructures i caracteristiques dels robots.

Cinematica dels robots manipuladors

Descripcio:
Transformacions geométriques. Parametres DH. Cinematica directa. Cinematica Inversa. Cinematica diferencial.

Generacio de trajectories

Descripcio:
Camins i trajectories. Trajectories a I'espai d'articulacions. Trajectories a I'espai cartesia.

Programacio i Control del robot
Descripcio:

Control a I'espai d'articulacions. Arquitectura de control d'un manipulador. Entorns i llenguatges de programacié de robots
industrial.

Robots mobils

Descripcio:
Mecanismos de locomocié. Tipus de robot mobils. Cinematica directa i inversa. Maniobrabilitat.
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Percepcio de I'entorn

Descripcio:
Classificacio dels sensors. Caracteristiques. Sensors de profunditat. Sensors d'orientacio.

Navegacio de robots mobils

Descripcio:
Navegacid reactiva. Evasid d'obstacles. Planificacién basada en mapes.

Localitzacio del robot mobil

Descripcio:
Sistemes de localitzacié (GPS, US, IR, rutes fixes). Navegacié basada en punts de referéncia.

Aplicacions de la robotica

Descripcio:
Robotica Industrial. Robotica de serveis. Robotica d'exploracié. Robotica medica i assistencial.

Desenvolupament d'un projecte de robotitzacio

Descripcio:
Requeriments. Disseny. Implicacions etiques i socials. Fiabilitat i seguretat.

ACTIVITATS

Desenvolupament Tema 1

Descripcio:
Participar activament a les sessi6 presencial. Estudi autonom dels materials proposats. Busqueda d'informacio respecte la
robotica, els sistemes robots i les seves aplicacions.

Objectius especifics:
1,2

Competéncies relacionades:

G7. Detectar carencies en el coneixement propi i superar-les mitjancant la reflexid critica i I'eleccié de la millor actuacid per
ampliar aquest coneixement. Capacitat per a I'aprenentatge de nous métodes i tecnologies, i versatilitat per a adaptar-se a noves
situacions.

G8. Tenir motivacio per a la realitzacio professional i per a afrontar nous reptes, tenir una visié amplia de les possibilitats de la
carrera professional en I'ambit de I'enginyeria en informatica. Sentir-se motivat per la qualitat i la millora continua, i actuar amb
rigor en el desenvolupament professional. Capacitat d'adaptacio als canvis organitzatius o tecnologics. Capacitat de treballar en
situacions de caréncia d'informacié i/o amb restriccions temporals i/o de recursos.

Dedicacio: 4h

Grup gran/Teoria: 2h
Aprenentatge autonom: 2h
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Desenvolupament Tema 2

Descripcio:
Participar activament en la sessi6 presencial. Estudi autonom dels materials proposats. Resolucié dels problemes proposats.

Objectius especifics:
1,2

Competéncies relacionades:

G7. Detectar carencies en el coneixement propi i superar-les mitjancant la reflexid critica i I'eleccié de la millor actuacié per
ampliar aquest coneixement. Capacitat per a I'aprenentatge de nous métodes i tecnologies, i versatilitat per a adaptar-se a noves
situacions.

G8. Tenir motivacio per a la realitzacié professional i per a afrontar nous reptes, tenir una visié amplia de les possibilitats de la
carrera professional en I'ambit de I'enginyeria en informatica. Sentir-se motivat per la qualitat i la millora continua, i actuar amb
rigor en el desenvolupament professional. Capacitat d'adaptacié als canvis organitzatius o tecnologics. Capacitat de treballar en
situacions de caréncia d'informacié i/o amb restriccions temporals i/o de recursos.

Dedicacié: 11h

Grup gran/Teoria: 4h
Grup petit/Laboratori: 2h
Aprenentatge autonom: 5h

Desenvolupament Tema 3

Descripcio:
Participar activament en la sessi6 presencial. Estudi autonom dels materials proposats. Resolucié dels problemes proposats.

Objectius especifics:
4,5

Dedicacié: 14h

Grup gran/Teoria: 4h
Grup petit/Laboratori: 2h
Aprenentatge autonom: 8h

Desenvolupament Tema 4

Descripcio:
Participar activament en la sessi6 presencial. Estudi autonom dels materials proposats. Resolucié dels problemes proposats.

Objectius especifics:
4,5

Dedicacié: 13h

Grup gran/Teoria: 3h
Grup petit/Laboratori: 4h
Aprenentatge autonom: 6h
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Desenvolupament Tema 5

Descripcio:
Participar activament en la sessi6 presencial. Estudi autonom dels materials proposats. Resolucié dels problemes proposats.

Objectius especifics:
3,4,5,12,13

Competéncies relacionades:

G9. Capacitat de raonament critic, logic i matematic. Capacitat de resoldre problemes en la seva area d'estudi. Capacitat
d'abstraccié: capacitat de crear i utilitzar models que reflecteixin situacions reals. Capacitat de dissenyar i realitzar experiments
senzills, i analitzar-ne i interpretar-ne els resultats. Capacitat d'analisi, de sintesi i d'avaluacio.

G5. Ser capag de treballar com a membre d'un equip, ja sigui com a un membre més, ja sigui realitzant tasques de direccié, amb
la finalitat de contribuir a desenvolupar projectes d'una manera pragmatica i amb sentit de la responsabilitat; assumir
compromisos tenint en compte els recursos disponibles.

G7. Detectar caréncies en el coneixement propi i superar-les mitjancant la reflexid critica i I'eleccié de la millor actuacié per
ampliar aquest coneixement. Capacitat per a I'aprenentatge de nous métodes i tecnologies, i versatilitat per a adaptar-se a noves
situacions.

Dedicacié: 17h

Grup gran/Teoria: 3h
Grup petit/Laboratori: 6h
Aprenentatge autonom: 8h

Desenvolupament Tema 6

Descripcio:
Participar activament en la sessi6 presencial. Estudi autonom dels materials proposats. Resolucio dels problemes proposats.

Objectius especifics:
1,3,4,5,9

Competéncies relacionades:

G7. Detectar carencies en el coneixement propi i superar-les mitjancant la reflexié critica i I'eleccié de la millor actuacié per
ampliar aquest coneixement. Capacitat per a I'aprenentatge de nous métodes i tecnologies, i versatilitat per a adaptar-se a noves
situacions.

G8. Tenir motivacio per a la realitzacié professional i per a afrontar nous reptes, tenir una visié amplia de les possibilitats de la
carrera professional en I'ambit de I'enginyeria en informatica. Sentir-se motivat per la qualitat i la millora continua, i actuar amb
rigor en el desenvolupament professional. Capacitat d'adaptacio als canvis organitzatius o tecnologics. Capacitat de treballar en
situacions de carencia d'informacié i/o amb restriccions temporals i/o de recursos.

Dedicacié: 12h

Grup gran/Teoria: 4h
Grup petit/Laboratori: 2h
Aprenentatge autonom: 6h
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Desenvolupament Tema 7

Descripcio:
Participar activament en la sessi6 presencial. Estudi autonom dels materials proposats. Resolucié dels problemes proposats.

Objectius especifics:
6,9, 13, 14

Competéncies relacionades:

G9. Capacitat de raonament critic, logic i matematic. Capacitat de resoldre problemes en la seva area d'estudi. Capacitat
d'abstraccié: capacitat de crear i utilitzar models que reflecteixin situacions reals. Capacitat de dissenyar i realitzar experiments
senzills, i analitzar-ne i interpretar-ne els resultats. Capacitat d'analisi, de sintesi i d'avaluacio.

G5. Ser capag de treballar com a membre d'un equip, ja sigui com a un membre més, ja sigui realitzant tasques de direccié, amb
la finalitat de contribuir a desenvolupar projectes d'una manera pragmatica i amb sentit de la responsabilitat; assumir
compromisos tenint en compte els recursos disponibles.

G7. Detectar caréncies en el coneixement propi i superar-les mitjancant la reflexid critica i I'eleccié de la millor actuacié per
ampliar aquest coneixement. Capacitat per a I'aprenentatge de nous métodes i tecnologies, i versatilitat per a adaptar-se a noves
situacions.

G8. Tenir motivacio per a la realitzacié professional i per a afrontar nous reptes, tenir una visié amplia de les possibilitats de la
carrera professional en I'ambit de I'enginyeria en informatica. Sentir-se motivat per la qualitat i la millora continua, i actuar amb
rigor en el desenvolupament professional. Capacitat d'adaptacio als canvis organitzatius o tecnologics. Capacitat de treballar en
situacions de caréncia d'informacié i/o amb restriccions temporals i/o de recursos.

Dedicacio: 12h

Grup gran/Teoria: 2h
Grup petit/Laboratori: 4h
Aprenentatge autonom: 6h

Desenvolupament Tema 8

Descripcio:
Participar activament en la sessi6 presencial. Estudi autonom dels materials proposats. Resolucié dels problemes proposats.

Objectius especifics:
3,4,56,7,8,9,11,12, 13, 14

Competéncies relacionades:

G9. Capacitat de raonament critic, logic i matematic. Capacitat de resoldre problemes en la seva area d'estudi. Capacitat
d'abstraccié: capacitat de crear i utilitzar models que reflecteixin situacions reals. Capacitat de dissenyar i realitzar experiments
senzills, i analitzar-ne i interpretar-ne els resultats. Capacitat d'analisi, de sintesi i d'avaluacio.

G5. Ser capag de treballar com a membre d'un equip, ja sigui com a un membre més, ja sigui realitzant tasques de direccié, amb
la finalitat de contribuir a desenvolupar projectes d'una manera pragmatica i amb sentit de la responsabilitat; assumir
compromisos tenint en compte els recursos disponibles.

G7. Detectar carencies en el coneixement propi i superar-les mitjancant la reflexid critica i I'eleccioé de la millor actuacié per
ampliar aquest coneixement. Capacitat per a I'aprenentatge de nous métodes i tecnologies, i versatilitat per a adaptar-se a noves
situacions.

G8. Tenir motivacio per a la realitzacié professional i per a afrontar nous reptes, tenir una visié amplia de les possibilitats de la
carrera professional en I'ambit de I'enginyeria en informatica. Sentir-se motivat per la qualitat i la millora continua, i actuar amb
rigor en el desenvolupament professional. Capacitat d'adaptacioé als canvis organitzatius o tecnologics. Capacitat de treballar en
situacions de caréncia d'informacié i/o amb restriccions temporals i/o de recursos.

Dedicacié: 13h

Grup gran/Teoria: 3h

Grup petit/Laboratori: 4h
Aprenentatge autonom: 6h
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Desenvolupament Tema 9

Descripcio:
Participar activament a les sessions presencials. Estudi autonom dels materials proposats. Resolucié dels problemes proposats

Objectius especifics:
6,7,8,9,12,13

Competéncies relacionades:

G9. Capacitat de raonament critic, logic i matematic. Capacitat de resoldre problemes en la seva area d'estudi. Capacitat
d'abstraccié: capacitat de crear i utilitzar models que reflecteixin situacions reals. Capacitat de dissenyar i realitzar experiments
senzills, i analitzar-ne i interpretar-ne els resultats. Capacitat d'analisi, de sintesi i d'avaluacio.

G5. Ser capag de treballar com a membre d'un equip, ja sigui com a un membre més, ja sigui realitzant tasques de direccié, amb
la finalitat de contribuir a desenvolupar projectes d'una manera pragmatica i amb sentit de la responsabilitat; assumir
compromisos tenint en compte els recursos disponibles.

G7. Detectar caréncies en el coneixement propi i superar-les mitjancant la reflexid critica i I'eleccié de la millor actuacié per
ampliar aquest coneixement. Capacitat per a I'aprenentatge de nous métodes i tecnologies, i versatilitat per a adaptar-se a noves
situacions.

G8. Tenir motivacio per a la realitzacié professional i per a afrontar nous reptes, tenir una visié amplia de les possibilitats de la
carrera professional en I'ambit de I'enginyeria en informatica. Sentir-se motivat per la qualitat i la millora continua, i actuar amb
rigor en el desenvolupament professional. Capacitat d'adaptacio als canvis organitzatius o tecnologics. Capacitat de treballar en
situacions de caréncia d'informacié i/o amb restriccions temporals i/o de recursos.

Dedicacié: 10h

Grup gran/Teoria: 2h
Grup petit/Laboratori: 4h
Aprenentatge autonom: 4h

Desenvolupament Tema 10

Descripcio:
Participar activament en les sessio presencial. Estudi autonom dels materials proposats. Resolucié dels problemes proposats.

Objectius especifics:
10, 11, 12, 15, 16

Competéncies relacionades:

G9. Capacitat de raonament critic, logic i matematic. Capacitat de resoldre problemes en la seva area d'estudi. Capacitat
d'abstraccié: capacitat de crear i utilitzar models que reflecteixin situacions reals. Capacitat de dissenyar i realitzar experiments
senzills, i analitzar-ne i interpretar-ne els resultats. Capacitat d'analisi, de sintesi i d'avaluacio.

G8. Tenir motivacio per a la realitzacié professional i per a afrontar nous reptes, tenir una visié amplia de les possibilitats de la
carrera professional en I'ambit de I'enginyeria en informatica. Sentir-se motivat per la qualitat i la millora continua, i actuar amb
rigor en el desenvolupament professional. Capacitat d'adaptacio als canvis organitzatius o tecnologics. Capacitat de treballar en
situacions de caréncia d'informacié i/o amb restriccions temporals i/o de recursos.

Dedicacié: 3h
Grup gran/Teoria: 1h
Aprenentatge autonom: 2h
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Desenvolupament Tema 11

Descripcio:
Participar activament en les sessio presencial. Estudi autonom dels materials proposats. Resolucié dels problemes proposats

Objectius especifics:
6,10, 11, 12, 13, 14, 15, 16, 17, 18

Competéncies relacionades:

G9. Capacitat de raonament critic, logic i matematic. Capacitat de resoldre problemes en la seva area d'estudi. Capacitat
d'abstraccié: capacitat de crear i utilitzar models que reflecteixin situacions reals. Capacitat de dissenyar i realitzar experiments
senzills, i analitzar-ne i interpretar-ne els resultats. Capacitat d'analisi, de sintesi i d'avaluacio.

G5. Ser capag de treballar com a membre d'un equip, ja sigui com a un membre més, ja sigui realitzant tasques de direccié, amb
la finalitat de contribuir a desenvolupar projectes d'una manera pragmatica i amb sentit de la responsabilitat; assumir
compromisos tenint en compte els recursos disponibles.

G7. Detectar caréncies en el coneixement propi i superar-les mitjancant la reflexid critica i I'eleccié de la millor actuacié per
ampliar aquest coneixement. Capacitat per a I'aprenentatge de nous métodes i tecnologies, i versatilitat per a adaptar-se a noves
situacions.

G8. Tenir motivacio per a la realitzacié professional i per a afrontar nous reptes, tenir una visié amplia de les possibilitats de la
carrera professional en I'ambit de I'enginyeria en informatica. Sentir-se motivat per la qualitat i la millora continua, i actuar amb
rigor en el desenvolupament professional. Capacitat d'adaptacio als canvis organitzatius o tecnologics. Capacitat de treballar en
situacions de caréncia d'informacié i/o amb restriccions temporals i/o de recursos.

Dedicacio: 8h

Grup gran/Teoria: 2h
Grup petit/Laboratori: 2h
Aprenentatge autonom: 4h

Resolucié d'exercicis (entre 3 a 6) avaluables realitzats com a treball personal

Descripcio:

Objectius especifics:
1,2,3,4,5,6,7,8,9, 10,11, 12, 13, 14, 15, 16, 17, 18

Competéncies relacionades:

G9. Capacitat de raonament critic, logic i matematic. Capacitat de resoldre problemes en la seva area d'estudi. Capacitat
d'abstraccié: capacitat de crear i utilitzar models que reflecteixin situacions reals. Capacitat de dissenyar i realitzar experiments
senzills, i analitzar-ne i interpretar-ne els resultats. Capacitat d'analisi, de sintesi i d'avaluacio.

G5. Ser capag de treballar com a membre d'un equip, ja sigui com a un membre més, ja sigui realitzant tasques de direccié, amb
la finalitat de contribuir a desenvolupar projectes d'una manera pragmatica i amb sentit de la responsabilitat; assumir
compromisos tenint en compte els recursos disponibles.

G7. Detectar carencies en el coneixement propi i superar-les mitjancant la reflexid critica i I'eleccioé de la millor actuacié per
ampliar aquest coneixement. Capacitat per a I'aprenentatge de nous métodes i tecnologies, i versatilitat per a adaptar-se a noves
situacions.

G8. Tenir motivacio per a la realitzacié professional i per a afrontar nous reptes, tenir una visié amplia de les possibilitats de la
carrera professional en I'ambit de I'enginyeria en informatica. Sentir-se motivat per la qualitat i la millora continua, i actuar amb
rigor en el desenvolupament professional. Capacitat d'adaptacioé als canvis organitzatius o tecnologics. Capacitat de treballar en
situacions de caréncia d'informacié i/o amb restriccions temporals i/o de recursos.

Dedicacié: 20h
Aprenentatge autonom: 20h
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Examen final es substitut per mini projectes a desenvolupat durant les sessions de laboratory.

Objectius especifics:
1,2,3,4,5,6,7,8,9, 10,11, 12, 13, 14, 15, 16, 17, 18

Competéncies relacionades:

G9. Capacitat de raonament critic, logic i matematic. Capacitat de resoldre problemes en la seva area d'estudi. Capacitat
d'abstraccié: capacitat de crear i utilitzar models que reflecteixin situacions reals. Capacitat de dissenyar i realitzar experiments
senzills, i analitzar-ne i interpretar-ne els resultats. Capacitat d'analisi, de sintesi i d'avaluacio.

G5. Ser capag de treballar com a membre d'un equip, ja sigui com a un membre més, ja sigui realitzant tasques de direccié, amb
la finalitat de contribuir a desenvolupar projectes d'una manera pragmatica i amb sentit de la responsabilitat; assumir
compromisos tenint en compte els recursos disponibles.

G7. Detectar caréncies en el coneixement propi i superar-les mitjancant la reflexid critica i I'eleccié de la millor actuacié per
ampliar aquest coneixement. Capacitat per a I'aprenentatge de nous métodes i tecnologies, i versatilitat per a adaptar-se a noves
situacions.

G8. Tenir motivacio per a la realitzacié professional i per a afrontar nous reptes, tenir una visié amplia de les possibilitats de la
carrera professional en I'ambit de I'enginyeria en informatica. Sentir-se motivat per la qualitat i la millora continua, i actuar amb
rigor en el desenvolupament professional. Capacitat d'adaptacio als canvis organitzatius o tecnologics. Capacitat de treballar en
situacions de caréncia d'informacié i/o amb restriccions temporals i/o de recursos.

Dedicacié: 13h
Aprenentatge autonom: 13h

SISTEMA DE QUALIFICACIO

L'avaluacio de I'assignatura es realitza a partir de:

1.- Mini projectes a desemvolupar durant les sessions de laboratory.

a) Mini projecte relacionat amb bragos Robot (MPBR)

b) Mini projectes relacionats amb Robot Mobiles (MPRM)

2.- Taskes (Todos) que l'alumne haura de fer a proposta del professor.
3.- Actitud de I'alumne en front de la asignatura.

NF= 0.1 x Actitud + 0.3 x Todos + 0.3 x MPBR + 0.3 MPRM

BIBLIOGRAFIA
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- Corke, P.I. Robotics, vision and control: fundamental algorithms in Matlab. 2nd ed. Springer, 2017. ISBN 9783319544120.

- Siegwart, R.; Nourbakhsh, I.R.; Scaramuzza, D. Introduction to autonomous mobile robots. 2nd ed. MIT Press, 2011. ISBN
9780262295321.

- Siegwart, Roland; Nourbakhsh, Illah R.; Scaramuzza, Davide. Introduction to autonomous mobile robots. 2nd ed. Cambridge: MIT
Press, 2011. ISBN 9780262015356.

- Siciliano, B.; Khatib, O. Springer handbook of robotics. Springer, 2016. ISBN 978331932552.

- Barrientos, A. [et al.]. Fundamentos de robdtica. 2a ed. Madrid: McGraw-Hill, 2007. ISBN 9788448156367.

- Murphy, R.R. Introduction to AI robotics. 2nd ed. Cambridge, Massachusetts ; London, England: MIT Press, 2019. ISBN
9780262348157.

RECURSOS

Enllag web:

- http://www.roboticsonline.com/. Portal que agrupa els fabricants i usuaris de sistemes i components robots.

- http://www.ifr.org. Federacié Internacional de Robotica. Entitat que promou, la recerca i desenvolupamnet, l'us i la coperacid
internacional, en tots els ambits de la robotica.

- http://www.euron.org. Portal de la Xarxa Europea de promocié de la Robotica tant en I'ambit formatiu com d'investigacio.
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