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COMPETENCIES DE LA TITULACIO A LES QUALS CONTRIBUEIX L'ASSIGNATURA

Especifiques:
1. Coneixement de la mecanica i dels components de maquines.

2. Coneixement de I'elasticitat i resisténcia de materials i capacitat per realitzar calculs d'elements sotmesos a sol.licitacions diverses.

Transversals:

3. APRENENTATGE AUTONOM - Nivell 1: Dur a terme les tasques encomanades en el temps previst, tot treballant amb les fonts
d'informacié indicades, d'acord amb les pautes marcades pel professorat.

METODOLOGIES DOCENTS

Adquirir, comprendre i sintetitzar coneixements
Platejar i resoldre problemes

Realitzar treballs individualment

Analitzar resultats

Relacionar coneixements de disciplines diferents

OBJECTIUS D'APRENENTATGE DE L'ASSIGNATURA

Coneix els fonaments i conceptes de la mecanica i dels components de maquines.

Compren els conceptes d'elasticitat i resisténcia de materials.

Identifica, modela i planteja problemes a partir de situacions obertes. Explora i aplica les alternatives per a la seva resolucié. Maneja

aproximacions, compromisos i prioritats

HORES TOTALS DE DEDICACIO DE L'ESTUDIANTAT

Tipus Hores Percentatge
Hores grup gran 29,0 15.47
Hores aprenentatge autonom 112,5 60.00
Hores grup mitja 46,0 24.53

Dedicacio total: 187.5 h
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CONTINGUTS

Geometria de Masses.

Descripcio:
Calcul de les propietats basiques geometriques de peces mecaniques: centre de gravetat, moment d'inércia i productes d'inércia.
Teorema d'Steiner. Rotacié d'eixos. Eixos principals d'inércia.

Dedicacié: 12h

Grup gran/Teoria: 2h
Grup mitja/Practiques: 3h
Aprenentatge autonom: 7h

Cinematica del Punt i del Solid.

Descripcio:
Moviment general. Casos particulars: translacid i rotacié. Velocitats i acceleracions. Components intrinseques.

Dedicacio: 7h

Grup gran/Teoria: 2h
Grup mitja/Practiques: 1h
Aprenentatge autonom: 4h

Estudi de Mecanismes.

Descripcio:
Analisi de mecanismes plans i espacials. Elements constitutius i graus de llibertat. Centres instantanis de rotacié. Centres relatius
i teorema dels tres centres.

Dedicacié: 12h

Grup gran/Teoria: 2h

Grup mitja/Practiques: 3h
Aprenentatge autonom: 7h

Velocitats en Mecanismes Plans.

Descripcio:
Métode analitic, component axial, velocitats de gir. Velocitats relatives. Metode del cinema. Velocitats en el moviments
d'arrossegament.

Dedicacié: 19h

Grup gran/Teoria: 3h

Grup mitja/Practiques: 5h
Aprenentatge autonom: 11h
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Acceleracions en Mecanismes Plans.

Descripcio:
Acceleracié de punts de solids en rotacid. Acceleracio relativa. Cinema d'acceleracions. Acceleracié en els moviments
d'arrossegament. Teorema de Coriolis. Pol de acceleracions d'un solid.

Dedicacié: 19h

Grup gran/Teoria: 2h

Grup mitja/Practiques: 4h
Aprenentatge autonom: 13h

Dinamica del Moviment Pla.

Descripcio:
Mecanismes plans. Equacions generals del moviment pla. Sistemes equivalents en dinamica plana. Masses puntuals.

Dedicacié: 14h

Grup gran/Teoria: 2h

Grup mitja/Practiques: 3h
Aprenentatge autonom: 9h

Forces d'Inércia del Moviment Pla.

Descripcio:
Forga d'inercia d'una particula i d'un solid. Principi de D'Alembert. Analisi de forces en un mecanisme pla. Casos particulars,
translacid, rotacid, moviment general.

Dedicacio: 13h

Grup gran/Teoria: 2h

Grup mitja/Practiques: 3h
Aprenentatge autonom: 8h

Equilibri de Rotors.

Descripcio:
Forces d'inercia d'un rotor. Equilibri estatic, equilibri dinamic. Equilibrat de rotors amb dos contrapesos.

Dedicacié: 9h

Grup gran/Teoria: 2h
Grup mitja/Practiques: 2h
Aprenentatge autonom: 5h

Dinamica dels Sistemes d'un Grau de Llibertat.

Descripcio:
Energia cinética d'un mecanisme. Equacié de la energia cinética. Massa reduida a un punt. Forca reduida. Relacié forca reduida
massa reduida. Sistemes equivalents a una particula.

Dedicaci6: 13h 30m

Grup gran/Teoria: 2h

Grup mitja/Practiques: 3h
Aprenentatge autonom: 8h 30m
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Equilibri del Punt.

Descripcio:
Descripcio de les forces actuants en un sistema. Diagrama del solid lliure. Equacions d'equilibri del punt.

Dedicacié: 16h

Grup gran/Teoria: 2h

Grup mitja/Practiques: 4h
Aprenentatge autonom: 10h

Equilibri del Solid.

Descripcio:
Descripcio dels moments actuants en un sistema. Parell de forces. Diagrama del solid lliure. Equacions d'equilibri del solid.
Aplicacié a mecanismes. Estructures reticulades planes.

Dedicacié: 25h

Grup gran/Teoria: 4h

Grup mitja/Practiques: 6h
Aprenentatge autonom: 15h

Esforgos al Solid.

Descripcio:
Caracteritzacié dels esforgos que afecten al solid. Estructures isostatiques i hiperestatiques. Calcul dels esforgos d'estructures
isostatiques. Representacid dels esforgos en diagrames.

Dedicacio: 28h

Grup gran/Teoria: 4h

Grup mitja/Practiques: 9h
Aprenentatge autonom: 15h

SISTEMA DE QUALIFICACIO

La qualificacié final de I'assignatura es calculara com la suma ponderada de les qualificacions parcials seglients:
Nfinal = 0.20-Nae + 0.20-Npp + 0.60-Npf

Nfinal: Qualificacié final

Nae: Qualificacié de I'assisténcia a classe i els exercicis de curs
Npp: Qualificacié prova parcial

Npf: Qualificacié prova final

REAVALUACIO

La prova de reavaluacié consistira en un Unic examen final on s'avaluaran els coneixements de la totalitat de I'assignatura. La nota
final de la prova de reavaluaci6 correspondra Unicament a la nota obtinguda de I'examen. Aquesta nota sera sempre igual o superior a
la obtinguda préviament com a nota de curs, i mai podra ser superior a 5.

NORMES PER A LA REALITZACIO DE LES PROVES.

L'alumne que no es presenti a la prova final constara com a "no presentat" a l'assignatura.
Es podra dur un formulari amb un maxim de 5 fulls per a la realitzacié de les proves de curs.
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9781456289782.

- Beer, Ferdinand P.; Johnston, Russel E.; Cornwell, Phillip J. ; Self, Brian P. Mecénica vectorial para ingenieros. Vol. 2, Dindmica [en
linial]. 12a ed. México: McGraw-Hill Education, 2021 [Consulta: 01/03/2023]. Disponible a:
https://www-ingebook-com.recursos.biblioteca.upc.edu/ib/NPcd/IB_BooksVis?cod primaria=1000187&codigo_libro=11979. ISBN
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- Vazquez Fernandez, Manuel. Resistencia de materiales. 4a ed. Madrid: Noela, 1999. ISBN 8488012055.
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1999. ISBN 844812099X.
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- Cervera, M.; Blanco, E. Mecanica de estructuras. Vol. 1, Resistencia de materiales [en linia]. 2a ed. Barcelona: Edicions UPC, 2002
[Consulta: 05/07/2022]. Disponible a: http://hdl.handle.net/2099.3/36196. ISBN 8483016230.

RECURSOS

Altres recursos:
Els exercicis de curs estaran disponibles al campus virtual (Atenea) i a la web: www.fnb.upc.edu/mecanica/
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