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CAPACITATS PREVIES

Conceptes previs sobre els que s'ha planificat I'assignatura:
- Els continguts académics de I'assignatura "Mecanica" (MECA).

REQUISITS

Haver assolit satisfactoriament les assignatures:
“Mecanica” (MECA)

COMPETENCIES DE LA TITULACIO A LES QUALS CONTRIBUEIX L'ASSIGNATURA

Especifiques:

1. D6. Capacitat per a analitzar i modelitzar el comportament cinematico i dinamic dels sistemes mecanics.
2. D7. Capacitat per a simular i dissenyar mecanismes com soluci6 a un problema mecanic concret.

4. D9. Capacitat per a l'analisi i resolucié de problemes de disseny de maquines i mecanismes.

Transversals:

07 AAT N2. APRENENTATGE AUTONOM - Nivell 2: Dur a terme les tasques encomanades a partir de les orientacions basiques donades
pel professorat, decidint el temps que cal emprar per a cada tasca, incloent-hi aportacions personals i ampliant les fonts d'informacio
indicades.

5. US SOLVENT DELS RECURSOS D'INFORMACIO - Nivell 3: Planificar i utilitzar la informacié necessaria per a un treball académic (per
exemple, per al treball de fi de grau) a partir d'una reflexioé critica sobre els recursos d'informacié utilitzats.

METODOLOGIES DOCENTS

Les sessions presencials es divideixen en classes de teoria, problemes i practiques de laboratori. Les classes de teoria i problemes
integren les exposicions dels conceptes teorics basics dels continguts tematics de I'assignatura i es descriuen exemples aplicats en
forma d'exercicis. A les classes de practiques s'estudia la mobilitat de les maquetes disponibles al de laboratori, i s'estudien els
mecanismes disponibles en video, i s'analitza el comportament mitjancant tasques pautades pel professor.
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OBJECTIUS D'APRENENTATGE DE L'ASSIGNATURA

En acabar I'assignatura I'estudiant o estudianta ha de ser capag de:

- Analitzar i calcular la cinematica dels mecanismes com a resultat d'un problema concret de moviment .

- Analitzar i relacionar les forces i pares transmeses durante el moviment en el mecanisme.
- Analitzar i resoldre el disseny d'un mecanisme aplicant els criteris de sintesi.

HORES TOTALS DE DEDICACIO DE L'ESTUDIANTAT

Tipus Hores Percentatge
Hores grup gran 45,0 30.00
Hores grup petit 15,0 10.00
Hores aprenentatge autonom 90,0 60.00

Dedicacio total: 150 h

CONTINGUTS

1-Geometria dels mecanismes

Descripcio:

Recapitulacié de conceptes adquirides en la assignatura MECA, sobre Geometria dels mecanismes: Definicions. Parells cinematics.
Esquematitzacié. Mecanisme Equivalent. Inversié cinematica. Graus de llibertat. Criteris de Gribler i de Kutzbach.

Dedicacié: 45h
Grup gran/Teoria: 45h

2-Sintesi de mecanismes.

Descripcio:

Métodes analitics: Vector de posicié. Equacio de tancament. Analisi de posicié. Condicié de Grashof.

Métodes grafics. Sintesi de relacions posicionals i sintesi de conduccié. Angulo de transmissié. Avantatge mecanica.

Dedicacié: 36h

Grup gran/Teoria: 11h 15m
Grup petit/Laboratori: 3h 45m
Aprenentatge autonom: 21h

3-Analisi cinematic i dinamic de mecanismes.

Descripcio:
3.1 Analisi de mecanismes.
3.2 Velocitats i acceleracions en mecanismes.

Objectius especifics:
En acabar aquesta unitat docent I'estudiant ha de ser capag de:
- Realitzar I'estudi cinematic de mecanismes.

Dedicacio: 36h

Grup gran/Teoria: 11h 15m
Grup petit/Laboratori: 3h 45m
Aprenentatge autonom: 21h
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4-Transmissio de forces en mecanismes.

Descripcio:
Descomposicié grafica de forces.
Calcul de les accions sobre els diferents punts connectats a la bancada.

Dedicacié: 45h
Grup gran/Teoria: 45h

5-Analisi dinamic de mecanismes plans.

Descripcio:

Consideracid de la inércia de les barres. Teorema de D'Alembert.

Calcul de de forces i parells motrius o resistents pel Metode de potencies Virtuals

Calcul de de forces i parells transmeses a bancada pel Méetode de Diagrama de Cos Lliure (dcl)

Dedicacié: 45h
Grup gran/Teoria: 45h

SISTEMA DE QUALIFICACIO

Practiques de laboratori 25%

Avaluacié Parcial 1 30%

Avaluacié Parcial 2 45%

Re Avaluacio 75%

Per a I'aprovacio de l'assignatura es condicié necessaria la realitzacio i presentacioé dels informes del 80% de les practiques de
laboratori.

NORMES PER A LA REALITZACIO DE LES PROVES.

Normes per als examens:

- La Re avaluacié compren tot el contingut de I'assignatura.

- No s'ha d'utilitzar apunts, ni calculadora, ni mobils.

- No escriure en color vermell.

Altres condicions de realitzacié de cada prova s'especificaran en Atenea, amb suficient antelacio.
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RECURSOS

Altres recursos:

1. Servidor compartit “DRIVE.GOOGLE":
https://drive.google.com/drive/folders/1uy4axrpy1sTHkS5AEOQRczIWOhYB-00g?usp=sharing />En aquest enllag, I'alumne es pot
descarregar dues informacions per I'estudi.

1. Carpeta “Multimedia per a Autoaprenentatge de Mecanismes”.

e Aquest material d'estudi, permet estudiar els conceptes teorics de forma interactiva (consultar-lo abans de l'inici d'imparticié de
cada tema). A més, s'ha de consultar la MEDIACATECA que és Util per a la comprensi6 dels moviments en els mecanismes.

e Executar arxiu *.EXE: Programa Player klcodec345

e Executar arxiu Interactiu.swf

II. DIME Videos Mecanismes:

e Galeria de mecanismes y Guia con informacié per a realitzar la Tasca Entregable.

2. Campus digital "ATENEA”: Documentacié per fer el seguiment de I'assignatura:

a) Diapositives classe: https://ocw.upc.edu/curs_publicat/820429/2015/1/apunts />b) Guia de dedicacié setmanal: Previ a la classe
de teoria, I'alumne ha d'estudiar els conceptes teorics indicats. A les classes de teoria es fara emfasi en els aspectes teorics i es
desenvoluparan exercicis.

c) Col-leccié d’examens.
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