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Unitat responsable: Escola Politècnica Superior d'Enginyeria de Vilanova i la Geltrú
Unitat que imparteix: 709 - DEE - Departament d'Enginyeria Elèctrica.

Titulació: GRAU EN ENGINYERIA ELÈCTRICA (Pla 2009). (Assignatura obligatòria).
GRAU EN ENGINYERIA ELECTRÒNICA INDUSTRIAL I AUTOMÀTICA (Pla 2009). (Assignatura optativa).
GRAU EN ENGINYERIA MECÀNICA (Pla 2009). (Assignatura optativa).

Curs: 2023 Crèdits ECTS: 6.0 Idiomes: Català

PROFESSORAT

Professorat responsable: Pere Andrada Gascón

Altres: Marcel Torrent Burgués

CAPACITATS PRÈVIES

Es recomana haver cursat les assignatures de Màquines Elèctriques I i Màquines Elèctriques II

COMPETÈNCIES DE LA TITULACIÓ A LES QUALS CONTRIBUEIX L'ASSIGNATURA

Específiques:
C. CE20. Coneixements sobre control de màquines i accionaments elèctrics i les seves aplicacions.
4. CE34. Capacitat per a projectar el sistema elèctric i de tracció en vehicles elèctrics.

Transversals:
2. SOSTENIBILITAT I COMPROMÍS SOCIAL - Nivell 3: Tenir en compte les dimensions social, econòmica i ambiental en aplicar
solucions i dur a terme projectes coherents amb el desenvolupament humà i la sostenibilitat.
3. ÚS SOLVENT DELS RECURSOS D'INFORMACIÓ - Nivell 3: Planificar i utilitzar la informació necessària per a un treball acadèmic (per
exemple, per al treball de fi de grau) a partir d'una reflexió crítica sobre els recursos d'informació utilitzats.

METODOLOGIES DOCENTS

A les classes de teoria s'utilitzarà el mètode expositiu combinat amb la classe expositiva participativa.
A  les  classes  de  problemes  es  combinarà  la  clases  expositiva  participativa  amb  la  resolució  d'exercicis  i  problemes  i  amb
l'aprenentatge basat en problemes
A les pràctiques de laboratori es combinara l'estudi de casos amb l'aprenentage cooperatiu.

OBJECTIUS D'APRENENTATGE DE L'ASSIGNATURA

Conèixer els diferents tipus d'accionaments elèctrics.
Aplicar els conceptes de l'electrònica de potència i dels sistemes de control a la regulació i control dels accionaments elèctrics.
Seleccionar els equips de regulació i control més adients per cada aplicació.
Capacitat per projectar el sistema elèctric i de tracció dels vehicles elèctrics.
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HORES TOTALS DE DEDICACIÓ DE L'ESTUDIANTAT

Tipus Hores Percentatge

Hores grup petit 15,0 10.00

Hores aprenentatge autònom 90,0 60.00

Hores grup gran 45,0 30.00

Dedicació total: 150 h

CONTINGUTS

Tema 1.- Generalitats sobre accionaments elèctrics

Descripció:
1.1- Accionaments. Definició i tipus.
1.2.- Dinàmica sistema motor-càrrega. Consideracions mecàniques.
1.3.- Consideracions tèrmiques.
1.4.- Electrònica de potència i màquines elèctriques.
1.5.- Consideracions bàsiques sobre la regulació i control de màquines elèctriques.
1.6.- Especificacions dels accionaments elèctrics.

PRÀCTICA 1. Sessió introductòria.
PRÀCTICA 2. Determinació de les constants de temps d'un MCC.

Activitats vinculades:
Exercicis d'avaluació

Dedicació: 20h
Grup gran/Teoria: 4h
Grup mitjà/Pràctiques: 2h
Grup petit/Laboratori: 4h
Aprenentatge autònom: 10h

Tema 2.- Accionaments elèctrics amb motors de corrent continua (MCC)

Descripció:
2.1.- Principis bàsics d'inversió del sentit de gir, frenat i variació de velocitat dels MCC.
2.2.- Diagrama de blocs i funcions de transferència dels MCC.
2.3.- Servomotors de CC.
2.4.- Regulació de velocitat de MCC amb rectificador.
2.5.- Regulació de velocitat de MCC amb trossejador.
2.6.- MCC sense escombretes (Brushless DC motor).

PRÀCTICA 3. Regulació de velocitat de los MCC.

Objectius específics:
Donar els fonaments i els aspectes pràctics més rellevants dels accionaments amb MCC

Activitats vinculades:
Exercicis d'avaluació

Dedicació: 39h
Grup gran/Teoria: 8h
Grup mitjà/Pràctiques: 2h
Grup petit/Laboratori: 4h
Aprenentatge autònom: 25h
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Tema 3.- Principis generals dels accionaments elèctrics de corrent alterna

Descripció:
3.1.- Model de les màquines eléctricas de corrent altern utilitzant vectors espacials.
3.2.- Adaptació del model amb vectors espacials de les màquines de corrent alterna a les màquines reals.
3.3.- Alimentació de motors de corrent alterna. Inversos trifàsis. Anàlisi amb vectors espacials d'inversors trifàsics.

Objectius específics:
Exercicis d'avaluació

Dedicació: 16h
Grup gran/Teoria: 4h
Grup mitjà/Pràctiques: 2h
Aprenentatge autònom: 10h

Tema 4.- Accionaments elèctrics de corrent altern aamb motors asíncrons (MA)

Descripció:
4.1.- Principis bàsics d'inversió de sentit de gir, frenat i variació de velocitat dels MA.
4.2.- MA amb reguladors . Dispositius per l'engegada electrónica dels MA.
4.3.- MA amb inversor de tensió. Control tensió freqüència.
4.4.- Control amb orientació de camp (Control vectorial) dels MA.
4.5.- MA con inversor de corrent.
4.6.- Control de MA amb rotor bobinat.

PRÀCTICA 4. Control escalar i engegada d'un motor asíncron trifàsic.
PRÀCTICA 5. Control vectorial d'un motor asíncron trifàsic.

Activitats vinculades:
Exercicis d'avaluació

Dedicació: 43h
Grup gran/Teoria: 6h
Grup mitjà/Pràctiques: 4h
Grup petit/Laboratori: 4h
Activitats dirigides: 4h
Aprenentatge autònom: 25h

Tema 5.- Accionaments elèctrics de corrent altern amb motors síncrons (MS)

Descripció:
5.1.- Principis bàsics d'inversió de sentit de gir, frenat i variació de velocitat dels MS.
5.2.- MS amb inversor de tensió.
5.3.- Control amb orientació de camp (contrl vectorial) dels MS
5.4.- MS amb inversor de corrent.

PRÀCTICA 6. Control vectorial d'un motor síncron amb imants.

Objectius específics:
Exercicis d'avaluació)

Dedicació: 23h
Grup gran/Teoria: 4h
Grup mitjà/Pràctiques: 2h
Grup petit/Laboratori: 2h
Aprenentatge autònom: 15h
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SISTEMA DE QUALIFICACIÓ

NOTA FINAL =màx(N1,N2)

N1 = 0.25*NOTA PRIMERA PROVA +0,15*NOTA PRÀCTIQUES DE LABORATORI+0,10*NOTA EXERCICIS D'AVALUACIÓ+0.50*NOTA
PROVA FINAL

N2 = 0,15*NOTA PRÀCTIQUES DE LABORATORI + 0,10*NOTA EXERCICIS D'AVALUACIÓ + 0,75*NOTA PROVA FINAL

En cas de Reavaluació:

NOTA FINAL =5 = Màx(N1,N2) , sempre que les notes N1 o N2 siguin iguals o superiors a 5

N1 =0.25*NOTA PRIMERA PROVA +0,15*NOTA PRÀCTIQUES DE LABORATORI+0,10*NOTA EXERCICIS D'AVALUACIÓ+ 0.50*NOTA
REAVALUACIÓ

N2 =0,15*NOTA PRÀCTIQUES DE LABORATORI+0,10*NOTA EXERCICIS D'AVALUACIÓ+ 0.75*NOTA REAVALUACIÓ

Les pràctiques de laboratori i els exercicis d'avaluació no són reavaluables.
L'assistència a les pràctiques de Laboratori és obligatòria. En cas de no assistir a totes les pràctiques no s'avaluarà l'assignatura

NORMES PER A LA REALITZACIÓ DE LES PROVES.

La primera prova, la segona prova i la prova de reavaluació són proves escrites i presencials.
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