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CAPACITATS PREVIES

Tenir estudis de Control Industrial i Automatitzacio.

COMPETENCIES DE LA TITULACIO A LES QUALS CONTRIBUEIX L'ASSIGNATURA

Especifiques:

1. Coneixements basics sobre els sistemes de producci6 i fabricacio.

2. Coneixements sobre el control de maquines i accionaments eléctrics i les aplicacions que tenen.

3. Coneixements sobre els fonaments dels automatismes i els métodes de control.

4. Coneixements sobre els principis de la regulacié automatica i I'aplicacié que tenen en |'automatitzacio industrial.

Transversals:

6. APRENENTATGE AUTONOM - Nivell 3: Aplicar els coneixements assolits a la realitzacié d'una tasca en funcié de la pertinéncia i la
importancia, decidint la manera de dur-la a terme i el temps que cal dedicar-hi i seleccionant-ne les fonts d'informacié més
adequades.

9. COMUNICACIO EFICAC ORAL I ESCRITA - Nivell 3: Comunicar-se de manera clara i eficient en presentacions orals i escrites
adaptades al tipus de public i als objectius de la comunicacié utilitzant les estratégies i els mitjans adequats.

10. EMPRENEDORIA I INNOVACIO - Nivell 3: Utilitzar coneixements i habilitats estratégiques per a la creacid i gestié de projectes,
aplicar solucions sistemiques a problemes complexos i dissenyar i gestionar la innovacié en |'organitzacio.

13. TREBALL EN EQUIP - Nivell 3: Dirigir i dinamitzar grups de treball, resolent-ne possibles conflictes, valorant el treball fet amb les
altres persones i avaluant 'efectivitat de I'equip aixi com la presentacio dels resultats generats.

METODOLOGIES DOCENTS

Setmanalment hi haura una sessio6 teorica i una sessio practica al laboratori amb automates programables, pantalles HMI i ordinadors.
Les practiques consisteixen en un petit projecte d'un procés industrial aplicable a qualsevol fabrica on es programara el PLC, una
pantalla HMI i un servidor de pagines web amb una base de dades.

L'alumne desenvolupara una feina cooperativa no presencial.
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OBJECTIUS D'APRENENTATGE DE L'ASSIGNATURA

Els objectius d'aquest curs son:

- Coneixements elementals dels sistemes de control industrial a nivell de sensors, actuadors i elements de seguretat eléectrics.
- Seleccionar, especificar, configurar i utilitzar els PLC i les comunicacions per a un sistema de produccié automatitzat.
- Conéixer els principals conceptes basics de la programacié d'automats programables fins a arribar a una metodologia avancada i

professional de programacio.
- Seleccionar, configurar i definir les xarxes de comunicacions industrials.
- Entendre la importancia dels sistemes MES, Industria 4.0 i Internet de les Coses (IoT).

HORES TOTALS DE DEDICACIO DE L'ESTUDIANTAT

Tipus Hores Percentatge
Hores grup gran 45,0 30.00
Hores aprenentatge autonom 90,0 60.00
Hores grup petit 15,0 10.00

Dedicacié total: 150 h

CONTINGUTS

Introduccioé a I'automatitzacio industrial

Descripcio:
Preactuadors, actuadors i sensors. Simbologia. Esquemes eléctrics.

Dedicacioé: 4h
Grup gran/Teoria: 4h

Filosofia i aplicacié de I'automat programable

Descripcio:

Principis de funcionament. Estructura. Arquitectura dels automats programables. Muntatge d'un sistema basat en automats

programables. Elements i tipus de targetes per a diverses aplicacions.

Dedicacio: 5h
Grup gran/Teoria: 5h

Introduccié a la programacié d'automats.

Descripcio:

Llenguatges de programacio. Assignacié d'entrades i sortides. Formats de representacid. Instruccions logiques, comptadors,

temporitzadors, comparacions. Exemples d'aplicacio.

Dedicacié: 12h
Grup gran/Teoria: 12h
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Pantalles d'operador HMI. Programes SCADA.

Descripcio:

Introduccié a la supervisid. Monitoritzacio. Visualitzacid, introduccié i registre de dades (tags o variables). Representacié del
procés. Creacio de sinoptics. Alarmes. Receptes. Animacions. Scripts. Seguretats. Grafiques i tendéncies (trending). Historics i
bases de dades.

Dedicacio: 5h
Grup gran/Teoria: 5h

Xarxes i comunicacions industrials. Busos de Camp, Xarxes Locals i Accés Remot.

Descripcio:
Conceptes basics: piramide CIM i el model de referéncia ISO/OSI. Protocols ASi, Interbus-S, Profibus DP/PA, DeviceNet. ProfiNet,
Ethernet IP, ModbusTCP i EtherCAT.

Dedicaciod: 4h
Grup gran/Teoria: 4h

Practiques.

Descripcio:

Practica 1. Introduccié a I'Unity pro.

Practica 2. Programacié d'un procés de pintura.

Practica 3. Introduccié al Vijeo Designer.

Practica 4. Ordres en manual mitjangant el terminal de pantalla.
Practica 5. Representacid d'alarmes per pantalla.

Practica 6. Analogiques.

Practica 7. Configuracié d "un OPC.

Practica 8. Servidor Web. Modul SQL a OPC.

Practica 9. Presentacié de dades a web.

Dedicacié: 30h
Grup mitja/Practiques: 30h

SISTEMA DE QUALIFICACIO

Practiques: 40%
Projecte: 35% (50% text + 50%presentacio)
Examen final: 25%
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