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PROFESORADO

Profesorado responsable: Ramon Sarrate

Otros:

METODOLOGIAS DOCENTES

- Sessions presencials d'exposicié de continguts a I'aula fent servir mitjans audiovisuals.
- Sessions presencials de practiques al laboratori.
- Treball autonom d'estudi, realitzacié d'informes de practiques i de resolucié d'exercicis.

OBJETIVOS DE APRENDIZAJE DE LA ASIGNATURA

- Conscienciar sobre les problematiques involucrades en la implementacié de sistemes de temps real.
- Proporcionar els coneixements basics sobre les tecnologies informatiques de programacié multitasca.
- Familiaritzar amb els sistemes operatius de temps real.

- Iniciar en la implementacié practica d'aplicacions de control i supervisié en sistemes encastats.

HORAS TOTALES DE DEDICACION DEL ESTUDIANTADO

Tipo Horas Porcentaje
Horas grupo grande 15,0 20.00
Horas aprendizaje auténomo 45,0 60.00
Horas grupo pequefio 15,0 20.00

Dedicacion total: 75 h
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CONTENIDOS

Modul 1: Introduccio als sistemes encastats

Descripcion:

1.1. Introduccié a I'assignatura

1.2. Definicio i caracteristiques dels sistemes de temps real
1.3. Sistemes operatius de temps real

Dedicacion: 3h 30m
Grupo grande/Teoria: 1h 30m
Aprendizaje autonomo: 2h

Modul 2: Gesti6 del temps

Descripcion:

2.1. Definicions i conceptes

2.2. Sistemes de mesura de temps
2.3. Execuci6 periodica de codi

Dedicacion: 8h

Grupo grande/Teoria: 1h 30m
Grupo pequeino/Laboratorio: 2h
Aprendizaje autonomo: 4h 30m

Modul 3: Gestié multitasca

Descripcion:

3.1. Mecanismes d’invocacié i de planificacié
3.2. Estats d'una tasca

3.3. Programacié multitasca en QNX

Dedicacion: 13h

Grupo grande/Teoria: 2h
Grupo pequeno/Laboratorio: 4h
Aprendizaje autonomo: 7h

Modul 4: Interaccié entre tasques

Descripcion:

4.1. Introduccio

4.2. Accés a recursos compartits

4.3. Comunicacié mitjangant missatges
4.4. Mecanismes de sincronitzacid

Dedicacion: 51h 30m

Grupo grande/Teoria: 10h
Grupo pequeno/Laboratorio: 9h
Aprendizaje autonomo: 32h 30m
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ACTIVIDADES

Activitat 1: Classes magistrals

Descripcion:
Exposicié de continguts a l'aula fent servir mitjans audiovisuals. Es planifiquen sessions de 2,5 hores per setmana.

Dedicacion: 12h 30m
Grupo grande/Teoria: 12h 30m

Activitat 2: Practiques de laboratori

Descripcion:
Es treballa en un ordinador i un robot mobil, amb un sistema operatiu de temps real. Es planifiquen sessions de 2,5 hores per
setmana.

Dedicacién: 35h
Grupo pequefno/Laboratorio: 15h
Aprendizaje autonomo: 20h

Activitat 3: Problemes

Descripcion:
Es proposen problemes i exercicis a resoldre a casa.

Dedicacion: 3h
Aprendizaje autonomo: 3h

Activitat 4: Examen final

Descripcion:
Es planifica un sol examen al final de curs.

Dedicacion: 24h 30m
Grupo grande/Teoria: 2h 30m
Aprendizaje auténomo: 22h

SISTEMA DE CALIFICACION

- Informes de practiques: 55%
- Resolucié de problemes: 10%
- Examen: 35%

BIBLIOGRAFIA

Basica:

- Burns, Alan; Davies, Geoff. Concurrent programming. Wokingham, England [etc.]: Addison-Wesley, cop. 1993. ISBN 0201544172.

- Laplante, Phillip A. Real-time systems design and analysis : an engineer's handbook. 2nd ed. New York: Institute of Electrical and
Electronics Engineers, cop. 1997. ISBN 0780334000.

Complementaria:
- Krten, Rob. Getting started with QNX Neutrino 2 : a guide for realtime programmers. Kanata, Ontario: PARSE, cop. 1999. ISBN
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0968250114.
- Krten, Rob. The QNX cookbook : recipes of programmers. Ontario: PARSE Software Devices, cop. 2003. ISBN 0968250122.
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