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Curso: 2023 Créditos ECTS: 3.0 Idiomas: Inglés
PROFESORADO

Profesorado responsable: Delgado Prieto, Miguel

Otros: Flor Sanchez, Marc

METODOLOGIAS DOCENTES

El curso se divide en dos partes:

- Sesiones tedricas y de trabajo en grupo
- Sesiones de laboratorio

También se contemplarad el autoaprendizaje (incluidas las propuestas de ejercicios y actividades).

En las clases de teoria, los profesores introducirdn las bases teoricas de los conceptos, métodos y resultados, y los ilustrardn con
ejemplos adecuados para facilitar su comprension. Los estudiantes, trabajando en grupos, utilizarédn los nuevos conceptos para
especificar su solucion con el fin de resolver las tareas de laboratorio.

En las sesiones de laboratorio, los profesores orientan a los estudiantes en la aplicacion de conceptos tedricos para la resolucién de
problemas, siempre utilizando el razonamiento critico.

El alumno serd capaz de integrar una solucién robotizada y automatizada para obtener el completo y correcto funcionamiento del
sistema compuesto por un robot, una estacién de proceso y un sistema de supervision y control emulando una tarea industrial. En el
laboratorio, los alumnos trabajaran en parejas, con el fin de fomentar el trabajo colaborativo y el uso experimental de las
herramientas basicas necesarias para la resolucion de problemas.

Los alumnos, individualmente, tienen que trabajar siguiendo los materiales proporcionados por los profesores para asimilar los
conceptos.

Los profesores proporcionaran el temario y la descripcion de tareas a través de ATENEA.
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OBJETIVOS DE APRENDIZAJE DE LA ASIGNATURA

Este curso se basa en el desarrollo de una aplicacién practica de un caso de estudio real de robdtica y automatizacién. Las
aplicaciones son propuestas por los profesores e incluyen un conjunto diferente de tecnologias, todas ellas de uso frecuente en
entornos industriales (por ejemplo, PLC, OPC, sistemas SCADA, robots industriales, comunicaciones industriales, bases de datos,
etc.).

Las aplicaciones seran desarrolladas por parejas de estudiantes, y los profesores evaluaran y supervisaran el trabajo en equipo de
cada estudiante para ayudarles en el desarrollo del proyecto y resolver posibles dudas.

HORAS TOTALES DE DEDICACION DEL ESTUDIANTADO

Tipo Horas Porcentaje
Horas grupo grande 15,0 20.00
Horas aprendizaje auténomo 45,0 60.00
Horas grupo pequeio 15,0 20.00

Dedicacion total: 75 h

CONTENIDOS

titulo castellano

Descripcion:

* Introduccién

* Elementos del robot: sistema de accionamiento, sistema de control, sensores, efectores finales,

* Sistemas de coordenadas de robot: representacion del sistema de coordenadas de robot, transformacién, transformacion
homogénea, relacion del robot con su mundo

* Programacion de robots: programacion basada en lenguaje

* Aplicaciones: aplicacion de robots a tareas especificas

Dedicacion: 25h

Grupo grande/Teoria: 5h
Grupo pequefio/Laboratorio: 5h
Aprendizaje auténomo: 15h

titulo castellano

Descripcion:

* Fundamentos de Automatizacion: Automatizacion y su importancia, aplicaciones de automatizacion, expectativas de
automatizacion. Tipos de planta y control (procesos continuos, discretos y mixtos). Jerarquia de automatizacién. Tendencias
Actuales en Automatizacion.

* Controladores Légicos Programables (es decir, PLC): Definicién y Arquitectura. Programacion de PLC

* Supervisidn, Control y Adquisicién de Datos (es decir, SCADA): Introduccién a SCADA, Elementos de SCADA, Caracteristicas de
SCADA, Comunicaciones SCADA, Desarrollo de SCADA para cualquier aplicacion tipica.

Dedicacion: 25h

Grupo grande/Teoria: 5h
Grupo pequeno/Laboratorio: 5h
Aprendizaje autonomo: 15h

Fecha: 16/08/2023 Pagina: 2/ 3



UNIVERSITAT POLITECNICA
DE CATALUNYA

BARCELOMNATECH

titulo castellano

Descripcion:

* Conectividad LAN; Puentes, enrutadores y conmutadores

* Resolucion de problemas de distancia y capacidad con Full Duplex Ethernet
* Principios de la Arquitectura TCP/IP

* Caracteristicas de la arquitectura informatica de Internet

* Elementos clave del Protocolo de Internet

Dedicacion: 25h

Grupo grande/Teoria: 5h
Grupo pequefio/Laboratorio: 5h
Aprendizaje autonomo: 15h

SISTEMA DE CALIFICACION

Prueba de laboratorio (individualmente): 20%
Resultados del proyecto (en grupo): 50%
Modificacién de proyecto pequefio (individualmente): 30%
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