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PROFESORADO

Profesorado responsable: Masip Alvarez, Albert

Otros: Cayero Becerra, Julidn Francisco

CAPACIDADES PREVIAS

Para cursar esta asignatura es necesario tener conocimientos basicos de:
Modelizacion de sistemas dinamicos y funcion de transferencia
Técnicas de control (sintonia de PID)

METODOLOGIAS DOCENTES

OBJETIVOS DE APRENDIZAJE DE LA ASIGNATURA

Ver versién en inglés.

HORAS TOTALES DE DEDICACION DEL ESTUDIANTADO

Tipo Horas Porcentaje
Horas aprendizaje auténomo 45,0 60.00
Horas grupo grande 30,0 40.00

Dedicacion total: 75 h

Fecha: 15/04/2025 Pagina: 1/ 3



UNIVERSITAT POLITECNICA
DE CATALUNYA

BARCELOMNATECH

CONTENIDOS

Médulo 1: Fundamentos de la maniobra de drones

Descripcion:

Principios de vuelo de un drone

Arquitectura para el trabajo con AR-Drone

Fundamentos basicos de ROS (Robot Operating System)
Modelo de simulacion del AR-Drone

Actividades vinculadas:
1,2,3

Dedicacion: 25h
Grupo grande/Teoria: 10h
Aprendizaje auténomo: 15h

Moédulo 2: Identificacion y disefio de controladores

Descripcion:

Modelos para el control: funciones de transferencia

Identificacion de funciones de transferencia a partir de datos experimentales

Disefio de controladores basados en asignacion de polos usando funciones de transferencia
Estructura de control en cascada

Actividades vinculadas:
1,2,3

Dedicacion: 25h
Grupo grande/Teoria: 10h
Aprendizaje autonomo: 15h

Control de mision

Descripcion:

Procesado de imagen

Algoritmo para el seguimiento de un camino
Maquinas de estado

Actividades vinculadas:
1,2,3

Dedicacioén: 25h
Grupo grande/Teoria: 10h
Aprendizaje autonomo: 15h

ACTIVIDADES

1. Clases de teoria

Dedicacion: 10h
Grupo grande/Teoria: 10h
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2. Proyectos de laboratorio

Dedicacion: 53h
Grupo grande/Teoria: 18h
Aprendizaje autonomo: 35h

Examen final

Dedicacioén: 12h
Aprendizaje auténomo: 10h
Grupo grande/Teoria: 2h

SISTEMA DE CALIFICACION

Examen individual: 40%

Entregas de laboratorio: 60%

Los estudiantes que no aprueben la asignatura podran hacer una prueba de reevaluacion en el periodo de los exdmenes finales. La
nota de este examen substituird la nota del examen final en el caso de ser mayor, quedando un 5.0 como nota maxima si el total es
superior a 5.
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