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Guía docente
220122 - DV - Dinámica de Vehículos

Última modificación: 19/04/2023
Unidad responsable: Escuela Superior de Ingenierías Industrial, Aeroespacial y Audiovisual de Terrassa
Unidad que imparte: 724 - MMT - Departamento de Máquinas y Motores Térmicos.

Titulación: GRADO EN INGENIERÍA MECÁNICA (Plan 2009). (Asignatura optativa).
GRADO EN INGENIERÍA EN TECNOLOGÍAS INDUSTRIALES (Plan 2010). (Asignatura optativa).

Curso: 2023 Créditos ECTS: 3.0 Idiomas: Catalán

PROFESORADO

Profesorado responsable: MANUEL QUERA MIRÓ

Otros: ANGEL COMAS AMENGUAL-ALBERT PUIG KOWERDOWICZ

REQUISITOS

- Cinemática y dinámica de sistemas
- Vibraciones
- Motores y transmisión ( Código: 220123)

COMPETENCIAS DE LA TITULACIÓN A LAS QUE CONTRIBUYE LA ASIGNATURA

Específicas:
1. Conocimientos aplicados de ingeniería térmica.
2. Conocimientos y capacidades para el cálculo, diseño y ensayo de máquinas.

METODOLOGÍAS DOCENTES

El curso esta dividido en tres partes:

- Clases de teoría
- Prácticas de laboratorio
- Actividades y ejercicios de autoaprendizaje

OBJETIVOS DE APRENDIZAJE DE LA ASIGNATURA

Conocer los diferentes sistemas y componentes del automóvil. Conocer los principios y la gestión del frenado. Analizar la dinámica del
automóvil. Estudiar el comportamiento de los pneumáticos, la dirección, la suspensión y el diseño del vehículo sobre la estabilidad de
este.

HORAS TOTALES DE DEDICACIÓN DEL ESTUDIANTADO

Tipo Horas Porcentaje

Horas grupo grande 30,0 40.00

Horas aprendizaje autónomo 45,0 60.00

Dedicación total: 75 h
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CONTENIDOS

Módulo 1: Fundamentos

Descripción:
1 . - Parámetros inerciales del vehículo . Metodología para su determinación
2 . - Ruedas y neumáticos . Modelización de las fuerzas que lo solicitan.

Dedicación: 12h 30m
Grupo grande/Teoría: 5h
Aprendizaje autónomo: 7h 30m

Módulo 2: Frenos

Descripción:
3 . - Teoría del frenado
4 . - Cálculo de frenos y embragues . tipo
5 . - Circuito hidráulico . Cálculo . Cilindro maestro, válvulas limitadoras y reductoras , servofreno.

Dedicación: 17h 30m
Grupo grande/Teoría: 7h
Aprendizaje autónomo: 10h 30m

Módulo 3: Dirección y suspensión

Descripción:
6 . - Dirección . Sistemas de dirección . Cotes de la dirección
7 . - Suspensión . tipo
8 . - Cálculo de elementos de la suspensión . Muelles , amortiguadores , relación de instalación.

Dedicación: 15h
Grupo grande/Teoría: 6h
Aprendizaje autónomo: 9h

Módulo 4: Dinámica

Descripción:
9 . - Vibraciones
10 . - Dinámica vertical del vehículo
11 . - Dinámica longitudinal del vehículo
12 . - Dinámica lateral del vehículo
13 . - Estabilidad del vehículo
14 . - Dinámica de frenado

Dedicación: 30h
Grupo grande/Teoría: 12h
Aprendizaje autónomo: 18h



Fecha: 03/07/2023 Página: 3 / 3

Prácticas de laboratorio

Descripción:
- Determinación de los parámetros inercial del vehículos
- Suspensión Mac Pherson y SLA
- Conocimiento de los elementos constitutivos del sistema de frenado . Cálculo térmico de un freno de disco
- Banco de pruebas de amortiguadores . Características de actuación
- Dirección . Cotas de la dirección
- Comportamiento lateral de medio vehículo
- Comportamiento longitudinal de medio vehículo

SISTEMA DE CALIFICACIÓN

- Examen parcial: 30%
- Examen final: 50%
- Prácticas de laboratorio/trabajos: 20%
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