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Guía docente
240172 - 240172 - Control Automático

Última modificación: 06/07/2023
Unidad responsable: Escuela Técnica Superior de Ingeniería Industrial de Barcelona
Unidad que imparte: 707 - ESAII - Departamento de Ingeniería de Sistemas, Automática e Informática Industrial.

Titulación: GRADO EN INGENIERÍA EN TECNOLOGÍAS INDUSTRIALES (Plan 2010). (Asignatura obligatoria).
GRADO EN INGENIERÍA DE AUTOMOCIÓN (Plan 2017). (Asignatura optativa).

Curso: 2023 Créditos ECTS: 6.0 Idiomas: Catalán, Castellano

PROFESORADO

Profesorado responsable: Roberto Griñó

Otros: Roberto Griñó - Enric Fossas - Miguel A. Mañanas - Carlos Ocampo - Vicenç Puig - Maria Serra
- Joaquim Triginer - Stefano De Pinto - Leidy Y. Serna - Angel Santamaria - Alejandro
Clemente

COMPETENCIAS DE LA TITULACIÓN A LAS QUE CONTRIBUYE LA ASIGNATURA

Específicas:
1. Capacidad para diseñar sistemas de control y automatización industrial.
2. Conocimiento sobre los fundamentos de automatismos y métodos de control.
3. Conocimientos de regulación automática y técnicas de control y su aplicación a la automatización industrial.

METODOLOGÍAS DOCENTES

OBJETIVOS DE APRENDIZAJE DE LA ASIGNATURA

HORAS TOTALES DE DEDICACIÓN DEL ESTUDIANTADO

Tipo Horas Porcentaje

Horas grupo grande 48,0 32.00

Horas grupo pequeño 12,0 8.00

Horas aprendizaje autónomo 90,0 60.00

Dedicación total: 150 h

CONTENIDOS

(CAST) Tema 1 Elements del control amb computador

Descripción:
Sistemas de control digital. Controladores digitales y algoritmos de control. Arquitectura de un sistema de control digital.

Dedicación: 5h
Grupo grande/Teoría: 2h
Aprendizaje autónomo: 3h
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(CAST) Tema 2 Muestreo y digitalización de señales

Descripción:
Muestreo y mantenimiento. Conversión A/D y D/A. Estudio matemático del muestreo. Propiedades de la transformada de Laplace
de una función muestreada. Teorema del muestreo. Reconstrucción de señales muestreadas.

Dedicación: 10h
Grupo grande/Teoría: 4h
Aprendizaje autónomo: 6h

(CAST) Tema 3 Sistemas de tiempo discreto

Descripción:
Definición de la transformada z. Propiedades de la transformada z. Correspondencia entre plano s y plano z. Transformada z
directa. Transformada z inversa. Función de transferencia en z. Esquemas de bloques. Simplificación. Sistemas en anillo cerrado.
Funciones de transferencia en lazo abierto (L) y lazo cerrado (T,S).

Dedicación: 19h
Grupo grande/Teoría: 7h
Aprendizaje autónomo: 12h

(CAST) Tema 4 Análisis en el dominio temporal

Descripción:
Respuesta temporal de sistemas de tiempo discreto. Configuración de polos en el plano z y respuesta temporal. Estabilidad y
estabilidad interna. Criterio de estabilidad de Jury. Precisión. Error estacionario y tipo. Principio del modelo interno. Comparación
de respuestas de sistemas de tiempo continuo y discreto.

Dedicación: 37h
Grupo grande/Teoría: 12h
Grupo pequeño/Laboratorio: 3h
Aprendizaje autónomo: 22h

(CAST) Tema 5 Análisis en el dominio frecuencial

Descripción:
Respuesta frecuencial de sistemas de tiempo discreto. Diagrama de Nyquist. Diagrama de Bode. Criterio de estabilidad de
Nyquist. Criterio simplificado de Bode. Márgenes de ganancia y de fase.

Dedicación: 25h
Grupo grande/Teoría: 7h
Grupo pequeño/Laboratorio: 3h
Aprendizaje autónomo: 15h
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(CAST) Tema 6 Diseño e implementación de controladores digitales

Descripción:
Controladores digitales y algoritmos de control. Controladores PID digitales. Diseño frecuencial de controladores por avance y
retraso de fase. Diseño algebraico de controladores digitales: asignación de polos y otras especificaciones, controladores
generales y controladores PID.

Diseño de controladores PID digitales por asignación de polos. Diseño de controladores PID digitales en el l.g.r. Diseño frecuencial
de controladores por avance y por retraso de fase. Diseño de controladores por avance y por retraso de fase en el l.g.r.
Programación de algoritmos de control. Selección del período de muestreo. Efectos de la cuantificación y el tiempo de cálculo.

Dedicación: 51h
Grupo grande/Teoría: 13h
Grupo pequeño/Laboratorio: 6h
Aprendizaje autónomo: 32h

SISTEMA DE CALIFICACIÓN
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