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PROFESORADO

Profesorado responsable: Viceng Parisi Baradad

Otros: Viceng Parisi Baradad

CAPACIDADES PREVIAS

Electrénica / Programacion Python o C

COMPETENCIAS DE LA TITULACION A LAS QUE CONTRIBUYE LA ASIGNATURA

Especificas:
1. Conocimientos de los fundamentos de la electrénica.

Transversales:
2. APRENDIZAJE AUTONOMO: Detectar deficiencias en el propio conocimiento y superarlas mediante la reflexién critica y la eleccién
de la mejor actuacidon para ampliar este conocimiento.

METODOLOGIAS DOCENTES

Todas las sesiones se desarrollaran en el laboratorio docente del departamento de ingenieria electrénica. La docencia se basara en
"aprendizaje basado en proyecto", PBL Project Based Learning. El estudiantado trabajara experimentalmente sobre los pequefios
proyectos presentados por el profesor.

OBJETIVOS DE APRENDIZAJE DE LA ASIGNATURA

Una vez acabada la asignatura, el/la estudiante seré capaz de
- disefiar pequefios proyectos/sistemas electronicos digitales (seleccionar componentes segun especificaciones y fijar conexionado).
- montar experimentalmente pequefios sistemas electronicos

HORAS TOTALES DE DEDICACION DEL ESTUDIANTADO

Tipo Horas Porcentaje
Horas aprendizaje auténomo 67,5 60.00
Horas grupo pequeio 45,0 40.00

Dedicacion total: 112.5 h
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CONTENIDOS

Profundizacion en la instrumentacion del laboratorio electrénic

Descripcion:
Revisidn de las caracteristicas de utilizacion del instrumental de laboratorio.
Descripcion basica del funcionamento interno.

Actividades vinculadas:
Exposicién teodrica.
Practica directa con el instrumental sobre montajes que, especialmente, pongan en evidencia las limitaciones de los intrumentos.

Dedicacion: 4h 30m
Grupo mediano/Practicas: 3h
Aprendizaje autonomo: 1h 30m

Introduccion a los microprocesadores y GPUs

Descripcion:
Arquitectura interna. Programacion en lenguage de alto nivel C / Python

Actividades vinculadas:
Montaje experimental para controlar con un ATmega328P | o NVIDIA Jetson Nano los puertos de entrada/salida

Dedicacion: 9h
Grupo mediano/Practicas: 6h
Aprendizaje auténomo: 3h

Generacion de seiiales con PWM (Pulse Width Modulation)

Descripcion:
Uso del periférico PWM para generar sefiales periddicas y como convertidor D/A

Dedicacion: 9h
Grupo mediano/Practicas: 6h
Aprendizaje autonomo: 3h

Control de motores DC

Descripcion:
Us de puentes H para controlar la velocidad y sentido de giro de motores DC

Dedicacion: 4h 30m
Grupo mediano/Practicas: 3h
Aprendizaje autonomo: 1h 30m

Sensors de ultrasonidos para medir distancias

Descripcion:
contenido castellano

Dedicacion: 9h
Grupo grande/Teoria: 3h
Grupo mediano/Practicas: 6h
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Sensores de infrarrojos para detectar lineas

Descripcion:
contenido castellano

Dedicacion: 9h
Grupo mediano/Practicas: 6h
Aprendizaje autonomo: 3h

Desarrollo de un prototipo de robot autéonomo para un circuito

Descripcion:
Se montara un robot tipo Jetson Bot y se le ensefiard a seguir un circuito con los sensores de ultrasonidos, infrarojos y camara

https://jetbot.org/master/

Dedicacion: 18h
Grupo mediano/Practicas: 12h
Aprendizaje autonomo: 6h

SISTEMA DE CALIFICACION

El estudiantado recibird una nota de cada uno de los 3 montajes experimentales evaluables que realizara a lo largo del curso. La nota
final (NFinal) resultard del promedio de estas 3 notas parciales (NP1, NP2, NP3).

NFinal=(NP1+NP2+NP3)/3

La asignatura no tiene examen parcial. En principio, tampoco se prevé examen final.
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