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CAPACIDADES PREVIAS

Los alumnos deben haber cursado previamente la asignatura Inteligencia Artificial (o uno similiar)

REQUISITOS

- Pre-requisito IA

COMPETENCIAS DE LA TITULACION A LAS QUE CONTRIBUYE LA ASIGNATURA

Especificas:

CCO02.1. Demostrar conocimiento de los fundamentos, los paradigmas y las técnicas propias de los sistemas inteligentes y analizar,
disefiar y construir sistemas, servicios y aplicaciones informaticas que utilicen estas técnicas en cualquier ambito de aplicacion.
CCO02.2. Capacidad para adquirir, obtener, formalizar y representar el conocimiento humano de una forma computable para la
resolucion de problemas mediante un sistema informatico en cualquier @mbito de aplicacion, particularmente los relacionados con
aspectos de computacion, percepcion y actuacién en ambientes o entornos inteligentes.

Genéricas:

G5. TRABAJO EN EQUIPO: Ser capaz de trabajar como miembro de un equipo, ya sea como un miembro mas, o realizando tareas de
direccidén con la finalidad de contribuir a desarrollar proyectos con pragmatismo y sentido de la responsabilidad, asumiendo
compromisos teniendo en cuenta los recursos disponibles.

G7. APRENDIZAJE AUTONOMO: Detectar carencias en el propio conocimiento y superarlas mediante la reflexion critica y la eleccion de
la mejor actuacion para ampliar este conocimiento. Capacidad para el aprendizaje de nuevos métodos y tecnologias y versatilidad
para adaptarse a nueves situaciones.

G9. RAZONAMIENTO: Capacidad de razonamiento critico, I6gico y matematico. Capacidad para resolver problemas dentro de su area
de estudio. Capacidad de abstraccion: capacidad de crear y utilizar modelos que reflejen situaciones reales. Capacidad de disenar y
realizar experimentos sencillos, y analizar e interpretar sus resultados. Capacidad de analisis, sintesis y evaluacion.

METODOLOGIAS DOCENTES

La metodologia docente consistira en la exposicion de la teoria en clases de teoria y la aplicaciéon de los conceptos en las clases de
problemas y laboratorio.
El examen sera Unico para todos los grupos de la asignatura.
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OBJETIVOS DE APRENDIZAJE DE LA ASIGNATURA

1.Conocer los conceptos basicos de Inteligencia Artificial distribuida

2.Conocer el concepto de agente inteligente y su papel en el desarrollo de sistemas inteligentes distribuidos

3.Conocer las légicas especificas para la inteligencia artificial y los sistemas multiagente

4.Conocer metodologias de desarrollo de ontologias y saber aplicarlas a un problema real

5.Conocer y aplicar metodologias de desarrollo de sistemas multiagente

6.Conocer los protocolos de interaccion entre agentes

7.Saber analizar las necesidades de comunicacion de un sistema multiagente y saber desarrollar un protocolo de comunicacion
8.Entender los elementos basicos de la teoria de juegos y teoria de la decision y su relacidon con los sistemas multiagente
9.Conocer los mecanismos de negociacion y su papel en los sistemas multiagente

10.Conocer las aplicaciones de los sistemas inteligentes en la robdtica

HORAS TOTALES DE DEDICACION DEL ESTUDIANTADO

Tipo Horas Porcentaje
Horas aprendizaje auténomo 84,0 56.00
Horas grupo grande 30,0 20.00
Horas grupo pequefio 15,0 10.00
Horas actividades dirigidas 6,0 4.00

Horas grupo mediano 15,0 10.00

Dedicacion total: 150 h

CONTENIDOS

Perspectivas de la Intel.ligéncia Artifical

Descripcion:
Introduccién a aquellas areas donde la Inteligencia Artificial es o puede ser aplicada con garantias de éxito.

Introduccion a los agentes inteligentes

Descripcion:

¢Qué es un agente?

El agente como elemento basico de construccién.
Tipologias de agentes.

Arquitecturas y metodologiasde construccion de agentes.

Ontologias

Descripcion:

¢Qué es una Ontologia?

Metodologias de construccién de ontologias.
Légicas de descripcion.

Lenguajes de Ontologias.
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Légicas para la Inteligencia Artificial

Descripcion:

Razonamiento para aplicaciones de Inteligencia Artificial.
Logicas modales.

Logicas temporales.
Razonamiento con incertidumbre.

Comunicacion

Descripcion:
Necesidades de comunicacion entre agentes.

Speech Act Theory.

Lenguajes de comunicacién entre agentes.

Coordinacion
Descripcion:
Necesidad de coordinacidn en sistemas multiagentes.

Cooperacion
Negociacidn entre agentes.

Introduccion a los Agentes Fisicos

Descripcion:
Agentes para el mundo real: robdtia, domotica , visidn artificial, control

ACTIVIDADES

Perspectivas de la Inteligencia Artficial

Descripcion:
El alumno conocera los origenes y las bases de la Inteligencia Artificial asi como algunas de las areas de aplicacidon. Para reforzar
el aprendizaje del alumno debera leer y comprender el material asignado por el profesor.

Objetivos especificos:
1

Competencias relacionadas:

G9. RAZONAMIENTO: Capacidad de razonamiento critico, l6gico y matematico. Capacidad para resolver problemas dentro de su
area de estudio. Capacidad de abstraccidon: capacidad de crear y utilizar modelos que reflejen situaciones reales. Capacidad de
disefiar y realizar experimentos sencillos, y analizar e interpretar sus resultados. Capacidad de analisis, sintesis y evaluacion.

G7. APRENDIZAJE AUTONOMO: Detectar carencias en el propio conocimiento y superarlas mediante la reflexion critica y la
eleccién de la mejor actuacién para ampliar este conocimiento. Capacidad para el aprendizaje de nuevos métodos y tecnologias y
versatilidad para adaptarse a nueves situaciones.

Dedicacion: 10h

Grupo grande/Teoria: 2h
Grupo pequeno/Laboratorio: 2h
Aprendizaje autonomo: 6h
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Introduccion a los agentes inteligentes

Objetivos especificos:
2,5

Competencias relacionadas:

G9. RAZONAMIENTO: Capacidad de razonamiento critico, l6gico y matematico. Capacidad para resolver problemas dentro de su
area de estudio. Capacidad de abstraccidon: capacidad de crear y utilizar modelos que reflejen situaciones reales. Capacidad de
disefiar y realizar experimentos sencillos, y analizar e interpretar sus resultados. Capacidad de analisis, sintesis y evaluacion.

G5. TRABAJO EN EQUIPO: Ser capaz de trabajar como miembro de un equipo, ya sea como un miembro mas, o realizando tareas
de direccidn con la finalidad de contribuir a desarrollar proyectos con pragmatismo y sentido de la responsabilidad, asumiendo
compromisos teniendo en cuenta los recursos disponibles.

G7. APRENDIZAJE AUTONOMO: Detectar carencias en el propio conocimiento y superarlas mediante la reflexién critica y la
eleccién de la mejor actuacidén para ampliar este conocimiento. Capacidad para el aprendizaje de nuevos métodos y tecnologias y
versatilidad para adaptarse a nueves situaciones.

Dedicacion: 22h

Grupo grande/Teoria: 4h
Grupo pequefio/Laboratorio: 4h
Aprendizaje autonomo: 14h

Ontologias

Descripcion:
Los estudiantes no sdlo deben asistir a las lecciones , sino también hacer ejercicios sobre la utilizacion de las ontologias y discutir
con el profesor y otros estudiantes cuando es mejor usar cada técnica. En el laboratorio los estudiantes aplicaran lo aprendido en
un problema.

Objetivos especificos:
4

Competencias relacionadas:

G9. RAZONAMIENTO: Capacidad de razonamiento critico, l6gico y matematico. Capacidad para resolver problemas dentro de su
area de estudio. Capacidad de abstraccidon: capacidad de crear y utilizar modelos que reflejen situaciones reales. Capacidad de
disefiar y realizar experimentos sencillos, y analizar e interpretar sus resultados. Capacidad de analisis, sintesis y evaluacion.

G5. TRABAJO EN EQUIPO: Ser capaz de trabajar como miembro de un equipo, ya sea como un miembro mas, o realizando tareas
de direccion con la finalidad de contribuir a desarrollar proyectos con pragmatismo y sentido de la responsabilidad, asumiendo
compromisos teniendo en cuenta los recursos disponibles.

G7. APRENDIZAJE AUTONOMO: Detectar carencias en el propio conocimiento y superarlas mediante la reflexion critica y la
eleccién de la mejor actuacidén para ampliar este conocimiento. Capacidad para el aprendizaje de nuevos métodos y tecnologias y
versatilidad para adaptarse a nueves situaciones.

Dedicacion: 26h

Grupo grande/Teoria: 4h
Grupo pequefo/Laboratorio: 4h
Aprendizaje autonomo: 18h
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Légicas para la Inteligencia Artificial

Objetivos especificos:
3

Competencias relacionadas:

G9. RAZONAMIENTO: Capacidad de razonamiento critico, l6gico y matematico. Capacidad para resolver problemas dentro de su
area de estudio. Capacidad de abstraccidon: capacidad de crear y utilizar modelos que reflejen situaciones reales. Capacidad de
disefiar y realizar experimentos sencillos, y analizar e interpretar sus resultados. Capacidad de analisis, sintesis y evaluacion.

Dedicacion: 23h

Grupo grande/Teoria: 2h
Grupo pequefio/Laboratorio: 6h
Aprendizaje auténomo: 15h

Exam Parcial

Descripcion:
El examen parcial se llevara a cabo durante las horas de clase estandar. Las personas que no aprueben el parcial sera evaluada
de nuevo en el examen final.

Objetivos especificos:
1,2,3,4,5

Competencias relacionadas:

G9. RAZONAMIENTO: Capacidad de razonamiento critico, l6gico y matematico. Capacidad para resolver problemas dentro de su
area de estudio. Capacidad de abstraccidon: capacidad de crear y utilizar modelos que reflejen situaciones reales. Capacidad de
disefiar y realizar experimentos sencillos, y analizar e interpretar sus resultados. Capacidad de analisis, sintesis y evaluacion.

G5. TRABAJO EN EQUIPO: Ser capaz de trabajar como miembro de un equipo, ya sea como un miembro mas, o realizando tareas
de direccidn con la finalidad de contribuir a desarrollar proyectos con pragmatismo y sentido de la responsabilidad, asumiendo
compromisos teniendo en cuenta los recursos disponibles.

G7. APRENDIZAJE AUTONOMO: Detectar carencias en el propio conocimiento y superarlas mediante la reflexién critica y la
eleccién de la mejor actuacidén para ampliar este conocimiento. Capacidad para el aprendizaje de nuevos métodos y tecnologias y
versatilidad para adaptarse a nueves situaciones.

Dedicacion: 2h
Actividades dirigidas: 2h
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Comunicacion

Descripcion:

Los estudiantes no soélo deben asistir a las lecciones, sino también hacer ejercicios sobre la utilizacién de los mecanismos de
comunicacion entre agentes y discutir con el profesor y otros estudiantes cuando es mejor utilizar cada técnica. En el laboratorio
los estudiantes aplicaran lo aprendido en un problema.

Objetivos especificos:
6,7

Competencias relacionadas:

G9. RAZONAMIENTO: Capacidad de razonamiento critico, l6gico y matematico. Capacidad para resolver problemas dentro de su
area de estudio. Capacidad de abstraccidon: capacidad de crear y utilizar modelos que reflejen situaciones reales. Capacidad de
disefiar y realizar experimentos sencillos, y analizar e interpretar sus resultados. Capacidad de analisis, sintesis y evaluacion.

G7. APRENDIZAJE AUTONOMO: Detectar carencias en el propio conocimiento y superarlas mediante la reflexion critica y la
eleccién de la mejor actuacidén para ampliar este conocimiento. Capacidad para el aprendizaje de nuevos métodos y tecnologias y
versatilidad para adaptarse a nueves situaciones.

Dedicacion: 23h

Grupo grande/Teoria: 4h
Grupo pequefo/Laboratorio: 4h
Aprendizaje autonomo: 15h

Coordinacion

Objetivos especificos:
8,9

Competencias relacionadas:

G9. RAZONAMIENTO: Capacidad de razonamiento critico, l6gico y matematico. Capacidad para resolver problemas dentro de su
area de estudio. Capacidad de abstraccion: capacidad de crear y utilizar modelos que reflejen situaciones reales. Capacidad de
disefiar y realizar experimentos sencillos, y analizar e interpretar sus resultados. Capacidad de analisis, sintesis y evaluacion.

G7. APRENDIZAJE AUTONOMO: Detectar carencias en el propio conocimiento y superarlas mediante la reflexion critica y la
eleccion de la mejor actuacidén para ampliar este conocimiento. Capacidad para el aprendizaje de nuevos métodos y tecnologias y
versatilidad para adaptarse a nueves situaciones.

Dedicacion: 27h

Grupo grande/Teoria: 5h
Grupo pequefio/Laboratorio: 7h
Aprendizaje auténomo: 15h
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Introduccion a los Agentes Fisicos

Descripcion:
El desarrollo de la Gltima unidad del curso. Los estudiantes no sélo deben asistir a las clases, sino también leer los documentos
propuestos

Objetivos especificos:
10

Competencias relacionadas:

G7. APRENDIZAJE AUTONOMO: Detectar carencias en el propio conocimiento y superarlas mediante la reflexion critica y la
eleccion de la mejor actuacioén para ampliar este conocimiento. Capacidad para el aprendizaje de nuevos métodos y tecnologias y
versatilidad para adaptarse a nueves situaciones.

Dedicacion: 14h

Grupo grande/Teoria: 4h
Grupo pequefio/Laboratorio: 3h
Aprendizaje auténomo: 7h

Evaluacion de los ejercicios practicos

Descripcion:
El lliurament de I'informe sobre els treballs practics (3 o 4 quatre) va fer al llarg de les sessions de laboratori.

Objetivos especificos:
56,7

Competencias relacionadas:

G9. RAZONAMIENTO: Capacidad de razonamiento critico, l6gico y matematico. Capacidad para resolver problemas dentro de su
area de estudio. Capacidad de abstraccidon: capacidad de crear y utilizar modelos que reflejen situaciones reales. Capacidad de
disefiar y realizar experimentos sencillos, y analizar e interpretar sus resultados. Capacidad de analisis, sintesis y evaluacion.

G5. TRABAJO EN EQUIPO: Ser capaz de trabajar como miembro de un equipo, ya sea como un miembro mas, o realizando tareas
de direccidn con la finalidad de contribuir a desarrollar proyectos con pragmatismo y sentido de la responsabilidad, asumiendo
compromisos teniendo en cuenta los recursos disponibles.

G7. APRENDIZAJE AUTONOMO: Detectar carencias en el propio conocimiento y superarlas mediante la reflexién critica y la
eleccién de la mejor actuacidén para ampliar este conocimiento. Capacidad para el aprendizaje de nuevos métodos y tecnologias y
versatilidad para adaptarse a nueves situaciones.
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Examen Final

Descripcion:
Examen final para todos los contenidos del curso.

Objetivos especificos:
1,2,3,4,5,6,7,8,9, 10

Competencias relacionadas:

G9. RAZONAMIENTO: Capacidad de razonamiento critico, l6gico y matematico. Capacidad para resolver problemas dentro de su
area de estudio. Capacidad de abstraccidon: capacidad de crear y utilizar modelos que reflejen situaciones reales. Capacidad de
disefiar y realizar experimentos sencillos, y analizar e interpretar sus resultados. Capacidad de analisis, sintesis y evaluacion.

G5. TRABAJO EN EQUIPO: Ser capaz de trabajar como miembro de un equipo, ya sea como un miembro mas, o realizando tareas
de direccidn con la finalidad de contribuir a desarrollar proyectos con pragmatismo y sentido de la responsabilidad, asumiendo
compromisos teniendo en cuenta los recursos disponibles.

G7. APRENDIZAJE AUTONOMO: Detectar carencias en el propio conocimiento y superarlas mediante la reflexién critica y la
eleccién de la mejor actuacidén para ampliar este conocimiento. Capacidad para el aprendizaje de nuevos métodos y tecnologias y
versatilidad para adaptarse a nueves situaciones.

Dedicacion: 3h
Actividades dirigidas: 3h

SISTEMA DE CALIFICACION

La evaluacion consta de un examen final, un examen parcial, problemas hechos durante el curso y una nota de laboratorio. Los
examenes final y parcial estaran enfocados a evaluar los conocimientos tedéricos y metodoldgicos de la asignatura. La nota de
problemas se obtendrd mediante la entrega de pequefios problemas propuestos durante el curso. La nota de laboratorio se obtendra
de la evaluacion de los informes realizados sobre un conjunto de practicas de laboratorio que se desarrollaran a lo largo del curso.

A mediados del cuatrimestre habra un examen parcial que liberara la primera parte del temario (en caso de obtener una nota minima
de 5). El examen final evaluara tanto la primera como la segunda parte del curso. La primera es obligatoria para los estudiantes que
no superaron el examen parcial y optativa para los demas. Como nota de la primera parte se cogera el maximo de las dos notas
obtenidas o la Unica obtenida en el parcial, segun sea el caso.

La nota final se calculara de la siguiente manera:

Npar = nota del examen parcial

NEx1 = Nota de la primera parte del examen final

NEx2 = Nota de la segunda parte del examen final

Nota de teoria = [max(Npar, NEx1) + NEx2]/2

Nota final= Nota de teoria * 0.5 + nota de los ejercicios practicos * 0.2 + nota de laboratorio * 0.3 (codigo e informe)

Evaluacién de competencias

L'avaluacio de la competéncia en el treball en equip es basa en el treball realitzat durant els treballs de practiques.
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Complementaria:
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RECURSOS

Enlace web:

- http://aima.cs.berkeley.edu/
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