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CAPACIDADES PREVIAS

Algoritmica basica

COMPETENCIAS DE LA TITULACION A LAS QUE CONTRIBUYE LA ASIGNATURA

Especificas:

CEAL1. Capacidad de comprender los principios basicos de funcionamiento de las técnicas principales de los Sistemas Multiagentes, y
saber utilizarlas en el entorno de un sistema o servicio inteligente.

CEA13. Capacidad de comprender las técnicas avanzadas de Modelizaciéon, Razonamiento y Resolucién de problemas, y saber disefiar,
implementar y aplicar estas técnicas en el desarrollo de aplicaciones, servicios o sistemas inteligentes.

Genéricas:
CG1. Capacidad para proyectar, disefiar e implantar productos, procesos, servicios e instalaciones en todos los ambitos de la
Inteligencia Artificial.

Transversales:
CT6. RAZONAMIENTO: Capacidad de evaluar y analizar de manera razonada y critica sobre situaciones, proyectos, propuestas,
informes y estudios de caracter cientifico-tecnico. Capacidad de argumentar las razones que explican o justifican tales situaciones,
propuestas, etc.

METODOLOGIAS DOCENTES

Para la parte de modelado se utilizara el sistema de "flipped classroom" donde los estudiantes tendran que ver videos y realizar
pequefios proyectos. Las horas lectivas se utilizaran para resolver dudas y consolidar conocimientos.

Por la parte de técnicas de resolucion se utilizara la metodologia clasica de clase magistral y alguna clase de problemas.

OBJETIVOS DE APRENDIZAJE DE LA ASIGNATURA

1.Capacidad para modelar problemas de optimizacidn discreta y resolverlos con las herramientas mas apropiadas
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HORAS TOTALES DE DEDICACION DEL ESTUDIANTADO

Tipo Horas Porcentaje
Horas aprendizaje auténomo 72,0 64.00
Horas grupo grande 40,5 36.00

Dedicacion total: 112.5 h

CONTENIDOS

Modelado de problemas combinatorios

Resolucion con programacion con restricciones

Resolucion con técnicas de Logica Proposicional (SAT)

Descripcion:

Resolucion con programacion lineal entera

Descripcion:

ACTIVIDADES

Modelado

Objetivos especificos:
1

Competencias relacionadas:

CEA1. Capacidad de comprender los principios basicos de funcionamiento de las técnicas principales de los Sistemas Multiagentes,
y saber utilizarlas en el entorno de un sistema o servicio inteligente.
CEA13. Capacidad de comprender las técnicas avanzadas de Modelizacién, Razonamiento y Resolucidén de problemas, y saber
disefiar, implementar y aplicar estas técnicas en el desarrollo de aplicaciones, servicios o sistemas inteligentes.
CG1. Capacidad para proyectar, disefiar e implantar productos, procesos, servicios e instalaciones en todos los &mbitos de la

Inteligencia Artificial.

CT6. RAZONAMIENTO: Capacidad de evaluar y analizar de manera razonada y critica sobre situaciones, proyectos, propuestas,

informes y estudios de caracter cientifico-tecnico. Capacidad de argumentar las razones que explican o justifican tales
situaciones, propuestas, etc.

Dedicacion: 73h
Aprendizaje autonomo: 50h

Grupo mediano/Practicas: 10h
Grupo pequeino/Laboratorio: 13h
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Programacion con restricciones

Objetivos especificos:
1

Competencias relacionadas:

CEA1. Capacidad de comprender los principios basicos de funcionamiento de las técnicas principales de los Sistemas Multiagentes,
y saber utilizarlas en el entorno de un sistema o servicio inteligente.

CEA13. Capacidad de comprender las técnicas avanzadas de Modelizacién, Razonamiento y Resolucidén de problemas, y saber
disefiar, implementar y aplicar estas técnicas en el desarrollo de aplicaciones, servicios o sistemas inteligentes.

CG1. Capacidad para proyectar, disefiar e implantar productos, procesos, servicios e instalaciones en todos los d&mbitos de la
Inteligencia Artificial.

CT6. RAZONAMIENTO: Capacidad de evaluar y analizar de manera razonada y critica sobre situaciones, proyectos, propuestas,
informes y estudios de caracter cientifico-tecnico. Capacidad de argumentar las razones que explican o justifican tales
situaciones, propuestas, etc.

Dedicacioén: 10h
Aprendizaje autonomo: 5h
Grupo grande/Teoria: 4h
Grupo mediano/Practicas: 1h

Satisfactibilitat Booleana

Dedicacion: 11h
Aprendizaje auténomo: 5h
Grupo grande/Teoria: 5h
Grupo mediano/Practicas: 1h

Programacion Lineal Entera

Dedicacién: 10h
Aprendizaje autonomo: 5h
Grupo grande/Teoria: 4h
Grupo mediano/Practicas: 1h

SISTEMA DE CALIFICACION

A lo largo del curso se iran realizando pequefios proyectos (alrededor de 6) con un peso conjunto del 30% de la nota final. También
se hara un quizz al inicio del curso, un examen parcial y un examen final con un peso total en torno al 70% de la nota
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