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CAPACIDADES PREVIAS

Para el buen seguimiento de la asignatura se recomienda haver superado las asignaturas siguientes:
- Matematiques (I, II i III)

- Fisica

- Sistemes electrics

- Sistemes mecanics

- Fonaments d'informatica

COMPETENCIAS DE LA TITULACION A LAS QUE CONTRIBUYE LA ASIGNATURA

Especificas:
CE12-INDUS. Conocimientos sobre los fundamentos de automatismos y métodos de control. (Médulo comudn a la rama industrial)

Genéricas:
CGO04-INDUS. Capacidad de resolver problemas con iniciativa, toma de decisiones, creatividad, razonamiento critico y de comunicar y
transmitir conocimientos, habilidades y destrezas en el campo de la Ingenieria Industrial.

Transversales:

CTO5 N2. Uso solvente de los recursos de informacién - Nivel 2. Después de identificar las diferentes partes de un documento
académico y de organizar las referencias bibliograficas, disefiar y ejecutar una buena estrategia de blsqueda avanzada con recursos
de informacién especializados, seleccionando la informacidn pertinente teniendo en cuenta criterios de relevancia y calidad.
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METODOLOGIAS DOCENTES

- Sesiones presenciales de exposicion de los contenidos.

- Sesiones presenciales de trabajo practico.

- Trabajo auténomo de estudio y realizacion de ejercicios.

- Preparacion y realizacion de actividades evaluables en grupo.

A las sesiones de exposicién de los contenidos el Profesor introducird las bases tedricas de la materia, conceptos, métodos y

resultados ilustrandolos con ejemplos convenientes para facilitar su comprension.

Los estudiantes, de forma auténoma, habran de estudiar para asimilar los conceptos y resolver los ejercicios propuestos.

OBJETIVOS DE APRENDIZAJE DE LA ASIGNATURA

Establecer las bases tedricas de la Regulacion Automatica. Vincular esta disciplina a técnicas aprendidas previamente (matematicas,
fisica, circuitos). Resolver problemas de regulaciéon que pueden ir mas alld de aquello estricament comprendido en la formacion

tedrica a base del trabajo en equipo, la bisqueda de informacion y la toma de decisiones.

Describir la estructura e importancia de los sistemas que permiten la automatizacion de procesos de fabricacidon y produccion en

entornos industriales.

Identificar y aplicar las diferentes tipologias de elementos que intervienen en los procesos de automatizacion. Dotar de herramientas
y criterios para la eleccidon correcta de estos elementos. Establecer las bases para la programacién de sistemas programables

industriales y resolver problemas de automatizacion basicos con las diferentes herramientas disponibles.

HORAS TOTALES DE DEDICACION DEL ESTUDIANTADO

Tipo Horas Porcentaje
Horas grupo grande 30,0 20.00
Horas grupo pequeio 30,0 20.00
Horas aprendizaje auténomo 90,0 60.00

Dedicacion total: 150 h

CONTENIDOS

TEMA 1 de CONTROL INDUSTRIAL: MODELADO Y ANALISIS DE SISTEMAS DINAMICOS

Descripcion:

1.1. Conceptos fundamentales de los sistemas dinamicos: sistema, modelo, linealidad, comportamiento estatico, comportamiento

dinamico.

1.2. Modelado de sistemas dindmicos continuos

1.3. Definicion de funcién de transferencia. Diagramas de bloques.
1.4. Respuesta temporal de sistemas lineales.

Objetivos especificos:
- Comprensién y dominio de los conceptos basicos sobre control continuo.
- Comprensiéon y dominio de los conceptos de modelado y simulacién de sistemas continuos.

- Capacitar al alumno para la sintesis y resolucion de problemas del ambito de la automatizacién y el control industrial.

Actividades vinculadas:

Actividad 1: Practicas Actividades de laboratorio

Actividad 2: Prueba individual de evaluacion en la resolucion de problemas.

Actividad 3: Prueba escrita individual de evaluacion sobre el aprendizaje practico del laboratorio

Dedicacidén: 35h

Grupo grande/Teoria: 7h
Grupo pequefio/Laboratorio: 7h
Aprendizaje autonomo: 21h
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TEMA 2 de CONTROL INDUSTRIAL: CONTROL AUTOMATICO

Descripcion:

2.1. Conceptos de realimentacié. Robustez, Estabilidad, Precision, Seguimiento de consignas.
2.2. Control PID. Sintonia empirica y sintonia analitica.

2.3. Instrumentacion del lazo de control.

2.4. Estructuras de control.

Objetivos especificos:
- Capacitar al alumno para el andlisis de sistemas dinamicos y el disefio de sistemas de control.
- Capacitar al alumno para la sintesis y resoluciéon de problemas del ambito de la automatizacién y el control industrial.

Actividades vinculadas:

Actividad 1: Practicas Actividades de laboratorio

Actividad 2: Prueba individual de evaluacion en la resolucion de problemas.

Actividad 3: Prueba escrita individual de evaluacion sobre el aprendizaje practico del laboratorio

Dedicacion: 40h

Grupo grande/Teoria: 8h
Grupo pequefno/Laboratorio: 8h
Aprendizaje autonomo: 24h

TEMA 1 de AUTOMATITZACION: INTRODUCCION A LA AUTOMATIZACION

Descripcion:

3.1. Concepto de Automatizacion Industrial

3.2. Sistemas continuos y discretos

3.3. Sistemas de produccion integrados: CAD/CAM, CAE, CIM.
3.4. Estructura general de un sistema automatizado

3.5. Ejemplos de sistemas de produccién automatizados.

Objetivos especificos:
- Comprensién y dominio de los conceptos basicos sobre automatizacion
- Identificacion de los elementos que intervienen en un proceso automatizado.

Actividades vinculadas:
Actividad 1: Practicas de laboratorio.
Actividad 2: Prueba individual de evaluacion.

Dedicacioén: 10h

Grupo grande/Teoria: 2h
Grupo pequefio/Laboratorio: 2h
Aprendizaje auténomo: 6h
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TEMA 2 de AUTOMATITZACION: ELEMENTOS DE UN SISTEMA AUTOMATIZADO

Descripcion:

4.1. Dispositivos de mando
4.2. Captadores

4.3. Actuadores

Objetivos especificos:

- Capacitar el alumno para la seleccion y conexion de los periféricos que intervienen en un proceso automatizado.
- Capacitar el alumno para la seleccién y conexion de los equipos de mando que intervienen en un proceso automatizado.

Actividades vinculadas:
Actividad 3: Practicas de laboratorio.
Actividad 4: Prueba individual de evaluacion.

Dedicacion: 25h

Grupo grande/Teoria: 5h
Grupo pequefio/Laboratorio: 5h
Aprendizaje autonomo: 15h

TEMA 3 de AUTOMATITZACION: AUTOMATA PROGRAMABLE

Descripcion:

5.1. Estructura general. Ciclo de Scan.

5.2. Programacion del Autémata Programable.

5.3. Criterios de eleccién de los elementos de automatizacion.

Objetivos especificos:
- Disefio y programacion de procesos industriales automatizados.

Actividades vinculadas:
Actividad 3: Practicas de laboratorio.
Actividad 4: Prueba individual de evaluacion.

Dedicacion: 30h

Grupo grande/Teoria: 4h
Grupo pequefio/Laboratorio: 8h
Aprendizaje autonomo: 18h

TEMA 4 de AUTOMATITZACION: SISTEMAS DISTRIBUIDOS AUTOMATA PROGRAMABLE

Descripcion:

6.1. Interconexidn de elementos: Redes de comunicacion industrial.
6.2. Sistemas de supervisidn y control.

6.3. Control remoto.

Objetivos especificos:

- Introducir el alumno a los sistemas distribuidos automatizados con presencia de comunicaciones industriales y supervision de

procesos.

Actividades vinculadas:
Actividad 3: Practicas de laboratorio.
Actividad 4: Prueba individual de evaluacion.

Dedicacion: 10h
Grupo grande/Teoria: 4h
Aprendizaje autonomo: 6h
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ACTIVIDADES

PRACTICAS; ACTIVIDADES DE LABORATORIO DE CONTROL

Descripcion:

Practicas del laboratorio de control; el estudiante, al finalizar las practicas, es necesario que sea capaz de disefiar y llevar a cabo,
utilizando técnicas clasicas, un regulador analégico monovariable PID para controlar un sistema

dindmico en anillo cerrado.

Las actividades se desglosan en:

- Conceptos basicos de Regulacién Automatica

- Identificacion de sistemas dinamicos

- Realimentacion en sistemas dinamicos

- Efectos de las acciones de control P, Iy D

- Sintonia de PID

Objetivos especificos:

- Comprensiéon y dominio de los conceptos basicos sobre control continuo.

- Comprensién y dominio de los conceptos de modelado y simulacién de sistemas continuos.

- Capacitar al alumno para la sintesis y resolucion de problemas del ambito del control industrial.

Material:
Guiones de las practicas de laboratorio

Entregable:
Informe de practicas de laboratorio

Dedicacion: 15h
Grupo mediano/Practicas: 15h

PRUEBA INDIVIDUAL DE EVALUACION DE CONTROL

Descripcion:
Prueba escrita de la asignatura

Objetivos especificos:

- Comprensién y dominio de los conceptos basicos sobre control continuo.

- Comprensién y dominio de los conceptos de modelado y simulacién de sistemas continuos.
- Capacitar al alumno para la sintesis y resolucion de problemas del control industrial.

Material:
Enunciado del examen

Entregable:
Examen respondido

Dedicacion: 3h
Grupo grande/Teoria: 3h
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PRACTICAS DE LABORATORIO DE AUTOMATIZACION

Descripcion:
Practicas de automatizacion industrial

Objetivos especificos:

Comprensién y dominio de los conceptos basicos sobre automatizacion.

Identificacion de los elementos que intervienen en un proceso automatizado.

Capacitar al alumno para la seleccidén y conexidn de los periféricos que intervienen en un proceso automatizado.
Capacitar al alumno para la seleccién y conexién de los equipos de mando que intervienen en un proceso automatizado.
Disefio y programacién de procesos industriales automatizados.

Material:
Guiones de practicas del laboratorio de automatizacién

Entregable:
Informes de practicas

Dedicacion: 15h
Grupo pequefio/Laboratorio: 15h

PRUEBA INDIVIDUAL DE EVALUACION DE AUTOMATIZACION

Descripcion:
Prueba escrita de automatizacion

Objetivos especificos:

Comprensién y dominio de los conceptos basicos sobre automatizacion.

Identificacion de los elementos que intervienen en un proceso automatizado.

Capacitar al alumno para la seleccidén y conexidn de los periféricos que intervienen en un proceso automatizado.
Capacitar al alumno para la seleccidén y conexién de los equipos de mando que intervienen en un proceso automatizado.
Disefio y programacién de procesos industriales automatizados.

Material:
Enunciado del examen

Entregable:
Respuestas al examen

Dedicacion: 3h
Grupo grande/Teoria: 3h
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SISTEMA DE CALIFICACION

+ Pruebas individuales (70%)

- Prueba de Control (examen parcial): 35%

- Prueba de Automatizacion (examen final): 35%

+ Laboratorio (20%)

- Laboratorio de Control: 10% informes laboratorio

- Laboratorio de Automatizacion: 10% informes laboratorio

+ Competencia genérica "Uso solvente de los recursos de informacion nivel 2" (10%)
- Actividad formativa individual por parte de la Biblioteca del Campus de Terrassa.

Con el fin de reconducir los resultados poco satisfactorios del examen de teoria del primer parcial se habilita la posibilidad de hacer,
en el acto de evaluacién del segundo parcial, un examen final tedrico que englobe los contenidos del primer y el segundo parcial. A
esta modalidad pueden acceder todos los estudiantes de la asignatura. La nota de este examen final de teoria que corresponde al
temario del primer parcial sustituird a la obtenida en el primer parcial sélo si es superior.

Quien quiera optar por este mecanismo de reconduccién lo puede hacer mediante previa inscripcion en el Campus Digital de la
asignatura hasta 48 horas antes de la fecha del examen final. Las notas de las practicas de laboratorio quedan excluidas de este
mecanismo de reconduccién.

Para aquellos estudiantes que cumplan los requisitos y se presenten al examen de reevaluacién, la calificacion del examen de
reevaluacién substituird las notas de todos los actos de evaluacion que sean pruebas escritas presenciales (controles, examenes
parciales y finales) y se mantendran las calificaciones de practicas, trabajos, proyectos y presentaciones obtenidas durante el curso.
Si la nota final después de la reevaluacion es inferior a 5.0 substituird la inicial inicamente en el caso de que sea superior. Si la nota
final después de la reevaluacion es superior o igual a 5.0, la nota final de la asignatura sera aprobado 5.0.

NORMAS PARA LA REALIZACION DE LAS PRUEBAS.

Son obligatorias las asistencias a todas las sesiones de laboratorio.

BIBLIOGRAFIA
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