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CAPACIDADES PREVIAS

Se recomienda haber cursado las asignaturas de Maquinas Eléctricas I y Maquinas Eléctricas II

COMPETENCIAS DE LA TITULACION A LAS QUE CONTRIBUYE LA ASIGNATURA

Especificas:
C. CE20. Conocimientos sobre control de maquinas y accionamientos eléctricos y sus aplicaciones.
4. CE34. Capacidad para proyectar el sistema eléctrico y de traccidén en vehiculos eléctricos.

Transversales:

2. SOSTENIBILIDAD Y COMPROMISO SOCIAL - Nivel 3: Tener en cuenta las dimensiones social, econémica y ambiental al aplicar
soluciones y llevar a cabo proyectos coherentes con el desarrollo humano y la sostenibilidad.

3. USO SOLVENTE DE LOS RECURSOS DE INFORMACION - Nivel 3: Planificar y utilizar la informacion necesaria para un trabajo
académico (por ejemplo, para el trabajo de fin de grado) a partir de una reflexidn critica sobre los recursos de informaciéon utilizados.

METODOLOGIAS DOCENTES

En las clases de teoria se utilizard el método expositivo combinandolo con la clase expositiva participativa.

En las clases de problemas se combinara la clase expositiva participativa con la resolucion de ejercicios y problemas y con el
aprendizaje basado en problemas.

En las practicas de laboratorio se combinara el estudio de casos con el aprendizaje cooperativo.

En los trabajos en grupo se utilizard la métodologia de contrato de aprendizaje y el aprendizaje cooperativo.

OBJETIVOS DE APRENDIZAJE DE LA ASIGNATURA

Conocer los diferentes tipos de accionamientos eléctricos.

Modelar y simular los diferentes tipos de accionamientos eléctricos.

Aplicar los conceptos de la electronica de potencia y de los sistemas de control a la regulacién y control de las maquinas eléctricas.
Seleccionar los equipos de regulacion y control mas adecuados para cada aplicacién.

Capacidad para proyectar el sistema eléctrico y de traccion de los vehiculos eléctricos.
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HORAS TOTALES DE DEDICACION DEL ESTUDIANTADO

Tipo Horas Porcentaje
Horas aprendizaje auténomo 90,0 60.00
Horas grupo grande 45,0 30.00
Horas grupo pequefio 15,0 10.00

Dedicacion total: 150 h

CONTENIDOS

(CAST) Tema 1.- Generalidades sobre accionamentos eléctricos

Descripcion:

1.1.- Accionamientos.Definicidn y tipos.

1.2.- Dindmica sistema motor-carga. Consideraciones mecanicas.

1.3.- Consideraciones térmicas.

1.4.- Electrdnica de potencia y maquinas eléctricas.

1.5.- Consideraciones basicas sobre la regulacion y el control de maquinas eléctricas.
1.6.- Especificaciones de los accionamientos eléctricos.

PRACTICA 1. Sesién introductoria.
PRACTICA 2. Determinacién de las constantes de tiempo de un motor de corriente continua

Actividades vinculadas:
Ejercicios de evaluacion

Dedicacion: 20h
Grupo grande/Teoria: 4h

Grupo mediano/Practicas: 2h
Grupo pequeno/Laboratorio: 4h
Aprendizaje autonomo: 10h
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(CAST) Tema 2.- Accionamentos eléctricos con motores de corriente continua (MCC)

Descripcion:

2.1.- Principios basicos de inversion de sentido de giro, frenado y variacion de velocidad de los MCC.
2.2.- Diagrama de bloques y funcion de transferencia de los MCC.

2.3.- Servomotores de CC.

2.4.- Regulacion de velocidad MCC con rectificador.

2.5.- Regulacion de velocidad MCC con troceador.

2.6.- MCC sin escobillas (Brushless Dc motor)

PRACTICA 3. Regulacién de velocidad de los MCC.
TRABAJO 1

Objetivos especificos:
Dar los fundamentos i los aspectos practicos mas relevantes de los accionamientos con MCC

Actividades vinculadas:
Ejercicios de evaluacion

Dedicacion: 39h

Grupo grande/Teoria: 8h
Grupo mediano/Practicas: 2h
Grupo pequefio/Laboratorio: 4h
Aprendizaje auténomo: 25h

(CAST) Tema 3.- Principios generales de los accionamentos eléctricos de corriente alterna de corrent altern

Descripcion:

3.1- Modelo de las maquinas eléctricas de corriente alterna utilizando vectores espaciales.

3.2.- Adaptacion del modelo con vectores espaciales de las maquinas de corriente alterna a las maquinas reales.

3.3.- Alimentacion de motores de corriente alterna. Inversores trifasicos. Analisis con vectores espaciales de inversores trifasicos

Objetivos especificos:
Ejercicios de evaluacion

Dedicacion: 16h

Grupo grande/Teoria: 4h
Grupo mediano/Practicas: 2h
Aprendizaje auténomo: 10h
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(CAS) TEMA 4.- Accionamientos eléctricos de corriente alterna con motores asincronos (MA)

Descripcion:

4.1.- Principios basicos de inversion de sentido de giro, frenado y variacién de velocidad de los MA.
4.2.- MA con reguladores. Dispositivos para el arranque electrénico de los MA.

4.3.- MA con inversor de tension. Control tensién frecuencia.

4.4.- Control con orientacion de campo (control vectorial) de los MA.

4.5.- MA con inversor de corriente.

4.6.- Control de MA con rotor bobinado.

PRACTICA 4. Control vectorial de motores asincronos trifasicos.

Actividades vinculadas:
Ejercicios de evaluacion

Dedicacion: 43h

Grupo grande/Teoria: 6h
Grupo mediano/Practicas: 4h
Grupo pequefio/Laboratorio: 4h
Actividades dirigidas: 4h
Aprendizaje auténomo: 25h

(CAST) Tema 5.- Accionamentos eléctricos de corriente alterna con motores sincronos (MS)

Descripcion:

5.1.- Principios basicos de inversion de giro, frenado y variacion de velocidad de MS.
5.2.- MS con inversor de tension.

5.3.- Control con orientacion de campo (control vectorial) de los MS.

5.4.- MS con inversor de corriente.

PRACTICA 5. Control vectorial de motores sincronos con imanes.

Objetivos especificos:
Ejercicios de evaluacion

Dedicacion: 23h

Grupo grande/Teoria: 4h
Grupo mediano/Practicas: 2h
Grupo pequeno/Laboratorio: 2h
Aprendizaje autonomo: 15h
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SISTEMA DE CALIFICACION

NOTA FINAL= 0.25*NOTA PRIMERA PRUEBA +0,15*NOTA PRACTICAS DE LABORATORIo+0,10*NOTA EJERCICIOS DE EVALUACION
EVALUACION+0,.50*NOTA SEGUNDA PRUEBA

En caso de Reavaluacién:
NOTA FINAL =5 = Max(N1,N2) , siempre que las notas N1 o N2 sean iguales o superiores a 5

N1 =0.25*NOTA PRIMERA PRUEBA +0,15*NOTA PRACTICAS DE LABORATORIO+0,10¥*NOTA EJERCICIOS DE
EVALUACION+0.50*NOTA REEVALUACION

N2 =0,15*NOTA PRACTICAS DE LABORATORIO+0,10*NOTA EJERCICIOS DE EVALUACION+ 0.75*NOTA REEVALUACION

Les practiques de laboratorio y los ejercicios de evaluacion no son reevaluables.
La asistencia a las practicas de Laboratori és obligatoria. En caso de no asistir a todas las practicas no se evaluara la asignatura

NORMAS PARA LA REALIZACION DE LAS PRUEBAS.

La primera prueba, la segunda prueba y la prueba de reevaluacién son pruebas escritas y presenciales
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