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GRADO EN INGENIERIA MECANICA (Plan 2009). (Asignatura optativa).

Curso: 2023 Créditos ECTS: 6.0 Idiomas: Catalan, Castellano, Inglés
PROFESORADO

Profesorado responsable: Pau Marti i Colom

Otros: Marti Colom, Pau

COMPETENCIAS DE LA TITULACION A LAS QUE CONTRIBUYE LA ASIGNATURA

Especificas:

1. CE25. Conocimiento y capacidad para el modelado y simulacién de sistemas

2. CE26. Conocimientos de regulacion automatica y técnicas de control y su aplicacion a la automatizacién industrial
3. CE29. Capacidad para disefar sistemas de control y automatizacién

METODOLOGIAS DOCENTES

OBJETIVOS DE APRENDIZAJE DE LA ASIGNATURA

La asignatura 'Ingenieria de Control' pretende:

- La estandarizacion de los conocimientos del alumnado en Ingenieria de Control, sobre el andlisis de sistemas de control liniales en
espacio d'estado, tanto en tiempo continuo como en tiempo discreto.

- Hacer apto al alumnado en las técnicas de analisis de sistemas de control en espacio de estados

- Hacer apto al alumnado en el disefio de sistemas de control en espacio de estados

HORAS TOTALES DE DEDICACION DEL ESTUDIANTADO

Tipo Horas Porcentaje
Horas grupo grande 15,0 10.00
Horas aprendizaje auténomo 90,0 60.00
Horas grupo pequefio 45,0 30.00

Dedicacion total: 150 h
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CONTENIDOS

Analisis de sistemas de control en espacio de estados. Sistemas continuos

Descripcion:
En construccion

Dedicacion: 6h
Grupo grande/Teoria: 1h
Aprendizaje autonomo: 5h

Andlisis de sistemas de control en espacio de estados. Sistemas discretos

Descripcion:
Objetivos
El objetivo especifico del tema es redefinir la técnica del espacio de estado para sistemas muestreados.

Contenidos

1.- Solucién de la ecuacion homogénea
2.- Calculo de la matriz de transicién.
3.- Solucion de la ecuacién completa.

Actividades, conocimientos, habilidades, aptitudes

El alumnado debera ser capaz de:

- Formular los sistemas de control en tiempo discreto por la via de variables de estado.
- Solucionar ecuaciones de estado para sistemas en tiempo discreto.

Comentarios
El desarrollo del tema se puede seguir a través de [Dom02].
Un complemento tedrico, asi como de ejercicios y ejemplos son [0ga98], [0ga99] y [Bro91]

Dedicacidén: 15h

Grupo grande/Teoria: 2h
Grupo pequefio/Laboratorio: 3h
Aprendizaje auténomo: 10h

titulo castellano

Descripcion:
contenido castellano

Dedicacion: 36h

Grupo grande/Teoria: 4h

Grupo pequeino/Laboratorio: 12h
Aprendizaje autonomo: 20h

titulo castellano

Descripcion:
contenido castellano

Dedicacion: 31h

Grupo grande/Teoria: 2h
Grupo pequefio/Laboratorio: 9h
Aprendizaje auténomo: 20h
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titulo castellano

Descripcion:
contenido castellano

Dedicacion: 26h

Grupo grande/Teoria: 2h
Grupo pequefio/Laboratorio: 9h
Aprendizaje auténomo: 15h

titulo castellano

Descripcion:
contenido castellano

Dedicacion: 36h

Grupo grande/Teoria: 4h

Grupo pequeno/Laboratorio: 12h
Aprendizaje autonomo: 20h

SISTEMA DE CALIFICACION

La calificacion de la asignatura tiene en cuenta todo el trabajo realizado a lo largo del curso, valorando los aspcetos teoricos y
practicos

NOTA_EVALUACION_CONTINUADA=0.3*PRIMER_PARCIAL+0.5*SEGUNDO_PARCIAL+0.2*PRACTICAS

Si la nota de la avaluacion continuada no es superior o igual a cinco, y de acuerdo con la normativa de la Escuela, se puede hacer el
'examen de REAVALUACI()N, la nota del cual es el 100% de la asignatura.
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