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PROFESORADO

Profesorado responsable: JORDI TORNER RIBE

Otros: Primer quadrimestre:

PEDRO VICTOR GABRIEL CERNA - Grup: T11, Grup: T12
SERGIO GOMEZ GONZALEZ - Grup: M11, Grup: M12
JORDI TORNER RIBE - Grup: M13

CAPACIDADES PREVIAS

Haber superado satisfactoriamente Expresién Grafica

COMPETENCIAS DE LA TITULACION A LAS QUE CONTRIBUYE LA ASIGNATURA

Especificas:

1. Conocimientos y capacidades para aplicar las técnicas de ingenieria grafica.

Transversales:

3. TRABAJO EN EQUIPO - Nivel 3: Dirigir y dinamizar grupos de trabajo, resolviendo posibles conflictos, valorando el trabajo hecho
con las otras personas y evaluando la efectividad del equipo asi como la presentacion de los resultados generados.

METODOLOGIAS DOCENTES

La asignatura emplea la metodologia expositiva en un 20%, el trabajo individual en un 40%, el trabajo en grupos en un 20% vy el
aprenendizaje basado en proyectos en un 20%.
No tiene prueba de reevaluacién.

OBJETIVOS DE APRENDIZAJE DE LA ASIGNATURA

Comprender las técnicas de los Sistemas de Representacion.

Conocer la Normalizacion fundamental referente al Dibujo Técnico.

Conocer las ultimas técnicas de disefo asistido por ordenador.

Potenciar la habilidad espacial.

Presentar y practicar la normativa de las técnicas de representacion grafica mas usuales en la ingenieria.
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HORAS TOTALES DE DEDICACION DEL ESTUDIANTADO

Tipo Horas Porcentaje
Horas grupo pequeio 45,0 30.00
Horas actividades dirigidas 15,0 10.00
Horas aprendizaje auténomo 90,0 60.00

Dedicacion total: 150 h

CONTENIDOS

Modelado 3D

Descripcion:

Disefio de elementos mecéanicos. Desplegando todas las posibilidades de comandos conocidos y viendo de nuevos mas complejos:
Barridos, Barridos Helicoidales, Recubrimientos, Simetrias, Matrices etc.

Objetivos especificos:

Al finalizar este bloque el alumno sera capaz de disefiar elementos mecanicos desplegando todas las posibilidades de comandos

de modelado estudiados.

Dedicacion: 50h

Grupo mediano/Practicas: 12h
Actividades dirigidas: 5h
Aprendizaje autonomo: 33h

Ensamblaje de mecanismos

Descripcion:
Posibilidades basicas del médulo de ensamblaje.

Relaciones de posicion, busqueda de interferencias, estudio cinematico, etc.

Explosionado de conjuntos.
Colisiones y contactos 3D.

Objetivos especificos:

Al finalizar este bloque el alumno sera capaz de ejecutar:
Ensamblajes de mecanismos

Explosionado de conjuntos

Estudios cinematicos

Dedicacioén: 50h

Grupo mediano/Practicas: 12h
Actividades dirigidas: 5h
Aprendizaje auténomo: 33h
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Dibujo 2D

Descripcion:

Conocimientos elementales de generacion de planos. Planos de fabricacion, vistas, acotacion, secciones, detalles, etc. .
Planos de conjuntos y subconjuntos colapsados y explosionados.

Representacion de:

Acabados superficiales.

Tolerancias dimensionales, geométricas.

Objetivos especificos:

Al finalizar este bloque el alumno serd capaz de representar:
Planos de fabricacion, vistas, acotacion, secciones, detalles, etc.
Planos de conjuntos y subconjuntos colapsados y explosionados.
Acabados superficiales.

Tolerancias dimensionales, geométricas.

Dedicacioén: 50h

Grupo mediano/Practicas: 12h
Actividades dirigidas: 5h
Aprendizaje auténomo: 33h

SISTEMA DE CALIFICACION

1r parcial 20%
2on parcial 20%
3r parcial 30%
Proyecto 20%
Ejercicios 10%

NORMAS PARA LA REALIZACION DE LAS PRUEBAS.

Es necesario disponer de un ordenador por persona en el aula

BIBLIOGRAFIA

Basica:

- Gomez Gonzalez, Sergio. El Gran libro de SolidWorks. 2a ed. Barcelona: Marcombo, 2015. ISBN 9788426721730.

- Gomez Gonzalez, Sergio; Torner Ribé, Jordi. Grasshopper para Rhinoceros e impresion 3D. Barcelona: Marcombo, 2016. ISBN
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- Gu, Ning [ed]; Wang, Xiangyu [ed]. Computational design methods and technologies : applications in CAD, CAM and CAE education
[en linea]. Hershey PA: IGI Global, 2012 [Consulta: 15/04/2020]. Disponible a:
https://ebookcentral.proquest.com/lib/upcatalunya-ebooks/detail.action?docID=3311562. ISBN 9781613501801.
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