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Control Industrial y Automatizacién y Técnicas de Control/Control de Sistemas Energéticos.

DEGREE COMPETENCES TO WHICH THE SUBJECT CONTRIBUTES

Transversal:

1. SELF-DIRECTED LEARNING - Level 3. Applying the knowledge gained in completing a task according to its relevance and
importance. Deciding how to carry out a task, the amount of time to be devoted to it and the most suitable information sources.

TEACHING METHODOLOGY

L'asignatura utilitza una metodologia expositiva de conceptes tedrics en un 20%, el treball individual presencial (problemas i
laboratori) en un 20%, treball individual en un 20%, treball en grups (cooperatius o no) en un 30% i I'aprenentatge basat en

projectes en un 10%.

LEARNING OBJECTIVES OF THE SUBJECT

-Complementar los conocimientos sobre control automatico adquiridos en las asignaturas Control Industrial y Automatizacion y
Técnicas de Control/Control de Sistemas Energéticos.

-Introducir al alumno en técnicas de control en el espacio de estado.

-Conocer las técnicas de control predictivo basado en modelo

-Introduccién a los métodos de andlisis y disefio de sistemas de control no-lineal.
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Type Hours Percentage
Hours small group 15,0 10.00
Hours large group 45,0 30.00
Self study 90,0 60.00

Total learning time: 150 h

CONTENTS

(ENG) -Introduccién a las técnicas avanzadas de control

(ENG) -Diseino de sistemas de control en el espacio de estados

-Control predictivo basado en modelo (MPC)

Description:
Introduccidén al Control predictivo basado en modelo (MPC)

(ENG) -Introduccién y analisis de sistemas no-lineales

-Control no-lineal

Description:
Introduccién al control no-lineal

GRADING SYSTEM

Controls parcials: 20%
Exercicis/problemes: 20%
Ultim control: 20%

No presencial: 20%
Practiques: 20%

EXAMINATION RULES.

L'avaluacié es realitzara mtijancant la valoracié objectiva dels examens, la realitzacié d'informes de practiques de laboratori i els
exercicis entregats al llarg del curs.
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