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REQUISITS

IMPORTANT: Aquestes assignatures sén complements a la formacioé obligatoria rebuda al grau per part de I'estudiantat no GrETI.
Per tant, els estudiants provinents del GrETI ja les han cursat en el seu pla d'estudis i no les podran cursar com a optatives generals.

METODOLOGIES DOCENTS

La metodologia docent es divideix en dues parts:

- Sessions presencials d'exposicid - participacié dels continguts i realitzacié d'exercicis.

- Sessio6 de practica al Laboratori.

- Treball autonom d'estudi i realitzacié d'exercicis i activitats.

En les sessions d'exposicid -participacidé dels continguts, el professorat introduira les bases teoriques de la matéria, conceptes,
metodes i resultats il-lustrant-los amb exemples convenients i sol:licitant, si escau, la realitzacié d'exercicis per facilitar-ne la seva
comprensio.

L'estudiantat, de forma autonoma, ha de treballar el material proporcionat pel professorat i el resultat de les sessions de treball-
problemes per tal d'assimilar i fixar els conceptes. El professorat proporcionara un pla d'estudi i de seguiment d'activitats (ATENEA).

OBJECTIUS D'APRENENTATGE DE L'ASSIGNATURA

En acabar I'assignatura I'estudiant o estudianta ha de coneéixer en els conceptes, principis i fonaments basics de la cinematica i la
dinamica dels sistemes mecanics multi cos.

HORES TOTALS DE DEDICACIO DE L'ESTUDIANTAT

Tipus Hores Percentatge
Hores grup gran 27,0 36.00
Hores aprenentatge autonom 48,0 64.00

Dedicacio total: 75 h
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CONTINGUTS

Modul 1: Mecanismes-Graus de llibertat

Descripcio:

Com determinar els graus de llibertat dels mecanismes.

Activitats vinculades:
1,2,3

Dedicacié: 18h
Grup gran/Teoria: 6h
Aprenentatge autonom: 12h

Modul 2: Cinematica

Descripcio:
Calcul de velocitats i acceleracions

Activitats vinculades:
1,2,3

Dedicacié: 32h
Grup gran/Teoria: 12h
Aprenentatge autonom: 20h

Modul 3: Transmissions-Trens Epicicloidals

Descripcio:
Estudi de les transmissions mecaniques

Activitats vinculades:
1,2.3

Dedicacié: 25h
Grup gran/Teoria: 9h
Aprenentatge autonom: 16h

ACTIVITATS

Activitat 1: Sessions grup gran

Dedicacié: 43h
Grup gran/Teoria: 19h
Aprenentatge autonom: 24h
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Activitat 2: Laboratori

Descripcio:
Normalment és fara una practica al Laboratori. Aquesta sessié podra reemplazarse per una activitat practica alternativa en cas
necessari.

Dedicacié: 8h
Grup gran/Teoria: 2h
Aprenentatge autonom: 6h

Activitat 3: Controls a classe

Dedicacio: 12h
Grup gran/Teoria: 3h
Aprenentatge autonom: 9h

Activitat 4: Examen final

Dedicacié: 12h
Grup gran/Teoria: 3h
Aprenentatge autonom: 9h

SISTEMA DE QUALIFICACIO

- 15% Control a classe 1

- 15% Control a classe 2

- 15% Control a classe 3

- 15% Laboratori

- 40% Examen final al terminar el bimestre

Reconduccié de resultats poc satisfactoris a I'examen final:

-Es fara mitjancant prova escrita el dia reservat per I'Escola per a I'examen final.

-Tenen dret a presentar-se aquells estudiants amb una nota final de 2,0 o superior.

-La nova nota final es calculara reemplagant la nota de I'examen final per la nota de la prova de reconduccio, si i només si, aquesta
Gltima supera la nota anterior.
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RECURSOS
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Altres recursos:
Documentaciéo ATENEA
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