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PROFESSORAT

Professorat responsable: JOAQUÍN DEL RÍO FERNÁNDEZ

Altres: SPARTACUS GOMARIZ CASTRO, ANTONI MÀNUEL LÀZARO

COMPETÈNCIES DE LA TITULACIÓ A LES QUALS CONTRIBUEIX L'ASSIGNATURA

Transversals:
1. TREBALL EN EQUIP: Ser capaç de treballar com a membre d'un equip interdisciplinari, ja sigui com un membre més o duent a
terme tasques de direcció, amb la finalitat de contribuir a desenvolupar projectes amb pragmatisme i sentit de la responsabilitat, tot
assumint compromisos considerant els recursos disponibles.

2. ÚS SOLVENT DELS RECURSOS D'INFORMACIÓ: Gestionar l'adquisició, l'estructuració, l'anàlisi i la visualització de dades i informació
de l'àmbit d'especialitat, i valorar de forma crítica els resultats d'aquesta gestió.

3. TERCERA LLENGUA: Conèixer una tercera llengua, preferentment l'anglès, amb un nivell adequat oral i escrit i en consonància amb
les necessitats que tindran els titulats i titulades.

METODOLOGIES DOCENTS

OBJECTIUS D'APRENENTATGE DE L'ASSIGNATURA

HORES TOTALS DE DEDICACIÓ DE L'ESTUDIANTAT

Tipus Hores Percentatge

Hores aprenentatge autònom 86,0 68.80

Hores grup petit 26,0 20.80

Hores grup gran 13,0 10.40

Dedicació total: 125 h



Data: 15/09/2020 Pàgina: 2 / 3

CONTINGUTS

(CAT) 1. Introduction to oceanographic measurement systems

Dedicació: 10h
Grup gran/Teoria: 3h
Aprenentatge autònom: 7h

(CAT) 2. The marine environment

Dedicació: 16h
Grup gran/Teoria: 2h
Grup petit/Laboratori: 2h
Aprenentatge autònom: 12h

(CAT) 3. Underwater acoustic Communications

Dedicació: 19h
Grup gran/Teoria: 5h
Grup petit/Laboratori: 2h
Aprenentatge autònom: 12h

(CAT) 4. Marine technology for scientific studies and environmental management

Dedicació: 18h
Grup gran/Teoria: 3h
Grup petit/Laboratori: 2h
Aprenentatge autònom: 13h

(CAT) 5. Infrastructure for observation

Dedicació: 20h
Grup gran/Teoria: 5h
Grup petit/Laboratori: 2h
Aprenentatge autònom: 13h

(CAT) 6. Underwater vehicles

Dedicació: 20h
Grup petit/Laboratori: 2h
Aprenentatge autònom: 5h
Aprenentatge autònom: 13h

(CAT) 7. Navigation sensors and payload

Dedicació: 22h
Grup gran/Teoria: 6h
Grup petit/Laboratori: 3h
Aprenentatge autònom: 13h
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ACTIVITATS

(CAT) LABORATORY 1

(CAT) LABORATORY 2

(CAT) LABORATORY 3

(CAT) LABORATORY 4

(CAT) LABORATORY 5

(CAT) LABORATORY 6

SISTEMA DE QUALIFICACIÓ
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