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CAPACITATS PREVIES

Algebra lineal, Modelitzacié i disseny de controladors per a sistemes lineals a temps continu/discret, Optimitzacié i Teoria de sistemes

a esdeveniments discrets

METODOLOGIES DOCENTS

Les metodologies del curs combinen:

1) Classe magistrals, on s'introduiran els conceptes teorics i métodes, acompanyats d'exemples.

2) Sessions practiques, on s'utilitzaran eines de computacié numeérica (com MATLAB) per resoldre enunciats de practiques proposades

pel professor.

3) Enunciats de problemes, que comportaran la resolucié d'exercicis breus proposats pel professor. Aquests exercicis s'hauran de

resoldre a casa.

4) Desenvolupament d'un projecte, que comportara la resolucié d'un cas practic proposat per |'estudiant. Aquesta activitat es

desenvolupara a classe, sota la supervisié del professor.

OBJECTIUS D'APRENENTATGE DE L'ASSIGNATURA

Al finalitzar el curs, I'estudiant sera capac de:

- Enumerar els principals tipus de sistemes hibrids, i descriure les seves caracteristiques.

- Aplicar técniques de modelitzacié de sistemes hibrids.

- Analitzar sistemes hibrids per determinar les seves propietats i qualitats, amb especial émfasi en la verificacio.

- Dissenyar algoritmes de control per a sistemes hibrids.

- Utilitzar eines de programari per a la modelitzacio, la simulacio, I'analisi i el control de sistemes hibrids.

HORES TOTALS DE DEDICACIO DE L'ESTUDIANTAT

Tipus Hores Percentatge
Hores aprenentatge autonom 80,0 64.00
Hores grup gran 22,5 18.00
Hores grup petit 22,5 18.00

Dedicaci6 total: 125 h
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CONTINGUTS

1. Introduccio als sistemes hibrids

Descripcio:

1.1. Caracteristiques dels sistemes hibrids
1.2. Exemples de sistemes hibrids

1.3. Tecniques per a sistemes hibrids

Dedicacié: 5h

Grup gran/Teoria: 1h
Grup petit/Laboratori: 1h
Aprenentatge autonom: 3h

2. Modelitzacio6 de sistemes hibrids

Descripcio:

2.1. L'automat hibrid

2.1.1. Definici6 i exemples

2.1.2. Propietats

2.1.3. Tecniques de verificacio i exemples

2.2. Els sistemes MLD

2.2.1. Representaciéo matematica de sistemes PWA i MLD
2.2.2. ElI DHA i d'altres formalismes

2.2.3. Analisi d'assoliment basat en optimitzacié

Dedicacié: 83h 30m

Grup gran/Teoria: 15h

Grup petit/Laboratori: 15h
Aprenentatge autonom: 53h 30m

3. Control de sistemes hibrids

Descripcio:

3.1. Control predictiu basat en model: conceptes basics
3.2. MPC lineal

3.3. MPC hibrid

3.4. MPC hibrid explicit

Dedicacié: 36h 30m

Grup gran/Teoria: 6h 30m

Grup petit/Laboratori: 6h 30m
Aprenentatge autonom: 23h 30m

SISTEMA DE QUALIFICACIO

L'avaluacio de I'estudiant es basara en els seglients punts:

- informes de les practiques (30%)

- informes dels exercicis (30%)

- informe del projecte (40%)

Es programara un examen de recuperacio per a aquells estudiants que hagin suspés el curs. La nota de I'examen de recuperacié fara
mitjana amb la nota del curs.

En el cas d'un escenari de crisi sanitaria (com la pandemia COVID-19), totes la actividades es reprogramaran en format no presencial,
en linia.
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