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CAPACITATS PREVIES

Coneixements de Mecanica i Teoria de Maquines. Coneixements de Resisténcia de Materials i Ciéncia de Materials. Coneixements de
Tecnologia d'Elements de Maquines.

METODOLOGIES DOCENTS

La metodologia docent es basa en dos tipus dactivitats:

e Classes en qué el professor aporta conceptes i coneixements i, mitjangant exercicis practics, il-lustra com aplicar els coneixements
exposats a la resolucié de situacions i problemes reals; en diverses sessions es proposen exercicis perqué els alumnes els
desenvolupin a classe amb lajuda del professor.

e I practiques en grups reduits on els alumnes realitzen activitats sota la supervisié d'un professor. A les practiques s'apréen la
utilitzacidé d'eines de suport al pre-disseny i desenvolupament d'alguns dels sistemes tractats a I'assignatura, aixi com a practicar
tecniques d'assaig, mesurament i analisi de dades.

OBJECTIUS D'APRENENTATGE DE L'ASSIGNATURA

e Disposar d'una base teorica i practica dels sistemes de direccid, de suspensid i de frenada, aixi com de la seva influéncia en el
comportament dinamic del vehicle.

e Coneixer els diferents tipus de dissenys i de components que es fan servir en els sistemes de direccid, suspensio i frenada, i saber
valorar-ne els avantatges i els inconvenients.

e Ser competent en el pre-disseny dels sistemes de direccid, suspensio i frenada.

e Saber aplicar criteris de disseny i saber valorar els resultats obtinguts de calculs i simulacions.

e Ser competent a I'hora d'assajar els sistemes de direccid, suspensio i frenada.

e Coneixer la instrumentacié i els equipaments necessaris per fer assaigs, saber plantejar proves i assaigs i saber analitzar i valorar
els resultats dels assaigs.

HORES TOTALS DE DEDICACIO DE L'ESTUDIANTAT

Tipus Hores Percentatge
Hores grup petit 15,0 12.00
Hores grup gran 30,0 24.00
Hores aprenentatge autonom 80,0 64.00

Dedicaci6 total: 125 h
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CONTINGUTS

Tema 1: Sistemes de suspensio

Descripcio:

Descripcio i tipus de suspensions. Elements del sistema de suspensid. Caracteritzacio de la suspensié. Predimensionat del moll i
amortidor: model dinamic de 1/4 de vehicle. Ajust de

amortidors: model dinamic de 1/2 vehicle.

Objectius especifics:
e Conéixer la funcié d'un sistema de suspensio. Identificar els diferents tipus de suspensions, els elements i I'aplicacid.
e Saber caracteritzar la geometria d'una suspensié i dimensionar-ne els elements segons criteris d'estabilitat i confort del vehicle.

Activitats vinculades:
Realitzacié d'exercicis de predisseny d'una suspensié: determinacié de la rigidesa i amortiment. Caracteritzacio freqiiencial de
sistemes de 1 i 2 graus de llibertat.

Dedicacié: 48h

Grup mitja/Practiques: 12h
Grup petit/Laboratori: 6h
Aprenentatge autonom: 30h

Tema 2: Sistemes de direccio

Descripcio:
Tipus de direccions de cotxes i components d’una direccid. Geometria: condicié d’Ackermann, angles i cotes caracteristiques.
Maniobrabilitat a molt baixa velocitat. Sistemes de servoassisténcia.

Objectius especifics:

e Coneixer els diferents tipus de direccions: avantatges, inconvenients i camps d‘aplicacié.

e Saber caracteritzar geométricament un sistema de direccié i comprendre com els diferents parametres de la direccié afecten el
comportament del vehicle.

e Saber definir el mecanisme de direccié emprant eines de simulacid.

Activitats vinculades:
Realitzacio dexercicis de definicié de la geometria de la direccié. Simulacié del comportament d'una adrega emprant programari
de sistemes multisolid

Dedicacio: 34h

Grup mitja/Practiques: 7h
Grup petit/Laboratori: 6h
Aprenentatge autonom: 21h
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Tema 3. Sistemes de frenada

Descripcio:
Tipus de frens. Caracteristiques. Circuits hidraulics de frenada. Servoassisténcia. Dinamica del sistema de frenada. Repartiment
optim de la frenada. Introduccié als sistemes de seguretat activa: ABS, ESP, etc.

Objectius especifics:

e Conéixer els diferents tipus de sistemes de frenada: caracteristiques i aplicacié. Saber dimensionar un sistema de frenada.

e Conéixer els sistemes d'assisténcia a la frenada i conceptes basics dels sistemes electronics de seguretat activa relacionats amb
la frenada: ABS, ESP i altres.

Activitats vinculades:
Resolucié d'exercicis de dimensionament de sistemes de frenada.

Dedicacié: 43h

Grup mitja/Practiques: 10h
Grup petit/Laboratori: 6h
Aprenentatge autonom: 27h

SISTEMA DE QUALIFICACIO

Qualsevol acte de frau academic, plagi, Us o tinenca a I'abast de mitjans no autoritzats en qualsevol activitat d'avaluacié6 comportara
la qualificacié de zero (0) en la prova o lliurament afectat. A més, d'acord amb la normativa de la Universitat, la possible derivacié
dels fets per a I'obertura d'un expedient disciplinari implicara que I'assignatura quedi en I'estat provisional de "pendent d'avaluacio"
fins a la resolucio de I'expedient. La gestié d'aquestes incidéncies es desplega d’acord amb el Marc d'actuacié per a la integritat
académica en l'avaluacié de la UPC.

La qualificacio es basa en tres tipus dactes davaluacid: una prova parcial (PP), un examen final (EF) i la valoracid de les practiques
(EP). Tant a la prova parcial com a I'examen final s'avaluen coneixements teorics i practics. L'examen final té caracter recopilatori i
per tant avalua tots els coneixements i competéncies tractats a I'assignatura. Les practiques tenen un pes d'1,5 punts a la nota final i
s'avaluen mitjancant l'informe les practiques que cal lliurar al professor al final de cada sessid.

La nota final, NF (arrodonida a la desena), s'obté amb I'expressid: Nfinal = 0,2 - NPP + [0,65 - NEF + 0,15 - NEP ]

e NPP: nota de la prova parcial

e NEF: nota de lexamen final; NEP: nota de lexamen de practiques.

La nota de I'examen de practiques (NEP) sera una nota global entre les notes de les practiques i la del treball final (TF). El treball final
(TF) sera I'estudi i els calculs dels sistemes del vehicle com a direccid, suspensio i frens, que es fara tot sobre el mateix vehicle a triar
pel grup d'estudiants. Els grups seran entre 3 i 4 persones i seran els mateixos, sempre que sigui possible de I'assignatura de
“Planificaci6 del producte” i de la posterior assignatura de “Dinamica de vehicles”, del Q3.

Reavaluacié: Al mes de juliol es preveu fer un examen de reavaluacié per als alumnes que no hagin aprovat I'assignatura. La nota de
I'examen de reavaluacid, NREAV, substitueix a I'algorisme de calcul la nota de I'examen final, NEF.

NORMES PER A LA REALITZACIO DE LES PROVES.

Tant a la prova parcial (PP) com a I'examen final (EF) es poden portar apunts i material de consulta durant la realitzacié d'exercicis
practics.
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RECURSOS

Altres recursos:
Transparencies de classe. Material audiovisual emprat a les classes expositives. Accessible a través del Campus Atenea
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