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CAPACITATS PREVIES

Coneixement de la cinematica i la dinamica (formulacié vectorial) de solid rigid.
Coneixment general dels vehicles
Teoria de vibracions

COMPETENCIES DE LA TITULACIO A LES QUALS CONTRIBUEIX L'ASSIGNATURA

Especifiques:

1. Aplicar coneixements de matematiques, fisica i tecnologies obtinguts mitjangant estudi, experiéncia i practica, amb raonament
critic per a establir solucions viables economicament a problemes técnics al sector de I'Automocid.

2. Realitzar, presentar i defensar un exercici original a realitzar individualment davant d'un tribunal universitari, consistent en un
projecte integral d'Enginyeria d'Automocié de naturalesa professional en qué se sintetitzin les competéncies adquirides en els
ensenyaments

Genériques:

3. Resoldre problemes propis del sector de I'automocié mitjancant I'aplicacié d'aspectes matematics, analitics, cientifics,
instrumentals, tecnologics i de gestid.

4. Desenvolupar les habilitats de I'aprenentatge autonom per mantenir i millorar les competéncies propies de I'Enginyeria
d'Automocid, que permetin el desenvolupament continu de la professid

Transversals:

5. TREBALL EN EQUIP: Ser capag de treballar com a membre d'un equip interdisciplinari, ja sigui com un membre més o duent a
terme tasques de direccid, amb la finalitat de contribuir a desenvolupar projectes amb pragmatisme i sentit de la responsabilitat, tot
assumint compromisos considerant els recursos disponibles.

6. US SOLVENT DELS RECURSOS D'INFORMACIO: Gestionar I'adquisicid, I'estructuracié, I'analisi i la visualitzacié de dades i informacié
de I'ambit d'especialitat, i valorar de forma critica els resultats d'aquesta gestio.

METODOLOGIES DOCENTS

Classes tedriques i practiques
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OBJECTIUS D'APRENENTATGE DE L'ASSIGNATURA

Objectius generals:

Descripcié general del vehicle. Masses i dimensions
Pneumatics. Descripcid i comportament
Suspensions. Descripcié i comportament

Estabilitat longitudinal

Estabilitat transversal

Estabilitat a la bolcada

Proves dinamiques

HORES TOTALS DE DEDICACIO DE L'ESTUDIANTAT

Tipus Hores Percentatge
Hores aprenentatge autonom 96,0 64.00
Hores grup petit 18,0 12.00
Hores grup gran 36,0 24.00

Dedicaci6 total: 150 h

CONTINGUTS

Descirpci6é del pneumatics

Descripcio:
contingut catala

Competéncies relacionades:

CGAU 1. Resoldre problemes propis del sector de I'automocié mitjangant I'aplicacié d'aspectes matematics, analitics, cientifics,

instrumentals, tecnologics i de gestid.

Dedicacio: 4h
Grup gran/Teoria: 4h

Comportament dels pneumatics

Descripcio:
Comportament dels pneumatics

Dedicacio: 4h
Grup gran/Teoria: 4h

Descirpcio de les suspensions i funcionament de les mateixes

Descripcio:

Descirpcid de les suspensions i funcionament de les mateixes
Dedicacié: 8h

Grup gran/Teoria: 8h
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Cinematica i dinamica de les suspensions

Descripcio:

Cinematica i dinamica de les suspensions
Dedicacié: 9h

Grup gran/Teoria: 9h

Dinamica del vehicle

Descripcio:

Dinamica longitudinal
Dinamica trasnversal
Dinamica a la bolcada

Dedicacié: 9h 20m
Grup gran/Teoria: 9h 20m

SISTEMA DE QUALIFICACIO

NEP = Nota examen parcial

NEF = Nota examen final

NL = Nota dels Iliuraments

NTM1 = Nota del treball monografic 1
NTM2 = Nota del treball monografic 2

Nota final = 0,25 NEP + 0,05 NL + 0,15 NTM1 + 0,15 NTM2 + 0,4 NF
Re avaluacié= 0,1 NL + 0,2 NTM1 + 0,2 NMT2 +0,5 NF

NORMES PER A LA REALITZACIO DE LES PROVES.

Els examens constaran en general d'una part teorica i d'una part practica. Es permetra I'Us d'un formulari oficial.

Els lliuraments correspondran a I'aplicacié practica del estudis teorics explicats. Hi haura un minim de 3 i es realitzaran en grups de
maxim 4 estudiants.

Els treballs monografics constituiran un resum de tot el que s'haura apres durant el curs. Un d'ells (NTM1) consistira en I'estudi de les
masses del vehicle, del pneumatics, d'un vehicle real (amb un vehicle escollit pels estudiants i que es fara servir per tot el curs i
també per I'assignatura de planificacié del producte). Cada grup haura de treballar sobre un vehicle diferent. El segon treball NMT2
sera sobre les suspensions i haura d'englobar un estudi de la dinamica del vehicle. El treball NL1 consistira sobre el camié Pegaso que
hi ha al costat de I'aula Capella i sobre un dels vehicles de la formula Student, aquest treball sera individual
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RECURSOS

Altres recursos:
Diapositives de les classes teoriques i enunciats de problemes i qlestions (Campus Digital).
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