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CAPACITATS PREVIES

- Capacitat numerica.
- Actitud reflexiva, analitica i de sintesi.
- Proactivitat i responsabilitat

REQUISITS

- Estadistica basica i aplicada (probabilitats, lleis de distribucio i técniques de previsio).
- Calcul i algebra.

- Métodes Quantitatius d'Organitzacio.

- Enginyeria

COMPETENCIES DE LA TITULACIO A LES QUALS CONTRIBUEIX L'ASSIGNATURA

Especifiques:
CEAU 6. Dirigir i gestionar la produccid i I'organitacié del treball, aplicant criteris economics, de gestié de la qualitat i sostenibilitat.

Geneériques:

CGAU 1. Resoldre problemes propis del sector de I'automocié mitjangant I'aplicacié d'aspectes matematics, analitics, cientifics,
instrumentals, tecnologics i de gestid.

CGAU 2. Concebre, projectar, calcular i dissenyar processos, equips, instal - lacions i plantes, relacionats amb el disseny i la fabricacid
de vehicles i dels seus sistemes

CGAU 7. Emetre judicis i prendre decisions, fins i tot a partir d'informacié incompleta o limitada, que incloguin reflexions sobre les
responsabilitats socials i etiques de I'exercici professional.

CGAU11. Desenvolupar les habilitats de I'aprenentatge autonom per mantenir i millorar les competencies propies de I'Enginyeria
d'Automocid, que permetin el desenvolupament continu de la professié

Transversals:

CTAU3. TREBALL EN EQUIP: Ser capag de treballar com a membre d'un equip interdisciplinar, ja sigui com un membre més, o
realitzant tasques de direccid, amb la finalitat de contribuir a desenvolupar projectes amb pragmatisme i sentit de la responsabilitat,
assumint compromisos tenint en compte els recursos disponibles.
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METODOLOGIES DOCENTS

Classe magistral: el professorat exposa els continguts teorics i practics de la matéria, amb la participacio activa dels estudiants.
Classe practica: I'alumnat resol practiques i problemes proposats pel professorat i amb I'ajuda d'aquest.

Business Case: L'alumnat, en grups de 4 a 6 persones, desenvolupara projectes en equip al llarg de el curs. El seguiment de el
desenvolupament dels projectes per equips sera setmanal amb presentacions orals i discussions a classe. Hi haura defenses finals de
cada projecte (BCD) en la qual hauran de participar tots els membres de cada equip.

OBJECTIUS D'APRENENTATGE DE L'ASSIGNATURA

OBJECTIU: Presentar la tematica basica relacionada amb el disseny de sistemes productius i logistics, tant de producciéo com de
serveis, proporcionant a I'alumne una visié conceptual de base acompanyada d'alguns aspectes instrumentals de detall, i fent especial
emfasi el flux productiu a través de la cadena de subministrament.

HORES TOTALS DE DEDICACIO DE L'ESTUDIANTAT

Tipus Hores Percentatge
Hores grup gran 27,0 24.00
Hores grup petit 13,5 12.00
Hores aprenentatge autonom 72,0 64.00

Dedicacio total: 112.5 h

CONTINGUTS

Tema 0: Introduccié a GCS

Descripcio:
Introduccié a GCS: Presentacid i pla de treball de I'assignatura: Gestiion de la cadena de subministrament

Objectius especifics:
Presentar temari, activitats i formes d'avaluacio

Activitats vinculades:
Informacio

Dedicacié: 1h 30m
Grup gran/Teoria: 1h 30m

titol catala

Descripcio:
contingut catala

Dedicacié: 5h 30m
Grup gran/Teoria: 1h 30m
Aprenentatge autonom: 4h
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titol catala

Descripcio:
contingut catala

Dedicacié: 9h

Grup gran/Teoria: 1h 30m
Grup mitja/Practiques: 1h 30m
Grup petit/Laboratori: 1h 30m
Aprenentatge autonom: 4h 30m

titol catala

Descripcio:
contingut catala

Dedicacié: Sh

Grup gran/Teoria: 1h 30m

Grup mitja/Practiques: 1h 30m
Grup petit/Laboratori: 1h 30m
Aprenentatge autonom: 4h 30m

Tema 4: Distribucié en planta

Descripcio:
Distribucié en Planta: (1) Preliminars. (2) Problematica. (3) Objectius. (4) Métode SLP: Analisi, Recerca i Seleccié. (5) Discussio:
Posicio fixa vs. Orientacié a procés vs. Orientacié a producte.

Objectius especifics:
Adquirir els fonaments sobre Distribucié en planta

Activitats vinculades:
Teoria, Practica i Business Case

Dedicacié: 9h

Grup gran/Teoria: 1h 30m
Grup mitja/Practiques: 1h 30m
Grup petit/Laboratori: 1h 30m
Aprenentatge autonom: 4h 30m

titol catala

Descripcio:
contingut catala

Dedicacio: 9h

Grup gran/Teoria: 1h 30m

Grup mitja/Practiques: 1h 30m
Grup petit/Laboratori: 1h 30m
Aprenentatge autonom: 4h 30m
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Tema 6: Seqiiéncies Heijunka de productes

Descripcio:

Sequenciacié en context JIT: (1) Introduccié - (2) Context JIT - Seqliéncies regulars - (3) Exemple 2 - Presentacio seqtiéncia de
motors - (4) Problema PRV basic. Elements, formulacid i resolucié Hamilton modificat - (5) Exemple 2 - Resolucié mitjancant
metodes multiplicadors i heuristica de persecucié d'objectius.

Objectius especifics:
Adquirir els fonaments sobre Sequéncies Heijunka de productes.

Activitats vinculades:
Teoria, Practica, Business Case

Dedicacié: 9h

Grup gran/Teoria: 1h 30m
Grup mitja/Practiques: 1h 30m
Grup petit/Laboratori: 1h 30m
Aprenentatge autonom: 4h 30m

Tema 7: Distribucio fisica I

Descripcio:
Distribucioé I: (1) Problemes de cobriment. (2) Problemes d'abastament. (3) Problemes d'assignacio lineal. (4) Problemes
d'assignacié quadratica.

Objectius especifics:
Adquirir els fonaments per a cobrir la demanda i assignar recursos en un espai fisic (territori).

Activitats vinculades:
Teoria, Practica, Business Case.

Dedicacié: 9h

Grup gran/Teoria: 1h 30m
Grup mitja/Practiques: 1h 30m
Grup petit/Laboratori: 1h 30m
Aprenentatge autonom: 4h 30m

Tema 8: Distribucio fisica II

Descripcio:

Distribucio fisica II: (1) Problemes d'itineraris: Concepte, condicions i activitats relacionades. (2) Problema de I'viatjant de
comerg: presentacié i complexitat. (3) Heuristica vei més proper. (4) Problema de la ruta de vehicles per nodes: presentacio i
procediments. (4) Problema de la ruta de vehicles a través d'arcs: presentacié i procediments.

Objectius especifics:
Adquirir els fonaments sobre els problemes de dissenys d'itineraris.

Activitats vinculades:
Teoria, Practica, Business Case.

Dedicacié: 9h

Grup gran/Teoria: 1h 30m
Grup mitja/Practiques: 1h 30m
Grup petit/Laboratori: 1h 30m
Aprenentatge autonom: 4h 30m
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titol catala

Descripcio:
Fiabilidad de sistemas: (1) Introduccién y conceptos generales. (2) Fiabilidad de elementos. (3) Leyes de supervivencia. (3
Fiabilidad de sistemas. (4) Mejora de la fiabilidad de un sistema. (5) Introduccion a la renovacién de equipos.

Dedicacié: 9h

Grup gran/Teoria: 1h 30m
Grup mitja/Practiques: 1h 30m
Grup petit/Laboratori: 1h 30m
Aprenentatge autonom: 4h 30m

SISTEMA DE QUALIFICACIO

Avaluacié continuada:
Notal final = 0.3 x Ex. Parcial + 0.5 x BCD + 0.2 x Practiques

Si_no:
Avaluacié tradicional:

Notal final = 0.3 x Ex. Parcial + 0.7 x Ex. Final BCD = Defensa de I'Business Case

NORMES PER A LA REALITZACIO DE LES PROVES.

Tant les practiques com el treball final es realitzaran en grups de 4-6 persones. Els membres dels grups hauran de demostrar la seva
implicacié en el desenvolupament dels treballs, participant activament.

Els examens escrits es realitzaran individualment. Esta permes el material docent que I'alumne consideri oportd. No s'acceptaran
ordinadors ni telefons mobils o artefactes funcionalment similars.
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- Onieva Giménez, Luid [et al.]. Disefo y gestion de sistemas productivos. Madrid: DEXTRA Editorial, 2017. ISBN 9788416898343.

RECURSOS

Enllag web:
- https://ocw.upc.edu/curs_publicat/24786/2011/1/apunts. Curs de Disseny de sistemes productius.
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