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METODOLOGIES DOCENTS

Classes expositives

Classes d'aplicacid

Practiques de laboratori

Treball individual (no presencial)

Proves de resposta curta (control)
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OBJECTIUS D'APRENENTATGE DE L'ASSIGNATURA

Aquesta assignatura té com a objectiu que I'estudiantat reconegui i entengui els dispositius i elements amb els quals es basen els
sistemes d'ajut i suport a la conduccio, tal i com el radar, el lidar, els sensors inercials, etc. Aixi mateix, es vol que I'estudiant
s'introdueixi en els sistemes de comunicacions inalambrics com a element basic dels futurs sistemes ADAS i vehicles autonoms, pels
quals es descriuen les seves caracteristiques, els seus parametres basics, ambits d'aplicacié i limitacions. Les sessions de teoria es
combinen amb diverses practiques de laboratori a fi d'aprofundir en el vessant aplicatiu dels diferents sistemes que es treballen.

HORES TOTALS DE DEDICACIO DE L'ESTUDIANTAT

Tipus Hores Percentatge
Hores aprenentatge autonom 96,0 64.00
Hores grup gran 54,0 36.00

Dedicacio total: 150 h
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CONTINGUTS

Sistemes d'assisténcia al Conductor: Reconeixement de I'entorn

Descripcio:

Presentacio dels principals sistemes d'assisténcia al conductor que permeten reconéixer I’entorn: Radar, Lidar, Sensors
d’ultrasons, etc. Estructura, principi de funcionament, caracteritzacié i descripcié de les mesures que es poden portar a terme.
La vessant practica esta enfocada en I'Us de sistemes RADAR i LIDAR de laboratori amb el qué entendre i aprofundir en els
sistemes anteriors a nivell de dispositiu.

Dedicacio: 46h

Grup gran/Teoria: 7h

Grup petit/Laboratori: 14h
Aprenentatge autonom: 25h

Sistemes d'assisténcia al Conductor: Localitzacio del vehicle

Descripcio:

Presentacio dels principals sistemes d’assisténcia al conductor que permeten localitzar el vehicle dins de I'entorn. Cartografia,
sensors inercials, GNSS i els seus modes d’operacié. Posicionat per triangulacié d’estacions base de comunicacions.

La vessant practica es centra en |'Us de sistemes inercials i GNSS per determinar la trajectoria i orientacio del vehicle. Es
treballara 'anomenada navegacio per estima. Aixi mateix s’experimentara amb receptors GPS.

Dedicacio: 43h

Grup gran/Teoria: 6h

Grup petit/Laboratori: 12h
Aprenentatge autonom: 25h

Sistemes de comunicaci6 inalambrica per radiofreqiiéncia

Descripcio:

L'objectiu és proporcionar una visié general dels conceptes fonamentals dels sistemes de comunicacio radiofreqiéncia.

Entre d'altres, es descriuran els segiients conceptes,

- Espectre de freqiiéncia. Normativa d’Us

- Comunicacions inalambriques a nivell de dispositiu: Elements basics d'un sistema Transmissor-Receptor, parametres
fonamentals.

- Comunicacions inalambriques: Equacié de transmissid, errors en la transmissié/recepcio, abast.

- Comunicacions inalambriques: Propagacié en entorn urba, anomalies de propagacioé (refraccid, reflexio, difraccio, artefactes
atmosférics)

Es realitzaran un conjunt de practiques orientades a reforcar els coneixements, entre d’altres, de: espectre de freqtiéncia,
comportament dels sistemes radiants (antenes), els conceptes d’abast i relacié senyal-soroll, Us d’instrumentacié d’un laboratori
de RadioFrequiéncia.

Dedicaci6: 80h 30m

Grup gran/Teoria: 13h 30m
Grup petit/Laboratori: 27h
Aprenentatge autonom: 40h
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SISTEMA DE QUALIFICACIO

- Aquesta assignatura té avaluacio de teoria (50%) i de laboratori (50%).

- Tant la part de teoria com la de laboratori tenen avaluacié continua. Pel qué fa a la teoria, es fan dos controls parcials. Cadascun
dels controls compta el 50% de la seva part corresponent. L'assignatura pot aprovar-se directament a través de I'avaluacié continua.
- En cas de no aprovar la part de teoria amb I'avaluacié continua, s'ha de realitzar un examen final de teoria.

- L'assisténcia a classe de laboratori ha de ser del 100% per poder aprovar |'assignatura, excepte casos justificats per

escrit.
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