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Altres:

COMPETENCIES DE LA TITULACIO A LES QUALS CONTRIBUEIX L'ASSIGNATURA

Especifiques:
CEMNRO7. Analitzar i dissenyar sistemes protésics o ortésics per a assisténcia a la mobilitat de les extremitats superiors i inferiors.
CEMNRO8. Analitzar i dissenyar estrategies de control per a I'assisténcia o rehabilitacié del moviment.

Genériques:
CGMNR1. Resoldre problemes propis de la rehabilitacié en salut mitjancant I'aplicacié d'aspectes matematics, analitics,
cientifics, instrumentals i tecnologics.

Transversals:

CTMNR3. Treball en equip. Ser capag de treballar com a membre d'un equip interdisciplinari, ja sigui com un membre

més o realitzant tasques de direccid, amb la finalitat de contribuir a desenvolupar projectes amb pragmatisme i sentit de la
responsabilitat, assumint compromisos tenint en compte els recursos disponibles.

CTMNR4. Us solvent dels recursos d'informacié. Gestionar I'adquisicid, I'estructuracio, I'analisi i la visualitzacié de dades

i informacid en I'ambit d'especialitat i valorar de forma critica els resultats d'aquesta gesti6.

CTMNRS5. Tercera llengua. Conéixer una tercera llengua, preferentment I'anglés, amb un nivell adequat oral i escrit i en consonancia
amb les necessitats que tindran els titulats i titulades.

METODOLOGIES DOCENTS

- Classe presencial teorica i practica (aula, aula informatica i laboratori).
- Aprenentatge autonom pautat.

- Aprenentatge cooperatiu.

- Aprenentatge basat en projectes, problemes i casos.

OBJECTIUS D'APRENENTATGE DE L'ASSIGNATURA

Els objectius generals d'aprenentatge de I'assignatura son:

- Conéixer el disseny, components, i el principi de funcionament de sistemes protésics actius i passius.

- Coneixer el disseny, components, i el principi de funcionament d'ortesis i exoesquelets actius i passius.

- Coneéixer el disseny, components, i el principi de funcionament de sistemes d'electroestimulacié funcional (FES).

- Coneixer el funcionament de les estratégies de control de les tecnologies per a I'assisténcia o rehabilitacié del moviment, aixi com
els sensors i interficies home-maquina utilitzats.
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HORES TOTALS DE DEDICACIO DE L'ESTUDIANTAT

Tipus Hores Percentatge
Hores grup gran 27,0 24.00
Hores aprenentatge autonom 72,0 64.00
Hores grup petit 13,5 12.00

Dedicacio total: 112.5 h

CONTINGUTS

Tecnologies i components

Descripcio:

Introduccid a les tecnologies d'assisténcia i rehabilitaci6 motora.

Ortesis i protesis de membres inferiors. Sistemes actius i passius.

Ortesis i protesis de membres superiors i mans. Sistemes actius i passius.
Estimulacié eléctrica funcional (FES) i aplicacions. Control hibrid robot-FES.

Activitats vinculades:

Lab 1. Sensoritzacié amb EduExo

Lab 2. Comparacié de diferents tecnologies de sensors
Lab 3. Jocs seriosos amb EduExo

Competéncies relacionades:
CEMNRO7. Analitzar i dissenyar sistemes protesics o ortésics per a assisténcia a la mobilitat de les extremitats superiors i
inferiors.

Dedicacié: 19h
Grup gran/Teoria: 16h
Grup petit/Laboratori: 3h

Estratégies de control

Descripcio:

Métodes de control i aprenentatge motor en robotica de rehabilitacié.

Sensors, interficies home-magquina i estratégies de control.

Estrategies de control per a l'assisténcia i estratégies de control per a la rehabilitacid.

Activitats vinculades:

Lab 4. Control de seguiment de trajectoria
Lab 5. Control d'admitancia

Lab 6. Control mioeléectric

Competéncies relacionades:

CEMNRO08. Analitzar i dissenyar estratégies de control per a I'assisténcia o rehabilitacié del moviment.

CEMNRO7. Analitzar i dissenyar sistemes protesics o ortésics per a assisténcia a la mobilitat de les extremitats superiors i
inferiors.

Dedicacio: 13h
Grup gran/Teoria: 10h
Grup petit/Laboratori: 3h
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Disseny i avaluacio clinica

Descripcio:
Disseny mecanic i ergonomia en tecnologies d'assisténcia a la mobilitat.
Validacié clinica i certificacié de tecnologies d'assistencia.

Activitats vinculades:
Treball monografic

Competéncies relacionades:

CEMNRO08. Analitzar i dissenyar estratégies de control per a I'assisténcia o rehabilitacié del moviment.

CEMNRO7. Analitzar i dissenyar sistemes protesics o ortésics per a assisténcia a la mobilitat de les extremitats superiors i
inferiors.

Dedicacié: 8h 30m
Grup gran/Teoria: 8h 30m

SISTEMA DE QUALIFICACIO

La nota final (NF) es calculara a partir de les seglients notes parcials:
Nac = Nota dels lliuraments (avaluacié continuada),

Ntm = Nota del treball monografic,

Nef = Nota de I'examen final.

NF = 0,30*Nac + 0,40*Ntm + 0,30*Nef

Reavaluacioé:

S'hi poden presentar els estudiants que s'hagin presentat a I'examen final ordinari i que hagin lIliurat totes les proves d'avaluacio
continuada. L'examen de reavaluacié té el mateix format que I'examen final ordinari.

La nota de I'examen de reavaluacié (Nre) substitueix la nota Nef en I'equacié de calcul de la nota final (NF).
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