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CAPACITATS PREVIES

Coneixements basics de fabricacid.

COMPETENCIES DE LA TITULACIO A LES QUALS CONTRIBUEIX L'ASSIGNATURA

Especifiques:

CEMEIO2. Coneixement i capacitat per projectar, calcular i dissenyar sistemes integrats de fabricacio.

CEEMEC3. Emprar les eines de disseny CAD/CAM/CAE, de simulacié numérica CFD i de simulacié dinamica per al disseny i calcul
avancat d'instal-lacions i sistemes de dinamica de fluids. (Competéncia especifica associada a I'especialitat en Mecanica).

METODOLOGIES DOCENTS

La metodologia docent es basa en tres tipus d'activitats: classes de teoria, classes d'exercicis i practiques de laboratori. A les classes
el professor introdueix el tema, aporta conceptes i coneixements i, mitjancant exercicis practics o exemples d'aplicacid, ajuda a
entendre els continguts. En algunes de les classes es proposen exercicis o problemes per fer a casa que ajuden a consolidar els
coneixements. Les practiques de laboratori es porten a terme a l'aula del Laboratori de Tecnologies de Fabricacié. Els ordinadors es
fan servir per introduir I'Gs i aplicacié dels programes CAM (computer assisted manufacturing). A cada sessio, |'estudiantat, per grups,
ha de contestar una serie de preguntes i/o exercicis sobre aquella sessié en concret. Al final de la darrera sessi6é de laboratori,
I'estudiantat ha de contestar, de forma individual, un qliestionari de tipus test sobre el contingut de totes les practiques.
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OBJECTIUS D'APRENENTATGE DE L'ASSIGNATURA

Objetiu general: L'objectiu de I'assignatura és proporcionar als estudiants els coneixements i habilitats necessaris per a identificar,
avaluar, comparar i seleccionar els diferents elements més adequats que permeten integrar els sistemes de fabricacié. Basicament es
tracten elements assistits per ordinador emprats en la fabricacié i que permeten la seva integracio.

Objectius especifics: Veure els objectius especifics de cada tema i de les activitats programades.

HORES TOTALS DE DEDICACIO DE L'ESTUDIANTAT

Tipus Hores Percentatge
Hores grup petit 10,0 13.33
Hores aprenentatge autonom 48,0 64.00
Hores grup gran 17,0 22.67

Dedicacio total: 75 h

CONTINGUTS

1-Sistemes de Fabricacio

Descripcio:
Introduccid, tipus de sistemes productius, tipus de processos de fabricacid, components basics dels sistemes de fabricacié

Objectius especifics:
Proporcionar als estudiants els coneixements i habilitats necessaris per a identificar, avaluar, comparar i seleccionar els
components basics dels sistemes de fabricacio

Activitats vinculades:
Classe de teoria.

Dedicacié: 3h
Grup gran/Teoria: 1h 30m
Aprenentatge autonom: 1h 30m

2-Maquines de Control Numéric CN (NC)

Descripcio:
Introduccid. Conceptes previs. Referéncies historiques. Caracteristiques de las maquines amb CN. Elements basics. Control dels
eixos. Caracteristiques dels CN. Conceptes de programacio basica i de programacié avancada. Tipus de maquines amb CN.

Objectius especifics:

Proporcionar als estudiants els coneixements i habilitats necessaris per a identificar, avaluar, comparar i seleccionar: els elements
basics que caracteritzen las maquines amb control numeéric, les funcions i possibilitats de la programacié amb control numéric, les
aplicacions i possibilitats dels controls numeérics, i els tipus de maquines on es poden aplicar.

Activitats vinculades:
Exercicis de programacio avangada amb CN. Practica 1 per veure la fabricacié de peces programades amb CN i diferents tipus de
maquines amb CN en el Taller de Tecnologies de Fabricacié a I'ETSEIB.

Dedicacié: 13h

Grup gran/Teoria: 4h 30m
Grup petit/Laboratori: 2h
Aprenentatge autonom: 6h 30m
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3-Sistemes de muntatge

Descripcio:
Lay-out de sistemes de muntatge, sistemes de transport rigid o aleatori, sistemes de muntatge rigids y flexibles

Objectius especifics:
Proporcionar als estudiants els coneixements i habilitats necessaris per a identificar, avaluar, comparar i seleccionar: les funcions
i possibilitats dels sistemes de transport.

Activitats vinculades:
Classe de teoria i exercicis.

Dedicacié: 6h
Grup gran/Teoria: 3h
Aprenentatge autonom: 3h

4-Fabricaci6é automatitzada

Descripcio:
Introduccidé. Automatitzacioé de funcions. Sensors i actuadors. Robots. Sistemes de control i PLCs. Comunicacio.

Objectius especifics:
Proporcionar als estudiants els coneixements i habilitats necessaris per a identificar, avaluar, comparar i seleccionar els diferents
sistemes d'automatitzacié de funcions.

Activitats vinculades:
Classe de teoria.

Dedicacioé: 3h
Grup gran/Teoria: 1h 30m
Aprenentatge autonom: 1h 30m

5-Sistenes de Fabricaci6 Flexible

Descripcio:
Introduccié. Conceptes. Materials i peces. Eines. Utillatges. Maquines. Sistemes de monitoritzacié de les eines. Elements de
mesura. Transport i manipulacié de peces i eines. Magatzems. Muntatge flexible.

Objectius especifics:
Proporcionar als estudiants els coneixements i habilitats necessaris per a identificar, avaluar, comparar i seleccionar: les funcions
i possibilitats dels diferents elements que permeten la fabricacié flexible automatitzada.

Activitats vinculades:
Classe de teoria. Exercicis.

Dedicacié: 6h
Grup gran/Teoria: 3h
Aprenentatge autonom: 3h
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6-Preparacio de maquines

Descripcio:
Fabricacion con lotes pequefios. Metodologia SMED.

Objectius especifics:
Proporcionar als estudiants els coneixements i habilitats necessaris per a identificar, avaluar, comparar i seleccionar diferents
sistemes de preparacié de maquines.

Activitats vinculades:
Classe de teoria. Exercicis.

Dedicacié: 6h
Grup gran/Teoria: 3h
Aprenentatge autonom: 3h

7-Fabricaci6 Integrada per Ordinador

Descripcio:
Introduccié. Fabricacié desatesa. Captacid i analisi de dades. Gestié dels sistemes integrats per ordinador. Fabrica 4.0.

Objectius especifics:
Proporcionar als estudiants els coneixements i habilitats necessaris per a identificar, avaluar, comparar i seleccionar: les funcions
i possibilitats dels diferents elements que permeten la fabricacié integrada per ordinador.

Activitats vinculades:
Classe de teoria.

Dedicacioé: 3h
Grup gran/Teoria: 1h 30m
Aprenentatge autonom: 1h 30m

8-Disseny per a la fabricacio

Descripcio:
Introduccié. Disseny per a la fabricacié i el muntatge. Enginyeria concurrent.

Objectius especifics:
Proporcionar als estudiants els coneixements i habilitats necessaris per a identificar, avaluar, comparar i seleccionar diferents
sistemes de disseny per a la fabricacio.

Activitats vinculades:
Classe de teoria.

Dedicacié: 3h
Grup gran/Teoria: 1h 30m
Aprenentatge autonom: 1h 30m
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9-Fabricacio digital

Descripcio:
Introduccid. Sistemes CAD, CAM i CAE. Fabrica virtual. Integracid a nivel de software. Aplicacions a mida.

Objectius especifics:
Proporcionar als estudiants els coneixements i habilitats necessaris per a identificar, avaluar, comparar i seleccionar diferents
sistemes de fabricacié digital.

Activitats vinculades:
Classe de teoria. Practiques 2, 3, 4 i 5 amb el programa de CAM (fabricacié assistida per ordinador) Cimatron.

Dedicacié: 19h

Grup gran/Teoria: 1h 30m
Grup petit/Laboratori: 8h
Aprenentatge autdonom: 9h 30m

SISTEMA DE QUALIFICACIO

La qualificacié es basa en quatre tipus d'avaluacions: una prova parcial, un examen final, la valoracié de les sessions de laboratori i un
examen de practiques. A la prova parcial i a I'examen final s'avaluen tant els coneixements teorics com els d'exercicis. Les sessions de
practiques s'avaluen a través del questionari que els alumnes contesten al final de cada sessid, aixi com mitjangant I'examen de
practiques.

L'algorisme de calcul de la nota final és:

Nfinal = 0,1NSL + 0,1NIP+ 0,8Max[NEF; 0,6NEF+0,4NPP]

amb: NSL: Nota de les sessions de laboratori. NIPL: Nota individual de practiques de laboratori. NEF: Nota de I'Examen Final. NPP:
Nota de la Prova Parcial.

Reavaluacio:

L'Examen de Reavaluacio és de tot el contingut teoric i de problemes de I'assignatura. La nota obtinguda de I'Examen de Reavaluacio
NER substitueix a les notes NPP de la Prova Parcial i NEF de I'Examen Final.

Nfinal = 0,1-NLT + 0,1-NTC+ 0,8-NER

NORMES PER A LA REALITZACIO DE LES PROVES.

Normes per a la realitzacié de les proves i examens:
No es pot portar res a la part de teoria. A la part de problemes, es pot portar el formulari de programacié de control numeric.
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RECURSOS

Material audiovisual:

- Sistemas Integrados de Fabricacion. Apuntes. Sistemas Integrados de Fabricacién: Material docente preparado por el equipo de
profesores de la asignatura.
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