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REQUISITS

Coneixement de la cinematica i la dinamica (formulacié vectorial) de solid rigid.

COMPETENCIES DE LA TITULACIO A LES QUALS CONTRIBUEIX L'ASSIGNATURA

Especifiques:

CEEBIO1. Desenvolupar models biomecanics del sistema muscul-esquelétic basats en I'antropometria del cos huma i en les lleis
mecaniques del moviment. (Competencia especifica associada a I'especialitat en Biomedica).

CEMNR18. Desenvolupar models biomecanics de sistema muscul-esquelétic basats en I'antropometria del cos huma i les

lleis mecaniques del moviment.

CEMNR19. Analitzar aspectes cinematics, dinamics i energetics del moviment huma mitjancant models musculoesquelétics i
programari d'analisi i simulacié del moviment.

Transversals:

CTMNR3. Treball en equip. Ser capag de treballar com a membre d'un equip interdisciplinari, ja sigui com un membre

més o realitzant tasques de direccié, amb la finalitat de contribuir a desenvolupar projectes amb pragmatisme i sentit de la
responsabilitat, assumint compromisos tenint en compte els recursos disponibles.

CTMNR4. Us solvent dels recursos d'informacié. Gestionar I'adquisicid, I'estructuracio, I'analisi i la visualitzacié de dades

i informacié en I'ambit d'especialitat i valorar de forma critica els resultats d'aquesta gestid.

CTMNRS5. Tercera llengua. Conéixer una tercera llengua, preferentment I'anglés, amb un nivell adequat oral i escrit i en consonancia
amb les necessitats que tindran els titulats i titulades.

METODOLOGIES DOCENTS

- Classe presencial teorica i practica (aula, aula informatica i laboratori).
- Aprenentatge autonom pautat.

- Aprenentatge cooperatiu.

- Aprenentatge basat en projectes, problemes i casos.
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OBJECTIUS D'APRENENTATGE DE L'ASSIGNATURA

Els objectius generals d'aprenentatge de I'assignatura sén:

- Coneixer eines per a l'analisi biomecanica del moviment huma, basades en models matematics que tenen en compte I'antropometria
del cos.

- Aplicar descriptors cinematics i cinétics als moviments humans.

- Aplicar les lleis i principis de la mecanica a estructures anatomiques.

- Analitzar el moviment del cos huma a partir de dades mesurades al laboratori.

HORES TOTALS DE DEDICACIO DE L'ESTUDIANTAT

Tipus Hores Percentatge
Hores grup petit 13,5 12.00
Hores aprenentatge autonom 72,0 64.00
Hores grup mitja 27,0 24.00

Dedicacio total: 112.5 h

CONTINGUTS

Cinematica

Descripcio:

Posici6 i trajectoria d'un punt. Mesura de posicio i filtratge en biomecanica. Cadena cinematica. Angles absoluts de segments.
Angles relatius o articulars. El cicle de la marxa humana. Velocitat i acceleracié d'un punt. Velocitat i acceleracié angular.
Cinematica de solid rigid. Graus de llibertat i restriccions d'una cadena cinematica.

Competéncies relacionades:

CEEBIO1. Desenvolupar models biomecanics del sistema muscul-esquelétic basats en I'antropometria del cos huma i en les lleis
mecaniques del moviment. (Competencia especifica associada a I'especialitat en Biomedica).

CEMNR18. Desenvolupar models biomecanics de sistema muscul-esquelétic basats en I'antropometria del cos huma i les

lleis mecaniques del moviment.

CEMNR19. Analitzar aspectes cinematics, dinamics i energétics del moviment huma mitjancant models musculoesquelétics i
programari d'analisi i simulacié del moviment.

Dedicaci6: 13h 30m
Grup mitja/Practiques: Sh
Grup petit/Laboratori: 4h 30m
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Dinamica vectorial

Descripcio:

Lleis de Newton. Dinamica del solid rigid. Teorema de la Quantitat de Moviment. Teorema del Moment Angular. Antropometria.
Classificacié de forces en sistemes biomecanics. Torsor d'un sistema de forces. Formulacié de forces. Torsor muscular. Mesura de
forces de contacte peu-terra. Formulacié de forces musculars. Model de Hill. Electromiografia (EMG).

Competéncies relacionades:

CEEBIO1. Desenvolupar models biomecanics del sistema muscul-esquelétic basats en I'antropometria del cos huma i en les lleis
mecaniques del moviment. (Competencia especifica associada a I'especialitat en Biomedica).

CEMNR18. Desenvolupar models biomecanics de sistema muscul-esquelétic basats en I'antropometria del cos huma i les

lleis mecaniques del moviment.

CEMNR19. Analitzar aspectes cinematics, dinamics i energétics del moviment huma mitjancant models musculoesquelétics i
programari d'analisi i simulacié del moviment.

Dedicacio: 18h
Grup mitja/Practiques: 12h
Grup petit/Laboratori: 6h

Energia

Descripcio:
Energia cinética i potencial. Balang d'energia i de poténcia. Poténcia muscular. Generacid, absorcid i transmissio d'energia en el
cos huma. Cost metabolic i eficiencia.

Competéncies relacionades:

CEEBIO1. Desenvolupar models biomecanics del sistema muscul-esquelétic basats en I'antropometria del cos huma i en les lleis
mecaniques del moviment. (Competencia especifica associada a I'especialitat en Biomedica).

CEMNR18. Desenvolupar models biomecanics de sistema muscul-esquelétic basats en I'antropometria del cos huma i les

lleis mecaniques del moviment.

CEMNR19. Analitzar aspectes cinematics, dinamics i energétics del moviment huma mitjancant models musculoesquelétics i
programari d'analisi i simulacié del moviment.

Dedicacié: 9h
Grup mitja/Practiques: 6h
Grup petit/Laboratori: 3h

Data: 27/01/2024 Pagina: 3/ 4



UNIVERSITAT POLITECNICA
DE CATALUNYA

BARCELOMNATECH

SISTEMA DE QUALIFICACIO

La nota final (NF) es calculara a partir de les seglients notes parcials:
Nac = Nota dels lliuraments (avaluacié continuada),

Ntm = Nota del treball monografic,

Nef = Nota de I'examen final.

NF = 0,20*Nac + 0,30*Ntm + 0,50*Nef

Reavaluacié:

S'hi poden presentar els estudiants que s'hagin presentat a I'examen final ordinari i que hagin lliurat totes les proves d'avaluacio
continuada. L'examen de reavaluacio té el mateix format que I'examen final ordinari.

La nota de I'examen de reavaluacié (Nre) substitueix la nota Nef en I'equacié de calcul de la nota final (NF).
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