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METODOLOGIES DOCENTS

L'assignatura consta de tres hores setmanals de sessions presencials que combinen classes magistrals, exercicis practics i activitats
de laboratori. La metodologia docent integra els fonaments teorics amb exercicis aplicats centrats en les dades de mobilitat, els
Sistemes d’'Informacié Geografica (SIG), I'analisi espacial, les xarxes de transport, 'accessibilitat i la visualitzacié de la mobilitat.

Les sessions practiques inclouen I'Us de programari especialitzat i eines digitals, com ara ArcGIS, Python i altres plataformes per a
I’analisi espacial i la visualitzacié de la mobilitat. Els estudiants recopilaran, processaran, analitzaran i visualitzaran dades de mobilitat
utilitzant conjunts de dades reals i estudis de cas.

Els estudiants també desenvoluparan un projecte aplicat orientat a I’analisi i representacié de patrons de mobilitat en una area urbana
mitjancant I'aplicacié de SIG, analisi de xarxes, quadres de comandament (dashboards) i tecniques de visualitzacié digital. El projecte
pot incloure I'Gs de bessons digitals (digital twins) i eines de mobilitat intel-ligent per donar suport a la presa de decisions basada en
evidencies.

Tot el material docent, les activitats d’avaluacid, la informacié sobre les qualificacions i els recursos complementaris estaran
disponibles a través del campus virtual ATENEA.

Tot i que l'assignatura s’imparteix en anglées, algunes sessions puntuals amb professors convidats o experts externs es poden
desenvolupar en altres llengles.

OBJECTIUS D'APRENENTATGE DE L'ASSIGNATURA

Mapping Mobility contribueix al Master en Mobilitat Urbana aportant metodes i eines digitals per a I’analisi, la visualitzacié i la
comunicacié de dades de mobilitat. L'assignatura se centra en I'Us de Sistemes d'Informacié Geografica (SIG), técniques d’'analisi
espacial i entorns digitals per donar suport a la presa de decisions basada en evidencies en la planificacié del transport i la mobilitat
urbana.

L'objectiu principal de I'assignatura és proporcionar als estudiants els coneixements i les competéncies practiques necessaries per
recopilar, analitzar, visualitzar i comunicar dades de mobilitat. Els estudiants aprendran a utilitzar plataformes SIG, eines d’analisi de
xarxes i técniques de visualitzacié digital per identificar patrons de mobilitat, avaluar sistemes de transport i donar suport a solucions
de mobilitat sostenible.

En finalitzar amb eéxit I'assignatura, els estudiants seran capagos de:

e Analitzar patrons de mobilitat espacials i temporals mitjangant dades georeferenciades i eines SIG.

e Aplicar técniques d’analisi de xarxes i mesures d’accessibilitat per avaluar sistemes de transport i mobilitat.

e Crear mapes, quadres de comandament (dashboards) i visualitzacions interactives per comunicar informacié sobre la mobilitat.

e Utilitzar eines digitals i conjunts de dades de mobilitat per donar suport a la planificacié del transport i a la presa de decisions.

e Desenvolupar solucions basades en dades per afrontar reptes de mobilitat urbana mitjancant tecnologies SIG i eines digitals.
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HORES TOTALS DE DEDICACIO DE L'ESTUDIANTAT

Tipus Hores Percentatge
Hores grup gran 45,0 36.00
Hores aprenentatge autonom 80,0 64.00

Dedicaci6 total: 125 h

CONTINGUTS

Introduccio i organitzacio

Descripcio:
Presentacio, objectius, metodologia i avaluacié de I'assignatura.

Dedicacié: 3h
Grup gran/Teoria: 3h

Analisi espacial i modelitzacio

Descripcio:
Analisi de patrons de mobilitat amb meétodes espacials.

Dedicacio: 8h
Grup gran/Teoria: 8h

Xarxes de transport i accessibilitat

Descripcio:
Avaluacié de xarxes, rutes i accessibilitat.

Dedicacié: 8h
Grup gran/Teoria: 8h

Visualitzacié i comunicacié de la mobilitat

Descripcio:
Creacié de mapes, quadres de comandament i informes.

Dedicacio: 8h
Grup gran/Teoria: 8h

Bessons digitals i mobilitat intel-ligent

Descripcio:
Eines digitals per planificar la mobilitat.

Dedicacio: 10h
Grup gran/Teoria: 10h
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Dades de mobilitat i SIG

Descripcio:
Recollida, gestid i visualitzacié de dades de mobilitat.

Dedicacié: 8h
Grup gran/Teoria: 8h

SISTEMA DE QUALIFICACIO

L'avaluacio final (AF) es basa en un examen parcial (EP), un examen final (EF) i activitats d’avaluacié continua, incloent-hi un projecte
aplicat amb un component d’analisi de la mobilitat. La ponderacié de cada component d’‘avaluacio és la seglent: Examen Parcial
(20%), Examen Final (30%) i Projecte i Activitats d’Avaluacié Continua (50%).

La qualificacid final es calcula segons la formula segtient: AF = 0,20-EP + 0,30-EF + 0,50-AC

El component d’avaluacié continua inclou activitats practiques, exercicis d’analisi de dades i un projecte aplicat desenvolupat al llarg
del semestre. Aquestes activitats estan dissenyades per reforgar els continguts teorics i practics de I'assignatura i fomentar I'aplicacié
dels SIG, I'analisi espacial, la visualitzacio de la mobilitat i les eines digitals als problemes de mobilitat urbana.

Els estudiants que no superin I'assignatura podran presentar-se a la prova de reavaluacidé, sempre que hagin participat en tots els
components d’avaluacié (EP, EF i AC) durant el semestre.

El calendari d'avaluacié i els criteris detallats de qualificacié es comunicaran a I'inici del curs i es publicaran al campus virtual ATENEA.
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