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CAPACITATS PREVIES

Es recomana saber programar.

COMPETENCIES DE LA TITULACIO A LES QUALS CONTRIBUEIX L'ASSIGNATURA

Especifiques:

CEA2. Capacidad de comprender los principios basicos de funcionamiento de las técnicas principales de Planificacion y Razonamiento
Aproximado, y saber utilizarlas en el entorno de un sistema o servicio inteligente.

CEP1. Capacidad de resolver las necesidades de analisis de la informacion de las diferentes organizaciones, identificando las fuentes
de incertidumbre y variabilidad.

CEP8. Capacidad de respetar el entorno ambiental y disenar y desarrollar sistemas inteligentes sostenibles.

Geneériques:

CG3. Capacitat per a la modelitzacié, calcul, simulacié, desenvolupament i implantacié en centres tecnologics i d'enginyeria
d'empresa, particularment en tasques de recerca, desenvolupament i innovacié en tots els ambits relacionats amb la Intel-ligéncia
Artificial.

Transversals:

CT3. TREBALL EN EQUIP: Ser capag de treballar com a membre d'un equip interdisciplinari, ja sigui com un membre més o duent a
terme tasques de direccid, amb la finalitat de contribuir a desenvolupar projectes amb pragmatisme i sentit de la responsabilitat, tot
assumint compromisos considerant els recursos disponibles.

CT6. RAONAMENT: Capacitat d'avaluar i analitzar de manera raonada i critica sobre situacions, projectes, propostes, informes i
estudis de caracter cientific-tecnic. Capacitat d'argumentar les raons que expliquen o justifiquen aquestes situacions, propostes, etc.

METODOLOGIES DOCENTS

Sessié magistral.
Practiques a través de TIC en aules informatiques.
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OBJECTIUS D'APRENENTATGE DE L'ASSIGNATURA

1.Comprendre els fonaments del Raonament Aproximat i els métodes de Planificacio
2.Utilitzar manuals sobre els llenguatges de programacio.
3.Coneixer les possibilitats i limitacions de la Intel-ligéncia Artificial.

4.Descomposar un problema en termes de cerca en un espai d'estats.

5.Argumentar els resultats practics obtinguts comparant-los amb la teoria estudiada.
6.Formalitzar i raonar en logica difusa.

HORES TOTALS DE DEDICACIO DE L'ESTUDIANTAT

Tipus Hores Percentatge
Hores aprenentatge autonom 80,0 64.00

Hores grup gran 16,0 12.80

Hores grup mitja 16,0 12.80

Hores grup petit 8,0 6.40

Hores activitats dirigides 5,0 4.00

Dedicacio total: 125 h

CONTINGUTS

Raonament aproximat

Descripcio:
1.1 Models probabilistics

1.2 Logica difusa i sistemes experts difusos
1.3 Models basats en la Teoria de I'Evidéncia

Métodes de planificacié

Descripcio:

2.1 Llenguatge PDDL

2.2 Algoritme STRIPS

2.3 Planificadors lineals

2.4 Graphplan

2.5 MDP

2.6 Reinforcement Learning
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ACTIVITATS

Examen amb preguntes i exercicis sobre Raonament Aproximat.

Objectius especifics:
1,3,5,6

Competéncies relacionades:

CG3. Capacitat per a la modelitzacid, calcul, simulacid, desenvolupament i implantacié en centres tecnologics i d'enginyeria
d'empresa, particularment en tasques de recerca, desenvolupament i innovacio en tots els ambits relacionats amb la Intel-ligéncia
Artificial.

CEP1. Capacidad de resolver las necesidades de analisis de la informacion de las diferentes organizaciones, identificando las
fuentes de incertidumbre y variabilidad.

CEA2. Capacidad de comprender los principios basicos de funcionamiento de las técnicas principales de Planificacion y
Razonamiento Aproximado, y saber utilizarlas en el entorno de un sistema o servicio inteligente.

CEP8. Capacidad de respetar el entorno ambiental y disenar y desarrollar sistemas inteligentes sostenibles.

CT6. RAONAMENT: Capacitat d'avaluar i analitzar de manera raonada i critica sobre situacions, projectes, propostes, informes i
estudis de caracter cientific-tecnic. Capacitat d'argumentar les raons que expliquen o justifiquen aquestes situacions, propostes,
etc.

Dedicacio: 2h
Activitats dirigides: 2h

Exercicis de dissenyar i desenvolupar un sistema expert difis, usant una eina especifica.

Objectius especifics:
2,4,56

Competéncies relacionades:

CEP1. Capacidad de resolver las necesidades de analisis de la informacion de las diferentes organizaciones, identificando las
fuentes de incertidumbre y variabilidad.

CEA2. Capacidad de comprender los principios basicos de funcionamiento de las técnicas principales de Planificacion y
Razonamiento Aproximado, y saber utilizarlas en el entorno de un sistema o servicio inteligente.

CT3. TREBALL EN EQUIP: Ser capag de treballar com a membre d'un equip interdisciplinari, ja sigui com un membre més o duent
a terme tasques de direccid, amb la finalitat de contribuir a desenvolupar projectes amb pragmatisme i sentit de la
responsabilitat, tot assumint compromisos considerant els recursos disponibles.

Dedicacié: 12h
Activitats dirigides: 2h
Aprenentatge autonom: 10h
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Exercici practic per resoldre un problema concret usant les técniques de planificacio.

Objectius especifics:
2,4,5

Competéncies relacionades:

CEP1. Capacidad de resolver las necesidades de analisis de la informacion de las diferentes organizaciones, identificando las

fuentes de incertidumbre y variabilidad.

CEA2. Capacidad de comprender los principios basicos de funcionamiento de las técnicas principales de Planificacion y
Razonamiento Aproximado, y saber utilizarlas en el entorno de un sistema o servicio inteligente.

CT3. TREBALL EN EQUIP: Ser capag de treballar com a membre d'un equip interdisciplinari, ja sigui com un membre més o duent
a terme tasques de direccid, amb la finalitat de contribuir a desenvolupar projectes amb pragmatisme i sentit de la

responsabilitat, tot assumint compromisos considerant els recursos disponibles.

Dedicacié: 17h
Activitats dirigides: 2h
Aprenentatge autonom: 15h

Classes de teoria i laboratori sobre Raonament Aproximat.

Descripcio:

2hores de teoria i 1 hora de laboratori a la setmana.

Dedicacio: 42h

Grup gran/Teoria: 14h
Grup petit/Laboratori: 7h
Aprenentatge autonom: 21h

Teoria i exercicis practics sobre Planificacio.

Descripcio:
2h de teoria i 1h de laboratori a la setmana

Dedicacié: 43h

Grup gran/Teoria: 14h
Grup petit/Laboratori: 8h
Aprenentatge autonom: 21h

Data: 26/02/2024

Pagina: 4/ 6



UNIVERSITAT POLITECNICA
DE CATALUNYA

BARCELOMNATECH

Examen amb preguntes i exercicis sobre Planificacio.

Objectius especifics:
1,3,4,5

Competéncies relacionades:

CG3. Capacitat per a la modelitzacid, calcul, simulacid, desenvolupament i implantacié en centres tecnologics i d'enginyeria
d'empresa, particularment en tasques de recerca, desenvolupament i innovacid en tots els ambits relacionats amb la Intel:ligéncia
Artificial.

CEP1. Capacidad de resolver las necesidades de analisis de la informacion de las diferentes organizaciones, identificando las
fuentes de incertidumbre y variabilidad.

CEA2. Capacidad de comprender los principios basicos de funcionamiento de las técnicas principales de Planificacion y
Razonamiento Aproximado, y saber utilizarlas en el entorno de un sistema o servicio inteligente.

CEPS8. Capacidad de respetar el entorno ambiental y disenar y desarrollar sistemas inteligentes sostenibles.

CT6. RAONAMENT: Capacitat d'avaluar i analitzar de manera raonada i critica sobre situacions, projectes, propostes, informes i
estudis de caracter cientific-tecnic. Capacitat d'argumentar les raons que expliquen o justifiquen aquestes situacions, propostes,
etc.

CT3. TREBALL EN EQUIP: Ser capag de treballar com a membre d'un equip interdisciplinari, ja sigui com un membre més o duent
a terme tasques de direccid, amb la finalitat de contribuir a desenvolupar projectes amb pragmatisme i sentit de la
responsabilitat, tot assumint compromisos considerant els recursos disponibles.

Dedicacié: 2h
Activitats dirigides: 2h

Exercicis curts especifics

Descripcio:
Resolucid a casa d'un exercici breu d'un tema concret.

Objectius especifics:
3,4,56

Competéncies relacionades:

CEP1. Capacidad de resolver las necesidades de analisis de la informacion de las diferentes organizaciones, identificando las
fuentes de incertidumbre y variabilidad.

CEA2. Capacidad de comprender los principios basicos de funcionamiento de las técnicas principales de Planificacion y
Razonamiento Aproximado, y saber utilizarlas en el entorno de un sistema o servicio inteligente.

CEP8. Capacidad de respetar el entorno ambiental y disenar y desarrollar sistemas inteligentes sostenibles.

CT6. RAONAMENT: Capacitat d'avaluar i analitzar de manera raonada i critica sobre situacions, projectes, propostes, informes i
estudis de caracter cientific-tecnic. Capacitat d'argumentar les raons que expliquen o justifiquen aquestes situacions, propostes,
etc.

CT3. TREBALL EN EQUIP: Ser capag de treballar com a membre d'un equip interdisciplinari, ja sigui com un membre més o duent
a terme tasques de direccid, amb la finalitat de contribuir a desenvolupar projectes amb pragmatisme i sentit de la
responsabilitat, tot assumint compromisos considerant els recursos disponibles.

Dedicacié: 10h
Aprenentatge autonom: 10h

SISTEMA DE QUALIFICACIO

L'estudiant ha de fer 2 examens, que valen 30% cadascun.
L'estudiant ha de resoldre 2 treballs practics que valen un 40% de la nota final.
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RECURSOS

Enllag web:

- http://moodle.urv.cat
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