UNIVERSITAT POLITECNICA
DE CATALUNYA

BARCELOMNATECH

Guia docent
270711 - CIR - Interaccido Cognitiva amb Robots

Ultima modificacié: 16/07/2024
Unitat responsable: Facultat d'Informatica de Barcelona
Unitat que imparteix: 707 - ESAII - Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial.
732 - OE - Departament d'Organitzacié d'Empreses.

Titulacio: MASTER UNIVERSITARI EN ENGINYERIA INFORMATICA (Pla 2012). (Assignatura optativa).
MASTER UNIVERSITARI EN INTEL-LIGENCIA ARTIFICIAL (Pla 2017). (Assignatura optativa).

Curs: 2024 Credits ECTS: 4.5 Idiomes: Anglés
PROFESSORAT

Professorat responsable: ANAIS GARRELL ZULUETA
Altres: Primer quadrimestre:

ANATS GARRELL ZULUETA - 10

CAPACITATS PREVIES

Cap

COMPETENCIES DE LA TITULACIO A LES QUALS CONTRIBUEIX L'ASSIGNATURA

Especifiques:

CEA10. Capacidad de comprender las técnicas avanzadas de Interaccién Persona-Maquina, y saber disefiar, implementar y aplicar
estas técnicas en el desarrollo de aplicaciones, servicios o sistemas inteligentes.

CEP3. Capacidad de aplicacion de las tecnicas de Inteligencia Artificial en entornos tecnologicos e industriales para la mejora de la
calidad y la productividad.

CEP4. Capacidad para disenar, redactar y presentar informes sobre proyectos informaticos en el area especifica de Inteligencia
Artificial.

CEP6. Capacidad de asimilar e integrar los cambios del entorno economico, social y tecnologico a los objetivos y procedimientos del
trabajo informatico en sistemas inteligentes.

Genériques:

CG1. Capacitat per a projectar, dissenyar i implantar productes, processos, serveis i instal-lacions en tots els ambits de la
Intel-ligencia Artificial.

CG4. Capacitat per a la direccié general, direccid tecnica i direccié de projectes de recerca, desenvolupament i innovacié en empreses
i centres tecnologics, en I'ambit de la Intel-ligéncia Artificial.

Transversals:

CT3. TREBALL EN EQUIP: Ser capag de treballar com a membre d'un equip interdisciplinari, ja sigui com un membre més o duent a
terme tasques de direccid, amb la finalitat de contribuir a desenvolupar projectes amb pragmatisme i sentit de la responsabilitat, tot
assumint compromisos considerant els recursos disponibles.

CT4. US SOLVENT DELS RECURSOS D'INFORMACIO: Gestionar I'adquisicid, I'estructuracié, 'analisi i la visualitzacié de dades i
informacié de I'ambit d'especialitat, i valorar de forma critica els resultats d'aquesta gestid.

CT7. ANALISIS I SINTESIS: Capacitat d'analisi i resolucié de problemes técnics complexos.

Data: 08/02/2025 Pagina: 1/ 4



UNIVERSITAT POLITECNICA

DE CATALUNYA
BARCELOMNATECH

METODOLOGIES DOCENTS

MD1: Classe magistral

MD2: Classe expositiva participativa

MD3: Supervisié de practiques de laboratori

MD4: Supervisid i orientacié de treballs cooperatius
MD5: Orientaci6 de treballs autonoms

MD6: Tutoritzacioé individualitzada
MD7: Consultes

OBJECTIUS D'APRENENTATGE DE L'ASSIGNATURA

1.L'objectiu d'aquesta assignatura és de preparar els estudinats per dissenyar, implementar i avaluar sistemes que contemplin la
interaccié persona-maquina en sentit ample (sia en forma directa, a través d'interficies, sia en forma indirecta, a través del
tractament computacional d'informacié textual per Us huma). Integra conceptes i métodes de la Intel-ligéncia Artificial, informatica i
disseny grafic per a proporcionar una comprensio global de les tasques i aplicacions que impliquen uan relacié entre persona i

maquina, especialment en entorns centrats en |'usuari.

HORES TOTALS DE DEDICACIO DE L'ESTUDIANTAT

Tipus Hores Percentatge
Hores grup gran 40,5 36.00
Hores aprenentatge autonom 72,0 64.00

Dedicacio total: 112.5 h

CONTINGUTS

Robotica Cognitiva

Descripcio:
Projecte de Robotica Cognitiva
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ACTIVITATS

Robotica Cognitiva

Descripcio:
Projecte de Robotica Cognitiva

Objectius especifics:
1

Competéncies relacionades:

CEA10. Capacidad de comprender las técnicas avanzadas de Interaccion Persona-Maquina, y saber disefiar, implementar y aplicar
estas técnicas en el desarrollo de aplicaciones, servicios o sistemas inteligentes.

CEP6. Capacidad de asimilar e integrar los cambios del entorno economico, social y tecnologico a los objetivos y procedimientos
del trabajo informatico en sistemas inteligentes.

CEP3. Capacidad de aplicacion de las tecnicas de Inteligencia Artificial en entornos tecnologicos e industriales para la mejora de la
calidad y la productividad.

CEP4. Capacidad para disenar, redactar y presentar informes sobre proyectos informaticos en el area especifica de Inteligencia
Artificial.

CG1. Capacitat per a projectar, dissenyar i implantar productes, processos, serveis i instal-lacions en tots els ambits de la
Intel-ligéncia Artificial.

CG4. Capacitat per a la direccié general, direccioé técnica i direccié de projectes de recerca, desenvolupament i innovacié en
empreses i centres tecnologics, en I'ambit de la Intel-ligencia Artificial.

CT7. ANALISIS I SINTESIS: Capacitat d'analisi i resolucié de problemes técnics complexos.

CT3. TREBALL EN EQUIP: Ser capag de treballar com a membre d'un equip interdisciplinari, ja sigui com un membre més o duent
a terme tasques de direccid, amb la finalitat de contribuir a desenvolupar projectes amb pragmatisme i sentit de la
responsabilitat, tot assumint compromisos considerant els recursos disponibles.

CT4. US SOLVENT DELS RECURSOS D'INFORMACIO: Gestionar I'adquisicid, I'estructuracid, I'analisi i la visualitzacié de dades i
informacio de I'ambit d'especialitat, i valorar de forma critica els resultats d'aquesta gestio.

Dedicaci6: 76h 18m
Aprenentatge autonom: 36h
Activitats dirigides: 2h 48m
Grup gran/Teoria: 7h 30m
Grup mitja/Practiques: 15h
Grup petit/Laboratori: 15h
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Presentacio de projecte

Objectius especifics:
1

Competéncies relacionades:

CEA10. Capacidad de comprender las técnicas avanzadas de Interaccion Persona-Maquina, y saber disefiar, implementar y aplicar
estas técnicas en el desarrollo de aplicaciones, servicios o sistemas inteligentes.

CEP6. Capacidad de asimilar e integrar los cambios del entorno economico, social y tecnologico a los objetivos y procedimientos
del trabajo informatico en sistemas inteligentes.

CEP3. Capacidad de aplicacion de las tecnicas de Inteligencia Artificial en entornos tecnologicos e industriales para la mejora de la
calidad y la productividad.

CEP4. Capacidad para disenar, redactar y presentar informes sobre proyectos informaticos en el area especifica de Inteligencia
Artificial.

CG1. Capacitat per a projectar, dissenyar i implantar productes, processos, serveis i instal-lacions en tots els ambits de la
Intel-ligencia Artificial.

CG4. Capacitat per a la direccié general, direccioé técnica i direccié de projectes de recerca, desenvolupament i innovacié en
empreses i centres tecnologics, en I'ambit de la Intel-ligencia Artificial.

CT7. ANALISIS I SINTESIS: Capacitat d'analisi i resolucié de problemes técnics complexos.

CT3. TREBALL EN EQUIP: Ser capag de treballar com a membre d'un equip interdisciplinari, ja sigui com un membre més o duent
a terme tasques de direccid, amb la finalitat de contribuir a desenvolupar projectes amb pragmatisme i sentit de la
responsabilitat, tot assumint compromisos considerant els recursos disponibles.

CT4. US SOLVENT DELS RECURSOS D'INFORMACIO: Gestionar I'adquisicid, I'estructuracid, I'analisi i la visualitzacié de dades i
informacio de I'ambit d'especialitat, i valorar de forma critica els resultats d'aquesta gestio.

Dedicacié: 2h 30m
Aprenentatge autonom: 1h 30m
Activitats dirigides: 1h

SISTEMA DE QUALIFICACIO

Projecte de Curs.

Els criteris d'avaluacié son:

1) Relacié amb continguts del curs
2) Setup d'experimentacio

3) Carrega de treball

4) Presentaci6
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