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Professorat responsable:

Altres:

COMPETENCIES DE LA TITULACIO A LES QUALS CONTRIBUEIX L'ASSIGNATURA

Especifiques:

CEA14. Capacidad de comprender las técnicas avanzadas de Visidn, Percepcion y Robética, y saber disefar, implementar y aplicar
estas técnicas en el desarrollo de aplicaciones, servicios o sistemas inteligentes.

CEP3. Capacidad de aplicacion de las tecnicas de Inteligencia Artificial en entornos tecnologicos e industriales para la mejora de la
calidad y la productividad.

CEP4. Capacidad para disenar, redactar y presentar informes sobre proyectos informaticos en el area especifica de Inteligencia
Artificial.

Genériques:

CG3. Capacitat per a la modelitzacid, calcul, simulacié, desenvolupament i implantacié en centres tecnologics i d'enginyeria
d'empresa, particularment en tasques de recerca, desenvolupament i innovacié en tots els ambits relacionats amb la Intel-ligéncia
Artificial.

Transversals:

CT3. TREBALL EN EQUIP: Ser capag de treballar com a membre d'un equip interdisciplinari, ja sigui com un membre més o duent a
terme tasques de direccid, amb la finalitat de contribuir a desenvolupar projectes amb pragmatisme i sentit de la responsabilitat, tot
assumint compromisos considerant els recursos disponibles.

CT4. US SOLVENT DELS RECURSOS D'INFORMACIO: Gestionar I'adquisicid, I'estructuracié, 'analisi i la visualitzacié de dades i
informacid de I'ambit d'especialitat, i valorar de forma critica els resultats d'aquesta gestio.

CT5. ACTITUD ADEQUADA DAVANT EL TREBALL: Estar motivat pel desenvolupament professional, per a afrontar nous reptes i per a la
millora continua. Tenir capacitat de treball en situacions de falta d'informacio.

METODOLOGIES DOCENTS

En hores presencials a I'aula s'exposaran els continguts teorics amb suport informatic.
En hores presencials al laboratori es posaran en practica els coneixements teorics a partir d'exercicis de simulacio.

Al final del primer mes s'exposara el tema a desenvolupar per I'alumne (en grups de 3-4)

OBJECTIUS D'APRENENTATGE DE L'ASSIGNATURA

1.Comprendre les tecniques de localitzacid, exploracio i percepcioé cooperatives
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CONTINGUTS

Auto-localitzacié multi-robot

(CAT) Techniques related to exploration and perception

Descripcio:
(CAT) Exploration in unknown environments, sensory data management and map generation

Objectius especifics:
(CAT)

Activitats vinculades:
(CAT)

(CAT) Multi-robot tasks coordination

Descripcio:
(CAT) Task assignment: explicit (Finite-state machines), emergent (behaviour-based), swarms, auctions (market-based, voting)

Objectius especifics:
(CAT)

Activitats vinculades:
(CAT)

(CAT) Dynamical physical systems

Descripcio:
(CAT) Multi-agent systems: software and logical versus physical ones. Dynamics and capacities.

Objectius especifics:
(CAT)

Activitats vinculades:
(CAT)

(CAT) Multi-robot related Architectures

Descripcio:
(CAT) Subsumption, Swarms, InteRRap, ALLIANCE, DPA2, others...

Objectius especifics:
(CAT)

Activitats vinculades:
(CAT)

Data: 26/02/2024 Pagina: 2/ 3



UNIVERSITAT POLITECNICA
DE CATALUNYA

BARCELOMNATECH

ACTIVITATS

Desenvolupament dels continguts teorics i simulacions

Objectius especifics:
1,2

Competéncies relacionades:

CG3. Capacitat per a la modelitzacid, calcul, simulacid, desenvolupament i implantacié en centres tecnologics i d'enginyeria
d'empresa, particularment en tasques de recerca, desenvolupament i innovacio en tots els ambits relacionats amb la Intel-ligéncia
Artificial.

CEA14. Capacidad de comprender las técnicas avanzadas de Vision, Percepcion y Robotica, y saber disefiar, implementar y aplicar
estas técnicas en el desarrollo de aplicaciones, servicios o sistemas inteligentes.

CEP3. Capacidad de aplicacion de las tecnicas de Inteligencia Artificial en entornos tecnologicos e industriales para la mejora de la
calidad y la productividad.

CEP4. Capacidad para disenar, redactar y presentar informes sobre proyectos informaticos en el area especifica de Inteligencia
Artificial.

CT3. TREBALL EN EQUIP: Ser capag de treballar com a membre d'un equip interdisciplinari, ja sigui com un membre més o duent
a terme tasques de direccid, amb la finalitat de contribuir a desenvolupar projectes amb pragmatisme i sentit de la
responsabilitat, tot assumint compromisos considerant els recursos disponibles.

CT4. US SOLVENT DELS RECURSOS D'INFORMACIO: Gestionar I'adquisicid, I'estructuracid, I'analisi i la visualitzacié de dades i
informacié de I'ambit d'especialitat, i valorar de forma critica els resultats d'aquesta gestid.

CT5. ACTITUD ADEQUADA DAVANT EL TREBALL: Estar motivat pel desenvolupament professional, per a afrontar nous reptes i per
a la millora continua. Tenir capacitat de treball en situacions de falta d'informacio.

Dedicacié: 69h

Grup gran/Teoria: 27h
Grup petit/Laboratori: 6h
Aprenentatge autonom: 36h

Treball en grup amb robots reals

Dedicacié: 43h 30m
Grup petit/Laboratori: 7h 30m
Aprenentatge autonom: 36h

SISTEMA DE QUALIFICACIO

Treball en grup: 80%
Simulacions al laboratori: 20%
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