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METODOLOGIES DOCENTS

La metodologia docent es descriu a les Activitats del curs

OBJECTIUS D'APRENENTATGE DE L'ASSIGNATURA

CONTINGUTS

(CAT) Planning and Acting in the World.

Descripcio:
(CAT) Monitoring and Diagnosis
Planning Missions

Objectius especifics:
(CAT)

Activitats vinculades:
(CAT)

(CAT) Interacting with the world: state-awareness

Descripcio:

(CAT) SLAM

Cognitive Vision

Navigation and Manipulation
Human-Robot Interaction

Objectius especifics:
(CAT)

Activitats vinculades:
(CAT)
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(CAT) Fast, large-scale reasoning: planning for future

Descripcio:
(CAT) Optimality and soft Constraints
Incremental methods

Objectius especifics:
(CAT)

Activitats vinculades:
(CAT)

ACTIVITATS

Desenvolupament dels continguts teorics en un entorn de simulacio

Dedicacié: 69h

Grup gran/Teoria: 27h
Grup petit/Laboratori: 6h
Aprenentatge autonom: 36h

Treball en grup amb robots simulats

Dedicacié: 43h 30m
Grup petit/Laboratori: 7h 30m
Aprenentatge autonom: 36h
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