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CAPACITATS PREVIES

Analisis basics de sistemes mecanics, eléctrics i circuits electronics.

COMPETENCIES DE LA TITULACIO A LES QUALS CONTRIBUEIX L'ASSIGNATURA

Especifiques:

CEMUEII-15. Dissenyar i implementar sistemes d'adquisicid, actuacid i control que integrin tecnologia electronica, eléctrica i mecanica
dins I'ambit dels sistemes intel-ligents de produccié. (Competéncia especifica de I'especialitat Sistemes Avancats de Produccié /
Advanced Manufacturing Systems)

Genériques:
CGMUEII-01. Participar en projectes d'innovacioé tecnologica en problemes d'ambit multidisciplinar, aplicant coneixements matematics,
analitics, cientifics, instrumentals, tecnologics i de gestid.

CGMUEII-05. Comunicar hipotesi, procediments i resultats a publics especialitzats i no especialitzats d'una forma clara i sense
ambigditats, tant de forma oral com mitjangant informes, esquemes i diagrames, en el context del desenvolupament de solucions
técniques per problemes de caracter interdisciplinar.

Transversals:

05 TEQ. TREBALL EN EQUIP: Ser capac de treballar com a membre d'un equip, ja sigui com un membre més, o realitzant tasques de
direccié amb la finalitat de contribuir a desenvolupar projectes amb pragmatisme i sentit de la responsabilitat, tot assumint
compromisos considerant els recursos disponibles.

06 URI. US SOLVENT DELS RECURSOS D'INFORMACIO: Gestionar I'adquisicié, I'estructuracid, I'analisi i la visualitzacié de dades i
informacid de I'ambit d'especialitat i valorar de forma critica els resultats d'aquesta gestio.

03 TLG. TERCERA LLENGUA: Coneixer una tercera llengua, que sera preferentment I'anglés, amb un nivell adequat de forma oral i per
escrit i amb consonancia amb les necessitats que tindran les titulades i els titulats en cada ensenyament.
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METODOLOGIES DOCENTS

Les metodologies utilitzades pel desenvolupament dels temes son les seglients:

- Classe amb suport multimedia, per proporcionar informacid sintetitzada i organitzada als alumnes.

- Exposicié participativa en classe, en la qual, i per que el alumne no sigui un element passiu en el procés de aprenentatge, el
professor realitza preguntes directes o debats sobre punts considerats particularment rellevants o dificultats conceptuals proposades.
- Aprenentatge basat en problemes, ja sigui individualment o en un grup en el que el professor proposa resoldre exercicis fora del
aula per que el estudiant pugui avaluar el grau de comprensié de la matéria.

- En les sessions experimentals de laboratori, la metodologia adoptada es la de petits grups cooperatius en els que els estudiants
adquireixen habilitats en tecniques de simulacié i prova de circuits.

OBJECTIUS D'APRENENTATGE DE L'ASSIGNATURA

Que l'estudiant pugui:

- integrar en el disseny d'un sistema mecanic les tecnologies d'electricitat, electronica, informatica i comunicacions,
- automatitzar el funcionament dels sistemes mecanics i comunicar-los amb el seu entorn,

- dissenyar sistemes mecatronics adaptats a les necessitats del producte.

HORES TOTALS DE DEDICACIO DE L'ESTUDIANTAT

Tipus Hores Percentatge
Hores aprenentatge autonom 108,0 72.00
Hores grup gran 21,0 14.00
Hores grup petit 21,0 14.00

Dedicacio total: 150 h

CONTINGUTS

T1.- Enginyeria de Sistemes Mecanics

Descripcio:
T1.- Introduccio a la enginyeria de sistemes mecanics
T1.- Estructura constructiva de maquines

Dedicacioé: 21h
Grup gran/Teoria: 6h
Aprenentatge autonom: 15h

T2.- Maquines i actuadors eléctrics

Descripcio:

T2.- Maquines i actuadors eléctrics. Revisié de les maquines
T2.- Equacions i models estatics i dinamics

T2.- Dimensionat de maquines eléctriques

Dedicacié: 21h
Grup gran/Teoria: 6h
Aprenentatge autonom: 15h

Data: 22/07/2024 Pagina: 2/ 5



UNIVERSITAT POLITECNICA
DE CATALUNYA

BARCELOMNATECH

T3.- Elements sensors

Descripcio:
T3.- Elements sensors de voltatge i corrent, i condicionament del senyal.
T3.- Sensors de temperatura, forga, posicid, acceleracio, finals de carrera, encoders, ...

Dedicacié: 14h
Grup gran/Teoria: 4h
Aprenentatge autonom: 10h

T4.- Sistemes de Control i adquisicié

Descripcio:
T4.- Visio general dels sistemes d'adquisicio i estrategies de control
T4.- Control en llag tancat i control digital

Dedicacié: 7h
Grup gran/Teoria: 2h
Aprenentatge autonom: 5h

T5.- Equips PLCs

Descripcio:
T5.- Introduccio als petits PLCs
T5.- Programacié basica i disponibilitat de entrades-sortides

Dedicacié: 7h
Grup gran/Teoria: 2h
Aprenentatge autonom: 5h

T6.- Comunicacions basiques

Descripcio:
T6.- Comunicacions basiques
T6.- Transmissions diferencials i transmissions sense fils

Dedicacié: 2h
Grup gran/Teoria: 2h
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T7.- Plaques Arduino i Raspberry Pi

Descripcio:

T7.- Introduccio a les plaques Arduino i Raspberry Pi, i la seva programacio
T7.- Plaques d’ accessoris i la seva connectivitat

T7.- Introduccio als microcontroladors PIC i la seva programacio

Activitats vinculades:

Sessions de laboratori 1 a 5:

Sessid 1: Introduccio a les plaques Arduino i el seu entorn de programacié. Programacié basica. Entrades - sortides digitals,
polsadors, leds, LCD, PWM, timers.

Sessid 2: Placa Arduino II. Programacié de la conversio AD i condicionament del senyal.

Sessid 3: Introduccid a la placa Raspberry Pi i el seu entorn de programacio.

Sessid 4: Placa Raspberry Pi II. Control de un motor pas a pas o de continua amb el seu actuador.

Sessid 5: Introduccié als microcontroladors PIC i el seu entorn de programacio. Programacio basica i prototipat dels
microcontroladors PIC.

Dedicacié: 33h
Grup petit/Laboratori: 10h
Aprenentatge autonom: 23h

T8.- Disseny de petites aplicacions

Descripcio:
T8.- Introducci6 al programari de disseny de Plaques de Circuit Imprés
T8.- Disseny i implementacié de una aplicacié

Activitats vinculades:

Sessions de laboratori 6 a 11:

Sessid 6: Introduccid al programari basic de PCB.

Sessid 7: Introduccié al programari avancat de PCB.

Sessid 8: Disseny de aplicacions per Arduino o Raspberry Pi (I Esquematics).

Sessié 9: Disseny de aplicacions per Arduino or Raspberry Pi (II Disseny de placa).

Sessié 10: Disseny de aplicacions per Arduino o Raspberry Pi (III Implementacié de la placa).
Sessi6 11: Muntatge i verificacid.

Dedicacio: 42h
Grup petit/Laboratori: 12h
Aprenentatge autonom: 30h

SISTEMA DE QUALIFICACIO

El sistema de avaluacié consisteix en les segtients qualificacions amb els pesos parcials:
- Un test Parcial: 25%.

- Un test Final: 25%.

- Laboratori: 25%.

- Exercicis de seguiment: 25%.
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NORMES PER A LA REALITZACIO DE LES PROVES.

La realitzacié de les diferents proves consisteix en:

- Les proves parcials o finals sén proves individuals escrites basades en la teoria i els problemes treballats en el curs.

- Les activitats de laboratori son de assisténcia obligatoria als estudiants. Tot i que es treballa en grup, s'avaluaran individualment,
tenint en compte la modalitat de treball cooperativa, el grau d'implicacid, la taxa de progrés i el grau de realitzacié del treball
realitzat.

- Les activitats de exercicis de seguiment sén individuals. Es realitzaran després de I'horari lectiu i normalment es lliuraran a través de
I'aplicacié6 ATENEA.

RECURSOS

Altres recursos:
Plagues Arduino. Plaques Raspberry Pi. Diferents plaques d’ accessoris comercials de aquestes plaques.
Ordinador PC. Equipament basic de laboratori de electronica.
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